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1. VSeobecné informace

Frekvenéni ménice Emotron VFX jsou ureny
k regulaci otaéek a momentu 3-fazovych asynchronnich
motord. Diky nejmodernéjSi vektorové regulaci
realizované dvéma digitalnimi signalovymi procesory
(dale jen DSP), umozfiuje tento méni¢ maximalni
dynamiku motoru uz pfi nizkych otackach bez pouziti
zpétné vazby. V “jednoduchych” aplikacich jako jsou
Gerpadla nebo ventilatory méa VFX s vektorovou
regulaci velkou pfednost z dlvodu necitlivosti na
kratkodobé vypadky sitového napéti nebo na proudové
razy.

Vtomto manualu se mohou objevit nize uvedené
symboly, tyto je nutné si precist dfive nez budete
pokracovat dale v textu:

Zkontrolujte si prosim &islo softwarové verze, uvedené
na titulni strané manuélu s Cislem software dodaného
meénice.
Karta rychlého nastaveni maze byt umisténa ve dvefich
rozvadécée, takze je kni rychly pfistup i v pfipadé
nehody.

1.3.  Typové ozna €eni

Na Typové oznaleni je pfiklad typového oznaceni
ménic¢e. Pomoci tohoto oznaeni je mozné presné
stanovit typ meéniCe.Toto typové oznaceni bude
vyzadovano vzdy, bude-li potfeba jakychkoli
specifickych informaci béhem montaze &i instalace.
Tento kéd je soucéasti vyrobniho Stitku umisténého na
dvefich ménice.

POZNAMKA :

Dodate¢na informace jak napf. predejit pFipadnym
problémam.

VFX 48 -175 -54CEBSTAAVCEPNANG
12 3 45678910111213141516171819

Obr. 1 Typové oznaceni

UPOZORNENI:

PFi nedodrzeni téchto instrukci maze dojit
k nefunk&nosti nebo poskozeni frekvenéniho ménice

VAROVANI:

Pfi nedodrzeni wuvedenych instrukci muaze dojit
k vaZznému poranéni osob nebo k moznému poskozeni
frekvenéniho ménice.

poz. konfigurace popis
1 | Tvo ménice FDU = skalarni
yp VFX = vektorovy
40 = 380-415V
48 = 380-480V
2 | Napéti sité 50 = 460-525V
52 = 460-525V
69 = 500-690V

Pro koho je navod ur €en
e pro montazni firmy

e pro pracovniky elektroudrzby
e pro obsluhu

e pro servisni techniky

Motory

Frekvenéni ménice jsou ureny vyhradné pro regulaci
3-fazovych asynchronnich motorl. Ma-li byt méni¢
pouzit pro jiny typ motoru, poradte se pred jeho
instalaci s dodavatelem.

1.1. Dodavka a vybaleni

Pred vybalenim zkontrolujte, zda neni vazné poSkozen
obal. Je-li tomu tak, informujte neprodlené vaSeho
dodavatele a takovyto méni¢ neinstalujte.

Frekvenéni méni¢ je dodavan spolu se Sablonou
uréenou k vyznac¢eni montaznich otvorl pro zavéSeni
ménic¢e. Zkontrolujte zda typové &islo na Sabloné je
shodné s typem ménice.

1.2. Pouzivani tohoto manualu

xn

V manualu je pouZzito slovo “méni¢” jako plnohodnotny
nazev pro frekvenéni ménic

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

Trvaly jmenovity . _
3 proud ménice [A] napf. 175 = 175A
. 20 = 1P20
4| Kyt 54 = IP54
5 Ovladaci panel CP - = bez ovl. panelu
(Control Panel) C = s ovl. panelem
o ) E = standardni EMC filtr
6 | Gpoony - | F = rozSifeny EMC il
P I =T sit
- - = bez brzdné jednotky
7 I(BC;'zScr)lr?)Jednotka B = brzdna jednotka
P D = DC interface
8 Stand-by jednotka - =bez SBS
SBS (option) S=sSBS
9 Bezpecnostni stop - bez
(option) T = s jedn.bezp.stopu

10 | Tovarni znacka

A = standardni barva
B = bila barva RAL9010

Barva ménice

1 (plati pro fadu C)

Lakované desky A = standardni povrch

1 (option) V = s ochr. lakovanim

N = bez option karty

12 | Option - pozice 1 o ,
C = jefabova karta

E = encoder karta

13 | Option -pozice 2 | 5 _ p1c/pT100 Karta

| = rozSifujici 10 karta

14 | Option - pozice 3 S = bezpeény STOP

VFX 2.0



N = bez option karty
D = DeviceNet

P = Profubus

S = RS232/485

15 | Option - pozice C

16 | Softwarova verze
18 PTC karta N = bez karty
(plati pro fadu C) P = PTC karta

Sada prlichodek
(plati pro fadu C)

- = bez prachodek

19 G = s prachodkami

1.4

Frekvenéni méni¢e odpovidaji normam uvedenym
vtab. Pro prohlaSeni o shodé a vyrobni certifikaty
kontaktujte vaSeho dodavatele nebo navstivte webové
stranky www.emotron.com .

Normy

1.4.1. EMC - normy vyrobk
Norma EN 61800-3 popisuje

Prostfedi 1 - prostfedi zahrnujici bytovou zastavbu.
Jsou zde také zahrnuty podniky pfipojené pfimo na

rozvodnou sit, nizkého napéti bez prevodnich
transformatord, uréenou pro napajeni domacnosti.

Prostfedi 2 - prostfedi zahrnujici vS8echny ostatni
instituce. Frekvenéni méni¢ vyhovuje normé EN 61800-
3, véetné dodatku A1l (mGze byt pouzit jakykoli druh
stinéného kabelu). Standardni frekvenéni méni¢ je
navrzen tak, aby vyhovoval poZzadavkim prostfedi 2.

VAROVANI:

Tento vyrobek patfi do tfidy vyhrazené obchodni
distribuce dle EN 61800-3. Jeho pouziti v obytné
zastavbé mulze ovliviiovat radiové viny a jeho uzivatel
muZe byt pozadan, aby provedl| odpovidajici méfeni.

UPOZORNENI:

Pro splnéni norem uvedenych v prohlaseni vyrobce
ANNEX 1IB je nutné pfi instalaci postupovat presné
podle navodu.

Tab.1. Normy
Trh Norma Popis
Evropsky Smeérnice pro strojni zafizeni | 98/37/EEC
Smérnice pro EMC 2004/108/EEC
Smeérnice pro nn zafizeni 2006/95/EC
Smérnice WEEE 2002/96/EC
Bezpecnost zafizeni - Elektrické vybaveni stroje
EN 60204-1 Cast 1: Obecné néleZitosti.
Smérnice pro strojni zafizeni: Prohlaseni vyrobce dle pfilohy IIB
Regulované elektrické pohony
EN (IEC) 61800-3:2004 Cast 3: EMC vyrobni standard véetné& zvlastnich zkuSebnich metod.
Smérnice pro EMC: Prohlaseni o shodé a oznaceni CE
Vvse EN50178 Elektrické zafizeni pro pouziti v silnoproudych zafizenich.
(<90 A) Smérnice pro nizkonapétova zafizeni: ProhlaSeni o shodé a oznaceni CE
EN (IEC) 61800-5-1 Egg;(lj(;\cir;enzlet)ketggle(gnzosrt](-mgl;?rsi(t:lz;llj; teplotni a energetickou.
(290 A) Smeérnice pro nizkonapétova zafizeni: ProhlaSeni o shodé a oznaceni CE
IEC 60721-3-3 S:;:}i/ﬁlg?:clt? glé?/lr:\écgézgd?)rgizn.ek. Kvalita ovzdusi béhem provozu. Chemické
Rusky GOSTR Pro vSechny typy
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1.5

Skiiné meéniéa jsou vyrobeny z recyklovatelnych
materialll jako jsou hlinik, Zelezo a plast. Frekvenéni
méni¢ také obsahuje c&asti, které mohou vyzadovat
zvlastni pozornost jako jsou napf. elektrolytické
kondenséatory. Ridici desky obsahuji také malé
mnozstvi cinu a olova. P¥i likvidaci tohoto odpadu musi
byt dodrzen odpovidaji recyklaéni postup.

Demontaz a likvidace odpadu

1.5.1. Likvidace starého

elektronického a elektrického
vybaveni

Tyto informace jsou uréeny pro uzivatele v zemich EU a
ostatnich zemi Evropy, kde je zaveden systém tfidéni
odpadu.

Tento symbol na vyrobku nebo jeho obalu upozorriuje,
Ze s timto vyrobkem se musi nakladat dle norem
WEEE. Odpad musi byt pfevezen tam, kde je mozno
nakladat s elektrickym a elektronickym odpadem. Tim
se zajisti spravna likvidace a predchazi se Skodlivym
vlivim na Zivotni prostfedi, zdravi ¢lovéka a ochrani se
pfirodni zdroje. Pro detailnéjSi informace se obratte na
dodavatele.

1.6. Vysveétlivky

1.6.1. Zkratky a symboly

V tomto navodu jsou pouZité nize uvedené zkratky:

Tab.2. Zkratky
Zkratka Popis
DSP Digitalni Fidici procesor
FM Frekvenéni ménic
cp Iv?l’(j[ci par]el,v j'ednotkaw displvej(?v S
tlacitky umisténa na dvefich ménice
Eint Komunikaéni format
Ulint Komunikaéni format
Int Komunikaéni format
Long Komunikaéni format
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1.6.2. Definice

V tomto navodu jsou pouzity nasledujici definice pro
proud, moment a frekvenci

Tab.3. Definice
Nazev | Popis Jednotky
In Vstupni jmenovity proud méni¢e | A, RMS
Inom Vystupni jmenovity proud ménice | A, RMS
ImoT Jmenovity proud motoru A, RMS
Pnom Jmenovity vykon ménice kW
Pmot Jmenovity vykon motoru kW
Mnowm Jmenovity moment motoru Nm
Mwmotr | Moment motoru Nm
four Vystupni frekvence ménice Hz
fmot Jmenovita frekvence motoru Hz
NmoT Jmenovité otacky motoru ot/min
lcL Maximalni vystupni proud / 60s | A, RMS
Otacky | Aktualni otacky motoru ot/min
Moment| Aktudlni to¢ivy moment motoru | Nm
Sy’nvc. Synchronni otaky motoru ot/min
otacky

VEX 2.0



2. Montaz

Tato kapitola popisuje montaz frekvenéniho ménice.

NeZ zaénete s montazi, je vhodné si tuto celou pfedem
naplanovat.

« Presvédcte se, zda je umisténi ménie vhodné.

¢ Umisténi méni¢e musi byt adekvatni

hmotnosti.

¢ Bude muset méni¢ odolavat vibracim nebo naraziim
béhem chodu?

jeho

e Zvazte pouziti tlumice vibraci.

e Zkontrolujte okolni podminky, poZadovany pfivod
chladiciho vzduchu, kompatibilitu motoru apod.

« Naplanujte, jak pfepravovat méni¢ a manipulovat s
nim.

2.1.  Pokyny ke zvedani m énice

POZNAMKA :

Aby se predeSlo riziku zranéni osob nebo moznému
poSkozeni zvedané jednotky, je doporu¢eno zvedat
ménic tak, jak je uvedeno nize.

Doporu €ené zvedani pro typy FM 090 az
250A

Load: BE to 74 kg

Obr. 2 Zvedani typd FM 090 az 250A
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Doporu €ené zvedani pro typy FM 300 az
1500A

Obr. 3 Demontaz horni desky

DEWLE

Obr. 4

Demontaz horni desky - detalil
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Obr. 5 Zvedani typd FM 300 az 1500A

2.2.

Frekvenéni méni¢ musi byt upevnén ve svislé poloze na
hladkém povrchu. Pro vyznaceni montaznich otvora
pouzijte Sablonu dodanou spolu s méni¢em.

Montaz

7

—
Ehu

00
Doo

@

o

a4z

Obr. 6 Montaz méniéd fady 003 az 250
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2.2.1. Chlazeni

Frekvenéni ménic¢e fady 003 az 250 potfebuji kolem
vSech 4 stran minimalni prostor pro zajiSténi
dostacujiciho chlazeni, viz. Montaz ménice fady 003 az
250. Protoze vstup a vystup chladiciho vzduchu je dole
a nahore, nedoporué¢ujeme montdz dvou frekvenénich
ménicu pfimo nad sebou.

V tab.4 jsou uvedeny minimalni vzdalenosti pro
jednotlivé typy ménica, které je nutno dodrzet:
Tab.4. Montaz a chlazeni
003- 019- 060- 090- 300-
013 046 073 250 1500
a | 200 200 200 200 100
EM/EM | b | 200 | 200 | 200 | 200 0
[mm] ¢ | 30 0 30 0 0
d 30 0 30 0 0
a | 100 100 100 100 100
FM/ |b| 100 | 100 | 100 | 100 0
sténa
mm] |c| 30 0 30 0 0
d 30 0 30 0 0
2.2.2. Montézni rozm éry
8
. . |
(& 4 \
&'
[
a A& f
:
CEE ®| gl =
»»»»»»» )| 8| g
A
/
| & &,H
210
= -l 2
220 “"
Obr. 7 FDUA40: model 003 - 013 (X1)
VFX40: model 003 - 010 (X1)
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Obr. 8 FDUA48/52: model 019 - 046 (C)
VFX48/52: model 013 - 046 (C)
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Obr. 10 FDU-VFX48: model 090 - 175 (E)
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Obr. 9 FDU-VFX40/50: model 060 - 073 (X2)
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Obr. 11 FDU-VFX48: model 210 - 250 (F)
FDU-VFX69: model 090 - 175 (F69)
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2.3.

2.3.1.

Chlazeni

Provedeni v rozvad éci

Je-li frekvenéni méni¢ umistén do rozvadéce, je nutné
zohlednit potfebné mnozstvi vzduchu dle tab.5.

Tab.5. Mnozstvi chladiciho vzduchu
Velikost model Mn\f)zidsj\(/;ih(lzjh[lr?]dissmo
X1 003 - 013 40
C 019 - 031 120
037 - 046 170
X2 060 - 073 165
E 090 - 175 510
F 210 - 250 800
G 300 - 375 1020
H 430 - 500 1600
I 600 - 750 2400
J 860 - 1000 3200
K 1200 - 1500 4800
11/164 VEX 2.0




2.3.2. Montézni rozm éry
B 500 ~
0o ) [ )

"/:90 (@)
450 (H/H69)

600

2320

oo

Obr. 12 FDU-VFX48: model 300 - 500 (G a H)
FDU-VFX69: model 210 - 375 (H69)
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Obr. 13

FDU-VFX48: model 600 - 750 (1)
FDU-VFX69: model 430 - 500 (169)
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Obr. 14

FDU-VFX48: model 860 - 1000 (J)
FDU-VFX69: model 600 - 650 (J69)
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Obr. 15

FDU-VFX48: model 1200 - 1500 (K)
FDU-VFX69: model 750 - 1000 (K69)
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3. Instalace

Popis instalace v této kapitole je v souladu s EMC
normami a smérnicemi pro strojni zafizeni.

Vyberte typ kabelu a jeho stinéni dle norem EMC v
zavislosti na prostredi, ve kterém bude méni¢ umistén.

3.1. Priprava instalace

Pozorné si proCtéte nize uvedeny seznam a pred
instalaci promyslete nasledujici body:

« Rizeni externi nebo pomoci ovladaciho panelu.

¢ Délka kabelt k motoru (>100m).

¢ Paralelni zapojeni vice motor(.

¢ Funkce.

¢ Vhodny typ méni¢e k danému motoru/aplikaci.

« MontaZz samostatné dodanych rozsifujicich (option)
karet dle navodu.

Ma-li byt méni¢ pfed montazi docasné uskladnén,

zkontrolujte prostfedi, ve kterém ma byt uskladnén. Je-li

méni¢ prevezen na misto instalace z chladného

prostfedi, mizZe se na ném srazit vihkost. V takovém

pfipadé je nutné vyckat, az zjevna srazena vlhkost

zcela zmizi a teprve poté ménic zapojit.

3.2.  Pripojeni kabel G

3.2.1. Motorové kabely

V souladu s EMC normou o vyzafovani je frekvenéni
méni¢ vybaven sitovym filtrem. Motorové kabely musi
byt stinéné a stinéni musi byt spojeno s kostrou motoru
a méni¢e na obou koncich. Tento zplGsob spojeni
meéni¢e, motorového kabelu a motoru tvofi tzv.
“Faradayovou klec”.

PoZzadavky pro vyb ér motorovych kabel :

¢ Pouzite stinéné kabely dle specifikace ve
~Specifikace kabelu*.

* PouZijte teplotné odolné kabely, +60°C nebo vyssi.

* Hodnoty kabell a pojistek musi byt v souladu s
jmenovitym vystupnim proudem motoru. Viz tab.

e Maximalni délka motorového kabelu.

e Stinéni musi byt pfipojeno na obou koncich
celoplosné (3609 kovovou prGchodkou. Vyvarujte
se pfipadu, kdy je stinéni kabelu svedeno jednim
vodiéem a spojeno Sroubkem ke kostfe. Toto feSeni
je zcela nedostacujici.

PFipojte motorovy kabeldle U-U,V-VaW -W.

OPTION
11|23 |PE DCD+CR_J_—UVW
AN

Obr. 16  Zapojeni silovych svorek

VAROVANI:
Brzdny odpor pfipojujte vZzdy na svorky DC+ a R!

POZNAMKA :

Je dilezité, aby kryt motoru mél stejny potencial jako
ostatni ¢asti stroje.

¢ Uzemfuje-li se stinéni pomoci vodivé objimky na
zékladovou desku opatfenou ochrannym natérem,
je  nutno tuto plochu oSetfit antikoroznim
prostfedkem a teprve po pfipojeni stinéni je mozno
tento spoj nalakovat

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

Kabel mezi motorem am éniéem

Pokud jsou motorové kabely preruSeny stykadi,
tlumivkami apod., je nezbytné nutné pfipojit stinéni
pomoci kovovych pfichytek nebo kovovych montéaznich
desek tak, aby nedoslo k jeho pferuSeni, viz. obr.

Na obr. je pfiklad, kdy nejsou pouzity kovové montazni
desky (napf. pfi pouziti frekvenéniho ménice v IP54). Je
proto dulezité, aby byl ,obvod” uzavfen pomoci
kovovych pfichytek a kovovych kabelovych priichodek.

cables

Obr. 17  Pripojeni kabeld u rady C.

Nasledujicim bodim vénujte prosim zvlastni pozornost:

¢ Pokud je nutné odstranit natér, je nutné toto misto
oSetfit antikoroznim prostfedkem. Po pfipojeni
stinéni je mozné spoj znovu prelakovat!

e Skiin ménice by méla byt spojena s vodivou
montazni deskou maximalni moznou plochou. Proto
odstrarite lak z plochy, kde ma byt ménic pfipevnén.
Alternativné je mozno spojit méni¢ s touto deskou
kratkym pasovym médénym vodi¢em.

¢ Vyvarujte se preruseni stinéni.

¢ Frekvenéni ménice vysSich vykon( fady 300 az 1k5
(IP54) jsou umistény ve skfinich, vnitfni spoje proto
musi odpovidat EMC normam.

VFX 2.0




m
Frekven éni ménié
RFI filtr
(Option)
Napajeni Motor
L1]L2[L3[PE[pcpc{R]=u]v [w]
\V/ | \W/
+ Upeviiovaci otvory
licna
| — Vystupni tlumivka (option)
—+ Stinéné kabely
N Monta;nl _plocha
I bez néstfiku
N4 .
Kryt svorkovnice
(kovowy)
i

Napéjeni Kovova kabelova | Motor
L1,L2,L3,PE priichodka

Brzdny odpor
(option)

Obr. 18 Montaz na vodivou montazni desku

Frekven éni ménié

RFI filtr

Napajeni

L1 [L2[sfPelpelpe|r [< ] u [v [w ]

Kovova kabelova
prachodka

Stinéné kabely

Kovovy kryt

Brzdny | |Vystupn
odpor tlumivka

Kryt svorkovnice
(kovowy)

Motor

Kovova kabelova
H priichodka ~ [

Napajeni

Obr.22 ukazuje pfiklad, kdy neni pouZita kovova
montazni deska (napf. pfi pouziti frekvenéniho ménice
s krytim IP54). Zde je dllezité, aby “obvod stinéni” byl
uzavien pomoci kovovych pfichytek a kovovych
kabelovych prachodek.

Umist éni motorovych kabel G

Motorové kabely umistéte co nejdale od ostatnich,
zvlasté pak od fidicich kabeld. Minimalni vzdalenost
mezi motorovymi a Fidicimi kabely je 30cm.

Vyvarujte se umisténi motorovych kabell paralelné s
ostatnimi kabely.

KFiZzeni silovych kabell s ostatnimi realizujte pod dhlem
90°

Dlouhé motorové kabely

Jsou-li kabely mezi motorem a méni¢em delSi nez
100m (popf. 40m pro ménice fady X1), vznikaji na nich
v dusledku kapacitnich proudd proudové Spicky. Je
mozné, Zze tyto Spicky zplsobi vypadek ménice z
divodu nadproudu. Tomu se da predejit pouzitim
vystupni tlumivky. O vhodnych tlumivkach se poradte
se svym dodavatelem.

Styka €e na motorovém kabelu

Pouziti stykacli mezi motorem a méniem se
nedoporucuje. Nikdy neodpojujte motor pokud je méni¢
v chodu. Toto je moZné provést pouze pokud je ménic v
klidu, jinak maze dojit k vypadku méni¢e z ddavodu
nadproudu.

3.2.2. Sit'ové kabely

Prafezy sitovych a motorovych kabeld by mély byt v
souladu s mistnimi predpisy.

Pozadavky pro vybér sitovych kabell

¢ Sitové kabely nemusi byt stinéné.

* PouZijte teplotné odolné kabely, +60°C nebo vyssi.

¢ Hodnoty kabell a pojistek musi byt v souladu s
jmenovitym vystupnim proudem meénice. Viz. tab.42.

« VesSkeré méni¢e maji nelakovanou zadni ¢ast, tudiz
jsou vhodné pro montaz na nelakovanou montazni
desku.

Zapojte privodni kabely dle obr.23. Méni¢e maji sitovy
filtr, ktery odpovida prostfedi 2 dle EMC normy o EMC.

OPTION

11|23 |PE DEMDC M| u |y |w

Obr. 20  Zapojeni silovych svorek

Obr. 19 Montaz na izolovanou montazni desku nebo
volné pfipojeni bez montazni desky

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

VAROVANI:
Brzdny odpor pfipojujte vzdy na svorky DC+ a R!
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Tab.6. Pripojeni sité a motoru

L1, L2, L3 sit' - 3 faze

PE ochranny vodi¢

O uzemnéni motoru

u,Vv,w motor - 3 faze
DC+ / R brzdny odpor

(bCc-), bC+, R DC+ / DC- propojeni DC sbhérny
(option)

POZNAMKA:

Svorky pro pfipojeni brzdného odporu a DC propojeni
jsou instalovany pouze tehdy, je-li méni¢ vybaven
brzdnou jednotkou.

VAROVANI:

Pro bezpecny provoz méni¢, musi byt ochranny vodi¢
sité pfipojen na svorku PE a uzemnéni motoru na
svorku.

3.3.  Specifikace kabel

Tab.7. Specifikace kabeld

hMains hotor

(05-Fd45-zables only}

Obr. 21  Délky odizolovani kabeld

3.4.1. Hodnoty kabel G a pojistek
Viz kapitola Technicka data, oddil 14.7.

3.4.2. Utahovaci momenty pro si  tové a
motorové kabely

Tab.9. Typova rfada 003 az 073

Kabely Specifikace

003- 013/01 060-
010/013 | 9-046 073

Silovy kabel vhodny pro stacionarni

Sitové DAL s e
zafizeni na pouZité napéti.

Utahovaci moment [Nm] 0,5 1,2-1,4 15

Silovy stinény kabel nebo kabel s

Tab.10. Typova fada 090 az 109

Motorové | masivnim nizkoimpedanénim ochrannym Brzdny odpor | Sit/Motor
plastém na pouZité napéti.
—— —— - Svorky [mm?] 95 95
Ridici RldlCl kab'ely stlnen}a nebgvsvnlzkou — 5
impendaci ochranného plasté. Prirez kabelu [mm?] 16-95 35-95
Utahovaci moment [Nm] 14 14

3.4. Délky odizolovani kabel 1

Obr. a Tab. znazornuji doporuc¢ené délky odizolovani
motorovych a sitovych kabel.

Tab.8. Délky odizolovani sitovych a motorovych

Tab.11. Typova fada 146 az 175

Brzdny Sit/Motor
odpor
Svorky [mm?] 95 150
Praifez kabelu [mm?] 16-95 %55 1125%
Utahovaci moment [Nm] 14 14 24
Tab.12. Typova fada 210 az 250
Brzdny Sit/Motor
odpor
Svorky [mm?] 150 240

35- | 120- | 35- 95-

o\ 2
Prifez kabelu [mm?] 95 150 70 240

kabeld
T)v/pova Sit'ovy kabel Motorovy kabel
fada
a b a b c
(mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)

003-

010/013 60 8 60 8 31
013/019-

046 115 12 115 12 32
060-073 130 11 130 11 34
090-175 160 16 160 16 41
210-250 170 24 170 24 46

Utahovaci moment [Nm] 14 24 14 24

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

VFX 2.0




3.5.  Pr¥ipojeni si tovych a
motorovych kabel 0

Méni e typove Fady 090 az 250

Pro jednodussi pfipojeni silnych sitovych a motorovych
kabell k méni¢im typové fady 090 az 250 je mozné z
ménice vyjmout kabelové svorky.

Cable interface

Obr. 22  Pripojeni sitovych a motorovych kabeld

Vyjméte kabelovou svorkovnici z ménice.
Kabel protahnéte pres kabelové prachody.
Odizolujte kabel dle pokyna v tab. 8.
Zapojte a utahnéte kabel do svorky.

Vlozte kabelovou svorkovnici zpét na misto a
zajistéte Srouby.

o s e

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VIII.2008 177164

Méni e typove Fady 300 az 1500

ES@’ ElEiElE

LTLZL3 EU W W

-:‘
-

Obr. 23  Pfipojeni sitovych a motorovych kabeld

MéniCe fady 300 az 1500 jsou osazeny silovymi
svorkami Klockner Miller K3x240/4.

Pro vSechny typy ménicu je délka odizolovani kabeld
32mm.
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3.6.  Tepelna ochrana motoru

VétSina asynchronnich motort je vybavena vlastnim
ventilatorem zajiStujicim chlazeni motoru. Intenzita
chlazeni ventilatoru zavisi na otackach motoru. Pfi
nizkych ota¢kach a jmenovitém zatizeni maze byt
chlazeni nedostate¢né. V pfipadé potfeby kontaktujte
dodavatele ohledné informaci k charakteristice chlazeni
pfi nizkych otackach.

VAROVANI:

V zavislosti na charakteristice chlazeni motoru, typu
aplikace, otaCkach a zatizeni se mlze stat nezbytnym
pouZiti ciziho chlazeni motoru.

NejlepSi tepelnou ochranou motoru jsou termistory
umisténé pfimo ve vinuti motoru. V zavislosti na typu
termistoru Ize meéni¢ vybavit vstupem pro PTC.
Termistor  poskytuje tepelnou ochranu  motoru
nezavislou na jeho ota¢kach, viz funkce ,Motor 12t Typ*
[231] a ,Motor 12t Proud” [232].

3.7. Paralelni zapojeni motor

Paralelni chod vice motord je mozny, avSak jejich
souctovy proud (vykon) nesmi prekrocit jmenovitou
hodnotu ménice: Je také dlilezité nastavit spravné data
motoru v menu [220]:

Parametr [221] Jmenovité napéti vSech
Napéti motoru: motord musi byt stejné.

Jmenovita frekvence

Parametr [222] vSech motord musi byt

Frekvence motoru:

stejna.
Parametr [223] Soucet jmenovitych
Vykon motoru: vykonu vSech motor.
Parametr [224] Soucet jmenovitych
Proud motoru: proudd vSech motoru.

Priimérné otacky vSech
motor(. Motory musi mit
stejny pocet polu.

Parametr [225]
Otacky motoru:

Parametr [227] Primérna hodnota Cosg
Motor Cos PHI: vSech motort.

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008
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7 Ve

4. PFipojeni ovladani

4.1. Ridici deska

Na obr.27 je znazornéno rozvrzeni Fidici desky se

VYSTRAHA:

Pfed zapocetim prace s fidicimi signaly na svorkovnici
nebo prepinaci, vzdy odpojte sitové napéti a vyckejte

galvanicky oddélena od napajeciho napéti ménice, nejméné 5 minut az do vybiti kondenzatori
dbejte pfi pfipojeném sitovém napéti zvySené meziobvodu.
opatrnosti!
X5 X6 X7
Ontion
=== .
| Sp———
Komunikace
=
Ovladaci
panel
Jumper p fepinace
18Ty 182y 183y 184y
Ovladaci
signaly
12 22 41 42 43 Vystupni
relé
X1 1 o 31 32 33 51 &2
X3
Obr. 24  Rozvrzeni fidici desky
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4.2. Ridici svorkovnice

Svorkovnice pro pfipojeni Fidicich signall je pfistupna
po otevreni ¢elniho krytu (dvefi) ménice.

V tab.12 je popsana fidici svorkovnice a vyrobni
nastaveni funkci jednotlivych signala. Vstupy a vystupy
jsou programovatelné, tak jak je popsano v kap.11. na
str. 51. Specifikace signalu je uvedena v kap.14. na str.
147.

POZNAMKA: Maximalni souétovy proud vystupa 11, 20
a 21 je 100 mA.

POZNAMKA:
N/C - klidovy kontakt, rozepnut pokud je relé aktivni.
N/O - pracovni kontakt, sepnut pokud je relé aktivni.

4.3.

Na nasledujici
zapojeni ménice.

Priklad zapojeni

strané obr.28 znazorfiuje priklad

Tab.13. Ridicf signal . . .
gnay 4.4, Konfigurace vstup @ pomoci
Svorka | Nazev P fednastavena funkce Jumper p repinacu
VVstu Jumper prepinaéi S1 az S4 je mozno konfigurovat 4
ystupy analogové vstupy Aninl, Anin2, Anin3 a Anin4, jak je
1 +10 V +10 VDC napajeci napéti uvedeno v tab.13. Rozmisténi pfepinacl je znazornéno
6 |-10V -10 VDC napéjeci napéti na obr. 27.
7 Common | referenéni nula
cninu Tab.14. Nastaveni JUMPER prepinacd
11 +24 V +24 VDC napéajeci napéti
12 Common | referenéni nula Vstup Typ signalu Jumper
15 Common | referenéni nula Anind napétovy S1 [
Digitalni vstupy proudovy (pfednastaveno) S1 [ =]
8 Digin 1 RunL - start s ota€enim vlevo napétovy S22  [m
; £x AT Anin2
9 Digln 2 RunR - start s otaCenim vpravo proudovy (pfednastaveno) s (-
10 Digin 3 neaktivni .
- - napétovy S3 [T
16 Digin 4 neaktivni AnIn3 q q
- — roudovy (pfednastaveno S3
17 Digin 5 neaktivni proudovy (pf veno) N
18 DigIn 6 neaktivni Anin4 napetovy S4 (T
19 Digin 7 neaktivni proudovy (pfednastaveno) S4 [l ]
22 Digin 8 RESET - kvitace poruch
Digitalni vystupy POZNAMKA:
. T — Kalibrace a Off-Set Aninl az Anin4 se provadi pomoci
20 DigOut1 | Ready - ménic pripraven menu. Viz parametr [512], [515], [518] a [51B],
21 DigOut 2 | Brake - brzda kap.11.6.
Analogové vstupy
2 Anin 1 Process Ref - Zzddana hodnota POZNAMKA :
3 Anin 2 neaktivni Dva Analogové vystupy AnOutl a AnOut2 jsou
4 Anin 3 neaktivni nastavitelné taktéZ pomoci menu. Viz parametr [530],
kap. 11.6.3.
5 Anin 4 neaktivni
Analogové vystupy
13 Otacky min -max otacky
14 Moment 0 - max moment
Reléové vystupy
31 NC1 Relé 1 vystup
32 COM1 TRIP -poruch a, aktivni, je-li
33 N/O 1 ménic v poruse
41 N/C 2 Relé 2 vystup
42 COM 2 RUN - chod, aktivni, kdyz méni¢
43 | NO2 bezi
51 | COM3 Relé 3 vystup
52 N/O 3 neaktivni

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008
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Obr. 25  Pfiklad zapojeni ménice
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4.5. Zapojeni Fidicich signal G

45.1. Vodi ¢e

Pro standardni zapojeni Fidicich signall je uréen
ohebny flexo-vodi¢ s max. prifezem do 1,5mm? nebo
pevny vodi¢ do max. prifezu 2,5mm?.

Contral signals

=

L__J S

Obr. 26  Zapojeni fidicich signald

4.5.2. Typy Fidicich signal G

Vzdy je nutné rozlisit typ Fidiciho signalu. Ruzné typy
signald se mohou vzajemné nepfiznivé ovliviovat.
Proto pro kazdy signal pouzijte oddéleny vodi¢. Napf.
pokud signal ze snimace tlaku je zapojen pfimo do
ménice, a je veden spolu s ostatnimi fidicimi kabely,
mohou jej tyto nepfiznivé ovlivnit. RozliSujeme nékolik
nasledujicich typl signalu:

Analogové vstupy

Napétovy nebo proudovy signal (0-10V, 0/4-20mA).
Standardné vyuzit jako Fidici signal pro rychlost,
moment nebo jako zpétnovazebni signal pro PID.

Analogové vystupy

Napétovy nebo proudovy signal (0-10 V, 0/4-20 mA).
Zména jeho hodnoty neni pfili§ rychla a obecné se
vyuzivaji pro ucely méreni.

Digitalni
Napétovy nebo proudovy signal (0-10V, 0-24V, 0/4-

20mA), ktery muaze nabyvat pouze dvou hodnot (HI
nebo LO).

Datové

Obvykle napétovy signal (0-5 V, 0-10 V), s velmi
rychlou zménou pfi vysoké frekvenci, obecné je pouzit
pro RS232, RS485, ProfiBus, atd.

Relé

Reléovy kontakt (0-250VAC) miliZze spinat vysoce
induktivni zatéze (pomocné relé, ventily, brzdy, apod.).

POZNAMKA :

Stinéni Fidicich kabell je nezbytné pro dodrzeni Grovné
odolnosti dané EMC normami (snhizuje se tak uroven
Sumu).

POZNAMKA :

Ridici kabely musi byt oddé&leny od motorovych a
sitovych kabell.
Zajistéte, aby fidici kabely nebyly v kontaktu se silovymi
¢astmi zafizeni.
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Typ Max pr Gfez Utahovaci Typ
signalu vodi ¢e moment kabelu
analogovy stinény
9oy Pevny vodi¢: y
digitalni | 0.14-2.5 mm? stinény
, 0,5Nm
datovy Flexo vodi¢: stinény
- 0.14-1.5 mm® ——
relé nestinény
Priklad:

Reléovy vystup z ménice, jenz spind pomocné relé
muaze byt v okamziku spinani zdrojem interference
(vyzafovani) pro mérfeni signalu, napf. ze snimace
tlaku. Pro snizeni ruSeni doporucujeme pouzit
oddélené, stinéné vodice.

45.3. Stinéni

NejlepSich vysledkll pro vSechny signalové vodice je
dosazeno, pokud je stinéni zapojeno na obou koncich:
tzn. v ménici i na strané zdroje (napf. PLC, PC), viz
obr.30.

Je doporuceno kfiZzeni sitovych a motorovych kabell v
Uhlu 90° [UNikdy nevedte ovladaci kabely soubézné
s kabely sitovymi nebo motorovymi!
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4.5.4. Jednostranné nebo oboustranné
zapojeni stin éni?

V principu plati tataz pravidla pro silové i fidici kabely,

které musi vyhovovat EMC normam.

Pro vSechny signaly uvedené v kap.4.5.2 je nejlepSich
vysledk( dosazeno, jestlize je stinéni zapojeno na obou
koncich, viz obr.30.

POZNAMKA :

Kazda instalace musi byt pro splnéni platnych EMC
norem peclivé prezkouSena.

Ridici deska I
i T

; Méfeni
| tlaku

Externi fizeni
(kovové skfirika)

- Kontrolni panel

® ® &
Obr. 27  Elektromagnetické (EM) stinéni fidicich
signald.
POZNAMKA:

Kazda instalace musi byt pro splnéni platnych EMC
norem peclivé prfezkouSena

45.5. Proudovy signal (0)4-20mA

Proudovy signal (0)4-20mA je odolnégjSi vici ruSeni nez
signal napétovy 0-10V, protoZe je zapojen na vstup s

Doporuéujeme proto v pfipadé delSich vodi¢td nez

nékolik metri pouzit proudové fidici signaly.
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4.5.6. Kroucené pérované kabely
Analogové a digitalni signaly jsou odolngjsi vaci
interferencim, pokud jsou vzajemné ‘“spiralovité
stoCeny”. Takovy postup se doporuCuje pouze v
pfipadé, kdy nejsou pouzity stinéné vodie. Zkroucenim
vodiél se minimalizuje jejich nechranéna plocha. To
znamena, Ze pouZzitim proudového signalu nedochazi k
vf interferencim ani k nezadoucim indukovanym
napétim. Pro PLC je proto dulezité, aby zpétny vodi¢
byl v tésné blizkosti signalového a aby byly vzajemné
kolem sebe zkrouceny po celé délce v Ghlu 360°.

4.6.  Pripojeni rozSi fujicich karet -
option

Option karty jsou zapojeny pomoci konektor X4 nebo

X5 na Fidici desce, viz. obr.27 a mohou byt instalovany

nad nebo vedle fidici desky v zavislosti na typu a

velikosti ménie. Vstupy a vystupy option karet jsou
zapojeny stejnym zpUsobem jako ostatni fidici signaly.
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5. Start m énicée

Tato kapitola popisuje nejrychlejSi a nejjednodussi
zpusob spusténi motoru pomoci frekvenéniho ménice.
Toto bude demonstrovano dvéma zpusoby fizeni:
z fidici svorkovnice a z ovladaciho panelu.
Prepokladejme, ze ménic je umistén na sténé nebo ve
skfini, viz kap.2.

Jako prvni jsou zminény obecné informace o pfipojeni
sitovych, motorovych a fidicich kabell. DalSi kapitola
popisuje pouziti funkénich klaves na ovladacim panelu.
Nasleduji priklady, které zahrnuji dalkové (pfes
svorkovnici) a ruéni Fizeni (z ovladaciho panelu).
Popisuji, jak nastavit data motoru a uvést do chodu
méni¢ a motor.

5.1.  Zapojeni si tovych a
motorovych kabel G

Hodnoty sitovych a motorovych kabelt musi odpovidat
normam a mistnim predpistm.

5.1.1. Sitovy kabel

1. Zapojte sitovy kabel dle obr.31. Méni¢ ma vstupni
sitovy filtr, ktery odpovida prostfedi 2 dle normy o
EMC.

5.1.2. Motorovy kabel

2. Zapojte motorovy kabel dle obr.31. Dle EMC
norem se musi pouzit stinény kabel a stinéni musi
byt zapojeno na obou koncich: na kostru motoru a

ménice.
OPTION
11|23 |PE DCD+CR_J_—UVW
AMV

Obr. 28  Pripojeni sité, motoru a popf. brzdného
odporu (option)

VAROVANI:

Pro bezpeény provoz méni¢e musi byt ochranny vodi¢
pfipojen na svorku PE a uzemnéni motoru na svorku .

VAROVANI:
Brzdny odpor pfipojujte vZzdy na svorky DC+ a R!

Tab.15. Pfipojeni sité a motoru

L1, L2, L3 sit - 3 faze

PE ochranny vodi¢

ad uzemnéni motoru

U, VvV, w motor - 3 faze
DC+ / R brzdny odpor

(DC-), DC+, R DC+ / DC- propojeni DC sbérny
(option)
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5.2.  Zapojeni Fidicich kabel G

Pro tento pfipad vyuzijeme minimum Fidicich signald.

Motor pfipojeny dle tohoto pfikladu se otaci ve sméru

hodinovych rugi¢ek (doprava).

Pro dodrzeni EMC norem je nutné pouzit stinény vodic.

Pro Fidici signaly je mozné pouziti ohebnych flexo-

vodi¢ll s max. prifezem do 1.5 mm2 nebo pevné

vodiGe s prifezem do 2.5 mm2.

3. Pripojte signal referenéni (zadané) hodnoty ke
svorkdm 7 (Common) a 2 (Aninl), viz obr.32.

4.  Pripojte vypina¢ Start ke svorkam 11 (+24VDC) a
8 (Diginl, RUN), viz obr.32.

x
1
2
Reference mn
0-10 ¥ 3
15
1
16
5
7
6
18
7
0
B
Start (RunR) A d
21
10
N 2
RS
s} #

4l
a2
33

42
43

2%

&1

Obr. 29  Minimalni zapojeni

5.3. Pouziti funk énich klaves

b -

[99] > [200] « = {303

=)
-
MEXT
[220] —» [225
=1k
[ e
Pl |

+ = oDom

Obr. 30 Pfiklad zadani napéti motoru pomoci
funkénich klaves
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¢ krok do podmenu nebo potvrzeni zmény

ENTER

J krok na vysSi arovert menu nebo

ESC nepotvrzeni zmény nastaveni

l Fepinani mezi okny stejné Grovné vpravo
MEXT prep y ste| p
fepinani mezi okny stejné Urovné vievo

prev | PP ystel

+ zvySovani hodnoty nebo zména volby

— snizovani hodnoty nebo zména volby

5.4. Dalkové ovladani (svorky)

Pouziti externich signall k fizeni ménice / motoru.

Pouzijeme standardni 4-pélovy motor s napajenim
400V, externi tlacitko start a referenéni hodnotu.

54.1. Styka € na sit'ovém kabelu

Zaviete dvefe ménie. Po zapnuti sitového stykace
dojde na ca 5 sekund k zapnuti vnitfniho ventilatoru
meénice.

5.4.2. Nastaveni dat motoru

Nastavte data motoru s ohledem na typovy Stitek
pfipojeného motoru. Méni¢ vyuziva data motoru pro své
interni vypocéty provoznich dat.

Pro zménu nastaveni pouzijte klavesy na ovladacim
panelu. Dalsi informace o ovladacim panelu a strukture
menu najdete v kap.9.

Uvodni okno, parametr [100], se zobrazi vidy po
zapnuti ménice
-
1. Stisknéte klavesu pro zobrazeni parametru
[200], Zakladni Nastaveni

2.  Stisknéte klavesu a poté klavesu " pro
zobrazeni parametru [220], Data Motoru.

3.  Stisknéte klavesu pro zobrazeni parametru
[221] a nastavte napéti motoru.

+
4.  Zménu hodnoty provedte klavesou nebo

Nastavenou hodnotu potvrdte klavesou

ENTER

5. Nastavte jmenovitou frekvenci motoru [222].
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Nastavte jmenovity vykon motoru [223].

Nastavte jmenovity proud motoru [224].

Nastavte jmenovité otacky motoru [225].

Nastavte G¢inik (cose) [227].

10. Parametr [229] Motor ID run: Zvolte “Kratka”,

© ® N o

potvrdte klavesou a stisknéte klavesu start

vpravo

Méni¢ nyni méfi nékteré parametry motoru. Motor
se neotaci a vydava piskavé zvuky. Motor ID run
se ukonéi po cca. 1 minuté (na displeji se zobrazi

“Test OK!"), pro pokraCovani stisknéte == .

11. AniInl pouZijte jako vstup pro referenéni hodnotu.
Tovarné je nastaven na 0-10V. Pouzivate-li
referen¢ni (zadanou) hodnotu 4-20mA, prepnéte
JUPMER pfepina¢ (S1) na fidici desce a zménte
nastaveni parametru [512] Aninl na 2-10V/4-
20mA.

12. Vypnéte napajeni ménice.

13. Zapojte digitalni a analogové vstupy/vystupy, viz
obr.26.

14. Nyni je vSe pfipraveno.
15. Zapnéte napdjeni.

5.4.3. Zapnuti m énicée

Pokud je vSe pfipraveno, mzete motor zapnout pomoci
tlacitka start.

Tento pfiklad nam ukaze, Zze zapojeni je v pofadku a
motor bude béZet pod zatizenim.

5.5.  Mistni ovladani (tla €itka)
Mistni ovladani pomoci ovladaciho panelu ménice je
mozno pouzit napfiklad pfi testovani.

Pouzije motor s napajenim 400VAC motor a ovladaci
panel.

5.5.1. Zapnuti napajeni

Zaviete dvefe ménice. Po pfipojeni napajeni dojde na
ca 5 sekund k zapnuti vnitfniho ventilatoru ménice.

5.5.2. Volba mistniho ovladani
PFi zapnuti méniée se zobrazi parametr [100], Uvodni
okno

-

1. Stisknéte klavesu pro zobrazeni parametru
[200], Zakladni Nastaveni.

2.  Stisknéte klavesu
[210], Provoz.

pro zobrazeni parametru

3.  Stisknéte klavesu pro zobrazeni parametru

=+
[211], Language (Jazyk) a klavesou nebo

zvolte ,Cesky* a potvrdte =
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4.,  Stisknéte klavesu pro zobrazeni parametru
[214], Ref Signal.
5.  Zvolte Tlagitka pouzitim klavesy a stisknéte
NTER s
pro potvrzeni.
-
6. Stisknéte pro posun na parametr [215],
Start/Stop.
7.  Zvolte Tlagitka pouzitim klavesy a stisknéte
NTER s
pro potvrzeni.
=
8.  Stisknéte pro odchod do menu “Nastaveni”
-
a poté pro zobrazeni parametru [220], Data
Motoru.
5.5.3. Nastaveni dat motoru

Data motoru nastavte s ohledem na pfipojeny motor.

9. Stisknéte klavesu pro zobrazeni parametru
[221].

10. Ke zméné hodnoty pouzijte klavesy a
Zmeénu potvrdte klavesou e

11. Pro zobrazeni parametru [222] stisknéte klavesu
-
NEXT

12. Opakujte kroky 9 a 10 do doby, neZ nastavite
spravné vSechna data motoru.

=
13. Dvakrat stisknéte klavesu a poté jednou
-

Klavesu pro zobrazeni parametru [100],
Uvodni okno.

5.5.4. Nastaveni referen €ni hodnoty

Nastavte referenéni hodnotu otacek.

-
NEXT

14. Stisknéte klavesu

[300], Proces.

pro zobrazeni parametru

15. Stisknéte klavesu

[310], Nast/Zobr RH.

pro zobrazeni parametru

16. Pro nastaveni hodnoty 10Hz pouzijte klavesy

a .z davodu kontroly sméru otaceni volime
nizkou hodnotu, aby se predeSlo poSkozeni
motoru.
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5.5.5. Start / zastaveni motoru

Q (RUN R),

motoru se provede

Na ovladacim panelu stisknéte klavesu
pro zapnuti motoru. Vypnuti

klavesou == (STOP).

POZNAMKA:

Zadavani otacek (zvySovani / snizovani) vrezimu
mistniho ovladani, lze pouze v parametru [310]
Nast/Zobr RH.

26 /164

Tento pfiklad nam ukaze, Ze hlavni zapojeni je v
poradku a motor bude bézet se zatizenim.
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6. Aplikace

Tato kapitola uvadi pfehled mnoha raznych aplikaci a jejich funkci, pro které jsou vhodné frekvenéni méni¢e Emotron.

Jsou zde uvedeny pfiklady feSeni nejbéznéjSich aplikaci.

6.1. Prehled aplikaci
6.1.1. Jeraby
Problém Reseni Emotron VFX Parametr

Rozbéh s téZkym bfemenem je obtizny a
nebezpecny. Mlze zplsobit trhnuti s
naslednym rozkyvanim bfemene.

PFimé Fizeni momentu, rychla pfedmagnetizace
motoru a precizni fizeni brzdy poskytuje plynuly
rozbéh i s tézkym bfemenem.

213, 331-338, 350

Trhavé pohyby muzou zpUsobit propad

Kontrola odchylky otaéek presné detekuje
zménu zatiZzeni. To je signalizovano jisticimu

bfemene ohrozujici bezpecnost majetku a b + : smu K aktivaci hanické 3AB, 3AC
0s0b ezpecnostnimu systému k aktivaci mechanické
' brzdy.
| pfi chodu bez nebo s lehkym zatizenimje | o poct ok chodu bez zatfzeni maze byt 343, 3AA, 3AD,
jefab pohanén pomalou rychlosti. Cas jizdy je . . L
L . zvySena pomoci funkce odbuzovani 713
neumeérné dlouhy.
Brzdéni s t&éZkym bfemenem je obtizné a PFimé Fizeni momentu a vektorové brzdéni
RN L . RO < . 213, 33E,33F,
nebezpecné. MiZe zplsobit trhnuti a postupné sniZuje rychlost az do zastaveni a
P - e o 33G
rozhoupéni bfemene. teprve poté je aktivovana mechanicka brzda.
Jerabnik dava povel k zabrzdéni dlouho pred Systém v koncové poloze automaticky plynule
koncovou polohou, aby zamezil narazu pfi zabrzdi, obsluha maze manipulovat jefabem pfi 3A2-3AA
rozkyvani bremene. piné rychlosti
6.1.2. Drti €e
Problém Reseni Emotron VFX Parametr

Vysoké zabérové proudy vyzaduji vétsi jisténi
a kabelaz, pro mobilni drti¢e je nutny vétsi
dieselovy generator.

Momentové fizeni snizuje zabérové proudy.
Jisténi muze byt shodné s jiSténim
odpovidajiciho motoru nebo pouzit mensi
generator.

213, 331-338, 350

Moznost zesileni rozbéhového momentu pro

jeho posSkozeni.

zastaveni.

Obtizny rozbéh s vysokym zatiZzenim. pFekonani momentové Spicky. 351-353
Material nasvpany do drtice mie zpasobit Hlida¢ zatizeni detekuje zménu zatizeni, vyda
ypany P upozornéni nebo aktivuje bezpeénostni 411-41C9

Motor bézi konstantnimi ota¢kami navzdory
klesajicim pozadavkim. Energie je ztracena a
systém zbyte¢né zatéZovan.

PID regulace trvale pfizptusobuje hodnotu tlaku
pozadované arovni.

320-328, 380-385

Nizka ug¢innost procesu v dusledku napf.
poskozeného davkovace nebo

Hlida¢ zatiZeni detekuje zménu zatizeni, vyda

. L s . N - I " . 411-41B, 41C-
opotfebovanych c¢elisti. Energie je mafena, upozornéni nebo aktivuje bezpeénostni 41C9
zvySi se mechanické namahani a riziko zastaveni.
selhani.
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6.1.3.  Miyny

Problém

Reseni Emotron VFX

Parametr

Vysoké zabérové proudy vyzaduji vySSi naroky
na jisténi a kabelaz. Zplsobuji namahani
zafizeni a vy$Si spotfebu energie.

Momentové fizeni snizuje zabérové proudy.
Jisténi muze byt shodné s jisténim
odpovidajiciho motoru.

213, 331-338, 350

MozZnost zesileni rozbéhového momentu pro

jeho poSkozeni.

zastaveni.

Obtizny rozbéh s vysokym zatizenim pFekonani momentové Spicky 351-353
Material nasypany do mivnu mize zoisobit Hlida¢ zatiZeni detekuje zménu zatizeni, vyda
ypany y P upozornéni nebo aktivuje bezpeénostni 411-41C9

Motor bézi konstantnimi ota¢kami navzdory
klesajicim pozadavkim. Energie je ztracena a
systém zbyte¢né zatézovan.

PID regulace trvale pfizptusobuje hodnotu tlaku
pozadované drovni.

320-328, 380-385

Nizka ucinnost procesu v dusledku napf.

Hlida¢ zatiZeni detekuje zménu zatizeni, vyda

poskozenych nebo opotfebenych &asti < . e " . 411-41B, 41C-
N S Y v upozornéni nebo aktivuje bezpeénostni
zafizeni. Energie je mafena, zvySi se sastaveni 41C9
mechanické namahani a riziko selhani. )
6.1.4. Michadla
Problém Reseni Emotron VFX Parametr

Vysoké zabérové proudy vyzaduji vySSi naroky
na jisténi a kabelaz. Zpasobuji namahani

zafizeni a vySSi spotfebu energie.

Momentové fizeni snizuje zabérové proudy.
Jisténi muze byt shodné s jiSténim
odpovidajiciho motoru.

213, 331-338, 350

ObtiZzné stanoveni pfipravenosti michaciho
procesu.

Instalovany systém kontroly vykonu na hfideli je
schopen detekce spravnosti viskozity.

411-41B

Motor bézi konstantnimi otackami navzdory
klesajicim pozadavkim. Energie je ztracena a
systém zbyte¢né zatéZovan.

PID regulace trvale pfizpGsobuje hodnotu
tlaku/pritoku pozadované urovni.

320-328, 380-385

Nizka ug¢innost procesu v dusledku napf.

Hlida¢ zatizeni detekuje zménu zatizeni, vyda

vadné nebo poSkozené lopatky. Energie je - 0 N . 411-41B, 41C -
. P ! oo upozornéni nebo aktivuje bezpeénostni
marena, zvysi se mechanické namahéani a P 41C9
- 2 zastaveni.
riziko selhani.
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7. Zakladni vlastnosti
V této kapitole jsou popsany zakladni vlastnosti ménice.

7.1. Parametrové sady

Parametrové sady se pouzivaji v pripadé, kdy pfi
raznych rezimech provozu je vyZzadovano odliSné
nastaveni. Napfiklad stroj vyrabéjici r(izné vyrobky
potfebuje vice rychlosti a rlizné rampy zrychleni nebo
brzdéni. Se &tyfmi parametrovymi sadami se nabizeji
Siroké moznosti, kdy Ize rychlym pfepnutim sady zménit
chovani méni¢e a pfizpGsobit ho tak konkrétnim
pozadavkim pohonu. Nabizi se i moznost nastavit
meéni¢ online a tak ménit chod stroje. Toto je mozné
proto, ze kdykoliv béhem provozu nebo zastaveni lze
kazdou ze Ctyf parametrovych sad aktivovat bud pres
digitalni vstupy nebo ovladaci panel a menu [241].

Kazda z parametrovych sad muze byt nastavena
externé pres digitadlni vstup. Parametrové sady se
mohou ménit béhem provozu a mohou byt ulozeny v
paméti ovladaciho panelu.

[241], standardné je to sada A. PrizpGsobte ostatni
nastaveni potfebné pro aplikaci. Obvykle je vétSina
parametr(l stejnych a tak je mozné pro urychleni vyuzit
kopirovani sad A>B v menu [242]. Po zkopirovani
parametrové sady A do sady B upravte pouze
parametry, které je potfeba zménit. Postup je stejny
také u sad C a D, pokud jsou pouzity.

S menu [242] Kopie Sady je mozné zkopirovat cely
obsah jedné sady do druhé. Pokud jsou napf.
parametrové sady voleny pomoci digitalnich vstup(,
Digin 3 je nastaven pro “Nast Sady 1” v menu [523] a
Digin 4 je nastaven pro “Nast Sady 2” v menu [524],
pak jsou jednotlivé sady aktivovany dle Tab. 15.

Tab.16. Parametrové sady

Parametrova sada Nast Sadyl Nast Sady2
A 0 0
B 1 0
C 0 1
D 1 1

POZNAMKA

Soucésti parametrovych sad nejsou data motoru 1-4
(vkladaji se zvlast), jazyk, nastaveni komunikace, volba
sady a uzaméeni klavesnice.

Definice parametrovych sad

Dfive nez za¢neme pouzivat parametrové sady,
musime se nejdfive rozhodnout, jak budou pfepinany.
Parametrové sady mohou byt pFepinany pomoci
ovladaciho panelu, digitalnich vstupl nebo sériového
rozhrani. Veskeré digitalni a virtualni vstupy je mozné
nastaveny pro volbu parametrovych sad. Funkce
digitalnich vstupu je popsana v menu [520].

Na Obr.28 je naznacen zpusob aktivace parametrovych
sad pfes digitalni vstupy nastavené jako “Nast Sady 1”
nebo “Nast Sady 2.

Parameter SetA
Run/Stop
- SetB
Torques Setl
_ SetD
Controllers
Limits/Prot.
Jlax Alarm
11| +2a4v
L~ | l10fset ot

{15 |5 et Ctrl2

MG RS 1)

Obr. 31 Volba parametrovych sad

Volba a kopirovani parametrovych sad

Volba parametrové sady se provadi v menu [241],
Volba Sady. Jako prvni nastavte hlavni sadu v menu
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POZNAMKA :

PFi volbé pomoci digitalnich vstupu je sada aktivovana
okamzité. Nastaveni zvolené parametrové sady bude
aktivovano on-line i béhem provozu (Run).

POZNAMKA:
Standardné je pfednastavena parametrova sada A.

Pfiklady
Rlzné parametrové sady mohou byt pouzity ke snadné
zméné nastaveni ménice tak, aby bylo moZno jej
okamzité pfizpasobit rznym poZadavkim aplikace,
napf. kdyz:
« je potfeba optimalizovat nastaveni v rliznych fazich
procesu pro
- zvySeni kvality
- zvySeni pFesnosti fizeni
- sniZzeni nakladl na udrzbu
- zvySeni bezpeénosti

Takto je mozno dosahnout mnoha rldznych moznosti,
jako napf.:

Volba vice pevnych rychlosti

V jedné parametrové sadé muzete nastavit pomoci
digitalnich vstupll az 7 pevné zvolenych rychlosti.
Kombinaci parametrovych sad je mozno, pfi pouZziti
vSech 4 digitalnich vstupu, nastavit az 28 pevnych
rychlosti: Vyuzitim digitalnich vstup( Diginl, Digin2 pro
nastaveni pevnych rychlosti parametrové sadé a vstupu
DigIn3, DigIn4 pro vybér parametrovych sad.

Plnici stroj - 3r tzné produkty

Pfi nastavovani stroje je mozno vyuzit 3 parametrové
sady pro 3 rdzné tipovaci rychlosti. Ctvrta parametrova
sada se pouZzije pro “normalni” fizeni pfi piném vykonu.
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Zména zpracovavaného produktu na

daném zafizeni

Se zménou zpracovavaného produktu je nutné zmeénit
také nastaveni tykajici se zrychleni/zpomaleni, max.
otacek, momentu a rychlosti. To Ize jednoduse provést
pfepnutim parametrové sady. Kazda sada je
prednastavena pro urcity produkt.

Manualni - automatické Fizeni

V pfipadé, Ze se data aplikace dopliuji manualné a
poté je hodnota automaticky fizena pomoci PID
regulace, Ize toto feSit pouzitim jedné parametrové
sady pro ruéni fizeni a jiné sady pro automatické fizeni.

7.1.1. Jeden motor a jedna
parametrova sada

Nej¢astéji pouzivané nastaveni pro cerpadla a
ventilatory.

Jakmile je zvolen motor M1 a parametrova sada A :
1. Nastavte data motoru.
2. Nastavte veSkeré ostatni parametry, napf. vstupy

a vystupy
7.1.2. Jeden motor a dv & parametrové
sady

Toto nastaveni je vhodné tehdy, pokud stroj pracuje se

dvéma raznymi rychlostmi, napf. pfi vyrobé dvou

rdznych vyrobka.

Jakmile je nastaven motor M1:

1. Zvolte parametrovou sadu A v menu [241].

2. Nastavte data motoru v menu [220].

3. Nastavte veSkeré ostatni parametry, napf. vstupy
a vystupy

4. Pokud jsou v nastaveni v parametrovych sad

rozdily, je mozné zkopirovat sadu A do sady B,
menu [242].

5. A poté pouze upravte odliSnosti v nastaveni
parametr(i, napf. vstupy a vystupy.

7.1.4. Autoreset p Fi poruSe

PFi poruchach, které nejsou pro chod ménice kritické, je
mozno vyuzit automaticky povel k resetu meénite a
preklenout tak poruchu ménic¢e. Funkce autoreset se
nastavuje v menu [250]. Maximalni  pocet
automatickych resetd je nastavovan v menu [251]. Po
vyCerpani nastaveného pocétu se méni¢ zastavi a
zUstane v poruchovém stavu. Poté je nutny vnéjsi
zasah obsluhy.

Priklad

Motor je vybaven interni tepelnou ochranou. Dojde-li k
prehfati motoru, ménic¢ by jej mél zastavit, vy¢kat dokud
se teplota motoru nesnizi a poté se vratit do normalniho
provozu. Objevi-li se vSak tento problém 3x béhem
kratké doby, je nutné provést kontrolu zafizeni, pFip.
sjednat napravu.

Je doporuceno pouzit nasledujici nastaveni:

« Nastavte maximalni pocet restartll; parametr
[251]=3.

¢ Aktivujte ochranu motoru 12t tak, aby se automaticky
resetovala po 300s; parametr [25A] = 300 s.

¢ Nastavte relé 1, menu [551] = AutoResetPor; po
dosazeni nastaveného poctu restartl, méni¢
zUstane trvale v poruse a aktivuje relé 1.

7.1.5. Priority zdroj a referen €nich
hodnot

Aktivni referenéni signal otaéek muze byt nastaven

pomoci nékolika zdroji nebo funkci. Nize uvedena

tabulka naznacuje jejich priority v zavislosti na

referenénim signalu otacek.

Tab.17.  Priority zadavani referencnich hodnot

Tipovani Pevne Motor Priorita signalu

ref A
(Jog) hodnoty pot zadané hodnoty

option karty 1. option karty

POZNAMKA :
Neménte motorova data.

7.1.3. Dva motory a dv & parametrové
sady

Toto nastaveni se pouziva tehdy, je-li pouzito zafizeni
se dvéma motory, které nikdy nejsou v chodu soucatné,
napf. navijeci stroj, kdy jeden motor kotou¢ zveda a
druhy jej roztodi.

Nikdy nemohou byt v chodu oba motory sou¢asné.
1. Zvolte parametrovou sadu A v menu [241].
2. Zvolte motor M1 v menu [212].

3. Nastavte data motoru a veSkeré ostatni
parametry, napf. vstupy a vystupy.

4.  Zvolte parametrovou sadu B v menu [241].
V menu [212] zvolte motor M2.

6. Nastavte data motoru a veSkeré ostatni
parametry, napf. vstupy a vystupy.

o
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zap. X X 2. tipovani
vyp. zap. X 3. pevné ref.hodn.
vyp. vyp. zap. 4. motorovy pot.
7.1.6. Nastaveni pevnych referen €nich
hodnot

Pomoci méni¢e je moZno nastavit pevné rychlosti
spinanim pfisluSnych digitalnich vstupl. Toto se
vyhodné, pokud je nutné pevné pfizpuasobit otacky
motoru podle urgitych podminek provozu. V kazdé
parametrové sadé Ize nastavit az 7 pevnych
referenénich hodnot, které Ize volit pomoci digitalnich
vstupll nastavenych jako Ref Volba 1, Ref Volba 2, Ref
Volba 3. Pouziti 1 digitalniho vstupu umoznuje vyuziti
dvou pevnych rychlosti, dva digitalni vstupy umoziuji 4
rychlosti, pouZzitim 3 vstupt umozriuje 8 rychlosti.

Priklad

Pouziti 4 pevnych rychlosti, napf. 50 / 100 / 300 / 800
rpm, vyzaduje nasledujici nastaveni:

« Nastavte Digln5, parametr [525] = Ref Volba 1.
« Nastavte Digln6, parametr [526] = Ref Volba 2.

VFX 2.0




« Nastavte parametr [341] = 50 rpm, Min Otacky.

« Nastavte parametr [362] = 100 rpm, Pevna Ref 1.
¢ Nastavte parametr [363] = 300 rpm, Pevna Ref 2.
« Nastavte parametr [364] = 800 rpm, Pevna Ref 3.

S timto nastavenim bude méni¢ a povelu start pracovat
s rychlostmi dle nasledujicich kombinaci:

¢ 50 rpm, pokud vstupy DigIn5 a DigIn6é maji hodnotu
LO.

¢ 100 rpm, pokud DigIn5 = HI a DigIn6 = LO.
¢ 300 rpm, pokud DigIn5 = LO a DiglIn6 = HI.
¢ 800 rpm, pokud DigIn5 a DigIné maji hodnotu HI.

7.2. Funkce dalkového ovladani

Povely pro Start/Stop/Uvolnit/Reset ménice.

Tyto povely jsou standardné nastaveny pro oviladani
pomoci svorkovnice (svorky 1-22) na fidici desce.
Pomoci funkce Start/Stop [215] a Reset [216] mUze byt
zvoleno ovladani pomoci ovladaciho panelu nebo
sériového rozhrani.

POZNAMKA :

P¥i fizeni hranou musi byt nejméné jeden digitalni vstup
nastaven na funkci “Stop”, protoZze funkce “Start”
umoznuje pouze spusténi ménice.

Funkce Uvolnit

PFi povelu Start musi na pfislusném digitalnim vstupu
byt drovert HI. Pokud je vstup ve stavu LO, vystup
ménice je okamzité blokovan a motor volné dobiha az
do zastaveni.

VYSTRAHA:

Pokud neni zadny digitalni stup nastaven pro funkci
“Uvolnit”, je tato funkce interné automaticky aktivovana.

POZNAMKA:
Uvedené priklady nezahrnuji veSkeré moznosti. Je zde

Vzdy se vychazi z vyrobniho nastaveni ménice.

Vyrobni nastaveni
Start/Stop/Uvolnit/Reset
Vyrobni nastaveni je zobrazeno na Obr.29. V tomto

pfikladu je méni¢ spustén a zastaven pomoci Digin 1 a
pomoci Digln 4 je resetovana porucha ménice.

12
13
14
18
16
17
14
18

RunR —ic
Reset o o
+24 W M|

Obr. 32  Obr.29Vyrobni nastaveni funkci Start/Reset

@ om wg m oen s ke = M

4

Vstupy jsou prednastaveny pro Fizeni Urovni. Vstup je
tedy aktivni tak dlouho, dokud je na ném droven Hl.

Funkce Uvolnit a Stop

Obé funkce mulzou byt vyuZity jednotlivé nebo
soucCasné. Volba funkce, kterd méa byt pouzita je zavisla
na typu aplikace a zplsobu fizeni vstupl
(Uroveri/Hrana [21A]).
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Funkce Stop

Pokud je pfislusny vstup ve stavu LO, pohon se zastavi
v souladu s rezimem zastaveni nastaveném v
parametru

[33B], Stop Rezim. Na Obr.32 je znazornéna funkce
vstupt “Uvolnit” a “Stop” pfi Stop Rezimu [33B] =
Decelerace.

Pro povoleni rozbéhu musi mit digitalni vstup Groven
HI.

POZNAMKA :

PFi Stop Rezimu [33B] = Volny Dobéh je reakce vystupu
stejnd jako pfi pouziti vstupu “Uvolnit”.

STOP ]
(STOP=Dec)
VYSTUPNI /
OTACKY

—_— t
UVOLNENI | | | |
VYSTUPNI | / 2/
OTACKY /:

—_— t

nebo je-li aktivovan SPINSTART

Obr. 33  Funkce vstupd “Stop” a “Uvolnit”

Funkce Reset a Autoreset

Dojde-li k zastaveni méni¢e v dusledku poruchy, mlze
byt méni¢ resetovan dalkové impulsem (zménou z
trovné LO na udrovert HI) pomoci digitalniho vstupu
“Reset”, standardné vstup Digin4. V zavislosti na
zvoleném typu Fizeni pracuje reset ménice nasledovné:
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» P¥i Fizeni trovni
Zustane-li povel Start aktivni, méni¢ se po povelu Reset
opét automaticky rozbéhne.

v vr

Pfi fizeni hranou

Po povelu Reset je nutno pro opétovny rozbéh ménice
zadat povel Start.

Autoreset je aktivovan trvale pfipojenym signalem. Dale
je mozno nastavit dalSi moZnosti Autoresetu v okné
[250].

POZNAMKA :

Pokud je zvoleno ovladani z ovladaciho panelu, pouziti
funkce Autoreset neni mozné.

Vstup Start p Fi Fizeni trovni

Vstupy jsou standardné nastaveny pro fizeni arovni. To
znamena, ze vstup je aktivni pokud je na ném Uroven
HI. Toto fizeni je zpravidla vyuZito napf. pfi Fizeni
méni¢e pomoci PLC.

VAROVANI:

Pokud jsou vstupy nastaveny pro fizeni Grovni pouzity
pfimo k povelim Start a Stop, pak tento zplsob fizeni
neodpovida strojnim predpistm.

Obr.37 ukazuje pfiklad zapojeni vstupu pro funkce
Start/Stop/Uvolnit/Reset.

= 12
1
1
2
14
3
15
4
1%
START —— | i 7
6
1t
! 19
RUNR |— —— = 0
RUNL —— ———— | ¢ o
wvowneni L —t 1
RESET ” “
+24VDC

Obr. 34  Pfiklad zapojeni vstupd pro

Start/Stop/Uvolnit/Reset

Vstup “Uvolnit” musi byt pro start-vpravo (Run R) nebo
start-vlevo (Run L) trvale aktivni. Jestlize oba vstupy
“StartR” a “StartL” jsou aktivni, pak méni¢ zastavuje dle
zvoleného Stop Rezimu. Vysvétleni téchto stavli je
znazornéno na obr.38.
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VSTUPY

UVOLNENI

STOP

RUNR

RUN L

VYSTUPNI | |
STAVY | |

otaceni vpravo

otaéeni vlevo o

klidovy stav

(OE-FLO3ew 1)

Obr. 35  Stavy vstupd a vystupd menice p# fizeni

Urovni

Vstup Start p Fi Fizeni hranou

Pro aktivaci Ffizeni hranou slouzi parametr [21A]
Uroveri/Hrana. Digitalni vstupy jsou aktivovany
vzestupnou hranou signalu z arovné LO na HI nebo
naopak.

POZNAMKA :

Pokud jsou vstupy nastavené na fizeni hranou, a jsou
pouZity pfimo pro povely Start a Stop, pak tento zpusob
fizeni odpovida strojnim predpisim.

32/164

Vstupy “Uvolnéni” a “Stop”, viz obr.37, musi byt pfi
startu vpravo (R) nebo vlevo (L) trvale aktivni. Pro smér
otaceni je platna posledni hrana impulsu (Run R nebo
Run L). Vysvétleni téchto stavl je znazornéno na
obr.39.
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VSTUPY

UVOLNENI
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RUN R [] | [

RUN L

1

VYSTUPNI '
STAVY

otaceni l—
vpravo

otaceni vlevo :

klidovy stav

(OEFadaew 1]

Obr. 36  Stavy vstupd a vystupd menice pf fizeni
hranou

7.3. Identifikace motoru / ID-Run

Pro ziskani optimalniho vykonu spojeni ménice a
motoru, musi méni¢ provést méfeni elektrickych
parametr( pfipojeného motoru (odpor statorového vinuti
apod.)

RozSifenou identifikaci ID-Run se doporucuje pouzit
pouze, je-li hfidel motoru volna (tzn. jeSté bez spojky).
Pokud to neni mozné, méla by byt pouzita kratka
identifikace motoru.

VYSTRAHA:

Pfi rozSifené identifikaci motoru dojde k roztoceni
motoru. Zajistéte proto veSkera bezpecénostni opatfeni.

7.4.  Pouziti interni pam éti
ovladaciho panelu

Nastavené parametry a data meéni¢e mohu byt
zkopirovana do paméti ovladaciho panelu a naopak.
Pro zkopirovani vSech dat z ménic¢e do panelu, zvolte
[244] = “Ano”, Kopie do CP.

Pro zkopirovani dat z ovladaciho panelu do ménice,
zvolte [245] = zkopirovat (pozadovana data), “Kopie z
CP".

Vyuziti paméti v ovladacim panelu je vyhodné v
aplikacich s méni¢i bez ovladaciho panelu nebo v
aplikacich, kde je vice méni¢ se shodnym nastavenim.
Do ovladaciho panelu Ize zkopirovat data z jednoho
ménic¢e, pomoci panelu je pfenést na jiny méni¢. Pamét
muZe byt rovnéz vyuzita pro zalohovani nastavenych
parametr(.
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Obr. 37  Kopie a vloZeni nastaveni mezi méni¢em a
ovladacim panelem

7.5. Hlida¢é zatéze a ochrana
procesu [400]

751  Hlidag zatéze [410]

Monitorovaci funkce umoZfuji pouziti méni¢e jako
hlidace zatéze. Funkce hlidace zatéze je vhodna pro
ochranu zafizeni pfed mechanickym pretizenim nebo
odlehéenim jako je napf. zaseknuti nebo poskozeni
dopravniho pasu, pfetrzeni femene u ventilatoru nebo
chod na sucho u c¢erpadla. Méni¢ monitoruje zatizeni
pohonu na zékladé vypoctu aktualniho momentu na
hfideli motoru.

Méni¢ umoznuje funkce alarmu pfi pfetizeni (Max Alarm
a Max Vystraha) nebo odlehéeni (Min Alarm a Min
Vystraha).

Zakladni hlida¢ zatéze pracuje s konstantni Grovni pro
pretizeni a odlehéeni v plném rozsahu otacek. Tato
funkce se wvyuziva v aplikacich s konstantnim
zatizenim, kde moment neni zavisly na rychlosti, napf.
u dopravnikovych pasua, vytlaénych cerpadel, jefabu
atd.

U aplikaci, kde moment je zavisly na otackach, je
vyhodnéjsi vyuzit funkci zatézovaci charakteristiky.
Zméfenim nékolika vzorkd zatizeni v celém rozsahu
otacek se zajisti spravna ochrana pfi jakékoliv rychlosti.
Mezni stavy (Max a Min Alarm) mohou byt nastaveny
pro generovani poruchy. Pokud se zatizeni pohonu blizi
nastavenym meznim hodnotdm dojde k vyhlaSeni
vystrahy. Digitalni nebo reléové vystupy mohou byt
pouZity pro zobrazeni veSkerych vystrah nebo alarmu.

Pouzitim funkce “AutoSet” héhem normalniho provozu
dojde béhem 3 sekund k automatickému nastaveni
vSech Urovni: max. alarm, max. vystraha, min. alarm a
min. vystraha.

Obr.41 ukazuje pfiklad pouziti hlidace v aplikaci s
konstantnim zatizenim.
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8. EMC normy a provozni
pFedpisy

8.1. EMC normy

Frekvenéni ménice odpovidaji nasledujicim
standardim:

EN61800-3:2004

Systémy  elektrickych  vykonovych  pohond s
nastavitelnou rychlosti, Cast 3. Pozadavky EMC a
specifické zkuSebni metody.

Standard: kategorie C3
Option: kategorie C2

8.2.  Stop kategorie a houzové

vypnuti
Dle EN60204-1 (Bezpecnost strojnich zafizeni -
Elektrickd zafizeni stroj - Céast 1: VSeobecné

pozadavky) jsou definovany 3 Stop-kategorie:

Kategorie 0: Nekontrolovany STOP:

Zastaveni okamzitym odpojenim od sitového napéti.
Soucasné musi byt aktivovana mechanicka brzda. Toto
zastaveni se nesmi provadét pomoci frekvenéniho
ménice nebo jeho Fidicich signald.

Kategorie 1: Kontrolovany STOP:

Zastaveni motoru az do klidového stavu a nasledné
odpojeni od sité. Toto zastaveni se nesmi provadét
pomoci frekvenéniho méni¢e nebo jeho Fidicich signald.

Kategorie 2: Kontrolovany STOP:

Zastaveni, pfi kterém je zachovano napajeci napéti.
Toto zastaveni se mulze provadét pomoci kazdého
Stop-povelu z frekvenéniho ménice.

VAROVANI:

Dle EN60204-1 musi byt kazdy stroj vybaven Stop-
zafizenim kategorie 0. Jestlize specificky ucel vyluéuje
pouziti tohoto Stop-zafizeni, musi to byt vyrazné
uvedeno. Mimo to musi byt kazdy stroj vybaven funkci
nouzového vypinani. Toto nouzové vypinani musi co
nejrychleji odpojit napéti na svorkach stroje, které
mohou znamenat nebezpedi, aniz by pfi tom vzniklo
nebezpedi jiného druhu. Pro toto nouzové vypinani je
mozZné pouzit Stop zafizeni kategorie 0 i kategorie 1.
Volba kategorie je dana mirou mozného nebezpedi
stroje.
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9. Obsluha ovladaciho panelu

Tato kapitola popisuje vyuZziti ovladaciho panelu.
Standardné je frekvenéni méni¢ dodavan s ovladacim
panelem, ale maze byt dodan i bez ného.

9.1. VSeobecnh é

Ovladaci panel zobrazuje provozni stavy frekvenéniho
méniCe a je pouzivan k nastaveni vSech parametr(.
TaktéZ je mozno pfimo z panelu ovladat motor. Panel
muze byt soucasti frekvenéniho méni¢e nebo je mozno
dodat externi ovladaci panel pfipojeny pomoci
komunikaéniho rozhrani. TaktéZz je mozno objednat
frekvenéni méni¢ bez ovladaciho panelu.

Poznamka :

Frekvenéni méni¢ miZe byt spoustén bez pfipojeného
ovladaciho panelu. Musi vSak byt nastaven tak, aby
bylo moZno pouzit externi ovladaci signaly.

9.2. Ovladaci panel

0 A 4
7 L %

1 4 /}
o1

-d— LED symboly

-&— Ovladaci tlagitka

-4— Pfepinaci tlagitko

%
-]+ ]

Funkéni tladitka

A S
y 3

Obr. 39 Ovladaci panel

9.2.1. Displej

Podsvétleny displej sestava ze dvou fadkd po 16-ti
znacich a je rozdélen do Sesti oblasti.

Tyto oblasti jsou popsany nize:
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Obr. 40

Oblast A
Oblast B

Oblast C:
Oblast D:

Oblast E:

Oblast F:

Obr. 41

Obr. 42

C

Ll

221 | Mot- Napéti

Stp @ M1: 400V
I !
D E F

Displej

Aktudlni ¢islo parametru (3 nebo 4 znaky).

Ukazuje, zda-li je parametru pfifazena
pamét prepinaciho tlag¢itka nebo zda-li je
méni¢ nastaven pro ovladani z panelu.

Nazev aktualniho parametru.
Provozni stav ménice (3 znaky).
MoZné provozni stavy:

Acc : Rozbéh (akcelerace)

Dec : Brzdéni (decelerace)

12t : Aktivace ochrany motoru 1’
Run : Méni¢ v chodu

Trp  : Porucha

Stp  : Méni¢ zastaven (Stop)

NL : Dosazen napétovy limit
OL  : Dosazen otackovy limit
PL : Dosazen proudovy limit
ML : Dosazen momentovy limit

VT : Vysoka teplota

NN  : Nizké napéti

Shy : Rezim spanku (Standby)

SST : Pokud toto, znamena to, Ze byl
aktivovan povel pro bezpec¢né zastaveni
ménice.

Zobrazuje aktivni parametrovou sadu a zde
se jedna o parametr motoru.

Zobrazuje nastaveni nebo volbu pro dany
aktualni parametr. Tato oblast je prazdna u

menu prvni a druhé Grovné. Jsou zde také
zobrazena varovani a vypisy poruch.

300 Proces
Stp

Priklad menu - 1.0roveri

220 Data Motoru
Stp

Priklad menu - 2.0Groveri
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221 Mot - Napéti
Stp @Y M1: 400V

Obr. 43  Pfiklad parametru - 3.0roveri

4161 MaxAlarm3Mez
Stp 120%

Obr. 44  Priklad parametru - 4.0roveri

9.2.2. Zobrazeni na displeji

Pokud je zvoleny parametr mimo rozsah zobrazi se na
displeji +++ nebo --- . Jsou zde také parametry, zavislé
na nastaveni jinych parametrd. Pokud referenéni
hodnota otacek je napfiklad 500 a maximalni otacky
jsou nastaveny niz§i nez 500, bude toto zobrazeno na
displeji jako +++. Pokud hodnota minimalnich otacek
bude nastavena vySSi nez 500, displej zobrazi - - -.

9.2.3. LED symboly

LED diody na ovladacim panelu maji nasledujici
funkce:

9.2.4. Ovladaci tla ¢éitka

Pomoci ovladacich tlacitek je mozno pfimo zadavat
povely Start, Stop nebo Reset. Standardné nejsou tato
tlaCitka aktivni a méni¢ je pfednastaven pro ovladani
pomoci vstupl na svorkovnici. Ovladani tlagitky se
aktivuje v parametrech Ref Signal [214] a Reset [216]
zvolenim moznosti “Tlagitka”.

Je-li néktery digitdlni vstup nastaven na funkci
“Uvolnéni FM”, musi byt tento vstup aktivni. Jinak
nebude mozné zadavat povely Start/Stop z ovladaciho
panelu.

Tab.19. Ovladaci tlacitka

Start ménice se
smérem otaceni vlevo

1 ’ RUN L

Zastaveni ménice
nebo kvitace poruchy

@ STOP/
RESET

RESET

Start ménice se

RUN R
vpravo

smérem otaceni

POZNAMKA :

Aktivovat povely Start/Stop z ovladaciho panelu a
soucastné ze svorkovnice (vstupy 1-22) neni mozné.

Chod Porucha Napajeni
zelena ¢ervena zelena
Obr. 45 LED symboly
Tab.18. LED symboly
Funkce
Symbol
sviti blika nesviti
Napgeni | Sttt || sl
(zelena) P p
zapnuto vypnuto
Porucha porucha Up(?]ze(ggenl bez poruch
(Gervend) ménice . P Y
omezeni
Chod motor bézi motor motor stoji
(zelend) acc/dec )
POZNAMKA:

Je-li  méni¢ vybaven ovladacim panelem, pak
podsviceni displeje ma stejnou funkci jako LED symbol
.Napajeni“ dle tab.17.

9.2.5. Prepinaci tla €itko

— Toto tlacitko m& dvé funkce:
1 muZe pracovat jako ,Pfepina¢ smycky
| parametr(“ a zarover jako ,prepinaé

LOC/  Tlag/Svorky“.

REM Standardné je prednastaveno pro
prepinani smycky parametrd.
Podrzenim prepinaciho tlacitka déle nez 5 sekund
(pokud parametr [217] je ZAP), je mozno pfepnout jeho
funkci.

Prepinaci tla €itko - funkce p Fepinani

Funkce prepinani umoziuje snadny pohyb mezi
parametry pfidanymi do smycky prepinaciho tlacitka.
Smyc¢ka prepinaciho tladitka mulze obsahovat
maximalné deset parametrd. Standardné jsou v této
smycéce obsazeny parametry nutné pro tzv. “Rychlé
nastaveni” ménice. Pfepinaci tlagitko je mozné vyuzit
pro vytvoreni smyc¢ky nejpouzivanéjSich parametr(i v
dané aplikaci.
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POZNAMKA :

Pokud nedopatfenim pfidrzite Pfepinaci tlacitko déle
nez 5 sekund bez soucasného stisknuti tlacitek +, -
nebo ESC, mizete nechtic aktivovat funkci Tla¢/Svorky,
viz. parametr [217].
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Pridani parametru ke smy €&ce prepinaciho
tlacitka

1. Pomoci funkénich klaves prejdéte na parametr,
ktery chcete pfidat k pfepinacimu tlagitku.

2. Stisknéte prepinaci tlaitko a sou¢asné tlacitko +.

Vymazani parametru ze smy €ky p fepinaciho
tlacitka

1. Pomoci funkénich klaves prejdéte na parametr,
ktery chcete vymazat ze smycky prepinaciho

tlacitka.

2. Stisknéte pfepinaci tlaCitko a soucasné tlacitko -.
Na displeji se zobrazi zprava “Smazat!”.
3. Potvrdte tlacitkem ENTER. Displej zobrazi

nasledujici parametr smycky.

Vymazani vSech parametr G ze smy €ky
prepinaciho tla €itka

1. Stisknéte prepinaci tla¢itko a soucasné tlacitko
ESC. Na displeji se zobrazi zprava “Smazat!”.

2. Potvrdte tlaGitkem ENTER. Displej zobrazi zakladni
okno, parametr [100].

Vyrobni nastaveni p Fepinaciho tla éitka

Nize je zobrazena struktura parametr(l standardné
obsazenych ve smyéce prepinaciho tladitka. Tato
smyc¢ka obsahuje parametry, které je nezbytné nutné
nastavit pfed prvnim spusténim ménice. Stisknutim
prepinaciho tlagitka pfejdeme na parametr [211], poté
je mozno se pohybovat tlaCitkem NEXT mezi parametry
[212] az [21A] a ménit jejich hodnoty. Opétovnym
stiskem prepinaciho tlacitka pfejdeme na parametr
[221].

-
-
[

]

S

Obr. 46  Vyrobni nastaveni pfepinaciho tlacitka

Sub men
—
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Indikace parametru obsazeného ve smy ¢ce
prepinaciho tla €itka

Parametry obsazené ve smycce prepinaciho tlacitka
jsou oznaceny symbolem Qi v oblasti B displeje.

Prepinaci tla €itko - Tla éitka/Svorky

Funkce Tlacitka/Svorky je standardné neaktivni. Je
mozno ji aktivovat v parametru [217].

Funkci Tlacitka/Svorky je mozné pfepinat zpusob
ovladani meéniCe. Bud ze svorkovnice nebo z
ovladaciho panelu.

Zména zp asobu ovladani

1. Podrzte prepinaci tlaCitko po dobu 5s dokud se na
displeji nezobrazi napis “Tlacitka?” nebo “Svorky?”.

2. Potvrdte tla¢itkem ENTER.

3. ZrusSite stiskem tla¢itka ESC.

Ovladani tla €itky

Ovladani tlacitky je mozno vyuzit pro doCasny provoz
meénie. Pfi pfepnuti do rezimu ovladani tlacitky, je
mozno méni¢ ovladat pouze pomoci tladitek na
ovladacim panelu. Skuteéné nastaveni méni¢e vSak
zUstane nezménéno, napf. podminky pro Start/Stop a
aktualni otac¢ky budou stejné. Je-li méni¢ prepnut do
rezimu ovladani tlagitky, je toto zobrazeno na displeji v
oblasti B znackou (X .

Méni¢ je mozno rozbihat a zastavovat pomoci tlacitek
na ovladacim panelu. Referenéni (zadana) hodnota
otaéek miZe byt nastavena v parametru [310] pouzitim
tlacitek + a -.

Ovladani ze svorkovnice

PFi pfepnuti do rezimu ovladani ze svorkovnice, bude
meéni¢ ovladan v zavislosti na nastaveni parametrd
[214] Referenéni Signal, [215] Start/Stop a [216] Reset.
Aktualni provozni stavy budou zaviset na nastaveni
typu ovladani ménice a jeho stavu, napf. stav Start/Stop
a nastaveni ¢asu pro rozbéh a brzdéni v zavislosti na
vybrané referenéni hodnot&, parametry Cas Acc [331] /
Cas Dec [332].

Pro kontrolu zda je méni¢ rezimu ovladani tla¢itky nebo
ze svorkovnice je mozné vyuzit digitalnich nebo
reléovych vystupu. Pokud je méni¢ nastaven na
ovladani tlaCitky pak digitalni nebo reléovy vystup je
aktivni (aroven HI), v reZimu ovladani ze svorkovnice
jsou tyto vystupy neaktivni, viz parametry Digitalni
vystupy [540] a Relé [550].

9.2.6. Funk éni tla éitka

Pomoci funkénich tladitek se ovlada Menu, provadeéji se
zmeény parametrd a je také mozné prohlizet nastaveni
parametr(.
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Tab.20. Funkcni tlacitka

<_I ENTER +  krok do podmenu
ENTER e potvrzeni zmény
J «  krok na vyssi
ESCAPE Grover menu
ESC «  nepotvrzeni

zZmeény parametru

e PREVIOUS +  pfepinani mezi

okny stejné
PREV urovné vlevo
—) +  pfepinani mezi
NEXT okny stejné
NEXT arovné vpravo

e snizovani hodnoty
parametru
e zména vybéru

e zvySovani
I + hodnoty
parametru

e zména vybéru

9.3. Struktura menu

Struktura menu sestava ze 4 arovni:

Hlavni Menu . -

. " Prvni znak v Cisle parametru.
1. droven
2. troven Druhy znak v ¢isle parametru.
3. troven Treti znak v Cisle parametru.
4. Groven Ctvrty znak v &isle parametru.

Tato struktura menu je nezavisla na poctu podmenu v
jednotlivych Grovnich.

Menu mlZe napfiklad obsahovat pouze jeden
nastavitelny  parametr (napf. [310], Nast/Zobr
Referenéni Hodnoty) nebo mliZe menu obsahovat 17
nastavitelnych parametrd (napf. [340], Otacky).

POZNAMKA :

Pokud je pocet podmenu vySSi nez 10, je posledni
Cislice nahrazena pismeny abecedy.
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Obr. 47

PREV NEXT
—
=900 }{700
[g8oo | —— i
[ 700 MAIN MENU
(600 ~ [300]
{500} {400]
— = PREV NEXT
ENTER lTESC —
410 | (az0
PREV NEXT \ 410 | s'.(ltBMEJNU 1L ]
— > ESC A = ens;
(417] ; KA//ENTER
(a18]  ~  [411]
./ SUBMENU2 —— T
[4a15] (units) |~412‘
[414]{a13)
ENTER ||ESC
e (4121
4133
4'| 32| NG_06-F28

Obr. 48  Struktura menu

9.3.1. Hlavni menu

V této Casti je uveden struény popis funkci hlavniho
menu.

100 Uvodni okno

Toto okno se zobrazi vzdy po pfipojeni ménice k siti.
Standardné zobrazuje vystupni frekvenci a proud. Je
vSak programovatelné pro zobrazeni mnoha jinych
veli¢in.

200 Nastaveni
Hlavni nastaveni pro pfipravu méni¢e k provozu.

také nastaveni rlznych pomocnych funkci a
doplrikovych (option) karet.

300 Proces

DalSi nastaveni tykajici se aplikace, pro kterou je méni¢
pouzit jako napf. Referenéni otacky, Momentové
omezeni, Nastaveni PID atd.

400 Hlida¢ zatizeni a ochrana procesu

Tato funkce umozni vyuzit ménic jako hlida¢ zatizeni a
chranit takto pohon nebo celou technologii proti
pretizeni nebo nedostateénému zatizeni.

500 Vstupy/Vystupy a Virtualni zapojeni
Obsahuje vesSkera nastaveni vstupl a vystupu.
600 Logické funkce a Casova ée

Obsahuje veSkera nastaveni podminek pro zpracovani
signalu.
700 Diagnostika

Zobrazeni vSech provoznich stavd méni¢e jako napf.
frekvence, zatizeni, vykon, proud, atd.

800 Archiv poruch
Zobrazeni poslednich 10 poruch, uloZzenych v paméti.
900 Informace o systému

Elektronicky typovy Stitek ménice, zobrazeni verze
software a typu ménice.
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9.4. Programovani b éhem provozu

Mnoho parametrd je mozno ménit béhem provozu
ménic¢e, aniz by se pohon zastavil. Parametry, které
nemohou byt béhem provozu ménény, jsou na displeji
oznacéeny symbolem zamku.

POZNAMKA :

Pokusite-li se zménit parametr, jenz béhem provozu
ménit nelze, zobrazi se na displeji napis “Nutny Stop!”.

9.5. Editace hodnot parametr

Zmeéna hodnoty parametru je mozna dvéma raznymi
zplsoby. Tyto zpusoby omezuje Can-komunikace
pouze na alternativu 1.

2621 Baudrate
Stp 38400

Alternativa 1

Stiskem tla¢itka + nebo - zménite hodnotu, béhem této
operace na displeji blika kurzor a stiskem pfisluSného
tlagitka se hodnota parametru zvySuje nebo sniZuje.
Podrzenim tlag¢itka + nebo - je hodnota parametru
zvySovana nebo snizovana nepretrzité se zvysujici se
rychlosti. Pfepinaci tlagitko je mozné vyuzit ke zméné
znaménka nastavené hodnoty. Znaménko se zméni
také pokud béhem nastavovani hodnota prochazi
nulou. Stiskem tla¢itka ENTER potvrdite zménu.

331 Cas Acc

sto @I 2.00s

blika

Alternativa 2

Stisknéte tlacitko + nebo - . Kurzor na displeji blika.
Poté je mozno tlagitky PREV nebo NEXT blikajici
kurzor posouvat az na pozici, ktera ma byt zménéna.
Nyni kurzor blika na zvolené pozici. Stiskem tlagitek +
nebo - zvySime nebo snizime hodnotu na pozici
kurzoru. Tato alternativa je velmi vyhodna pfi velkych
zménach hodnot, napf. ze 2 s na 400 s.

Zména znaménka je mozna pomoci prepinaciho
tlacitka.

Priklad: Stiskneme-li NEXT, bude blikat &islo 4.

9.6. Priklad programovani

Na tomto pfikladu si ukazeme, jak zménit Cas Acc ze
2.0 sna 4.0 s, dle Alternativy 1.

Blikajici kurzor ukazuje, Ze zména je provedena, avSak
neni ulozena. Je-li v této chvili vypnuto sitové napéti,
zména nebude uloZena.

Pro pohyb mezi jednotlivymi menu pouzivejte ESC,
PREV, NEXT nebo Pfepinaci tlacitko.

100 OHz Menu 100

pfipojeni k siti.

zobrazeno po
Stp 0.0A

. Stisknéte NEXT
200 Nastaveni pro pohyb do

Stp menu [200].

Stisknéte NEXT
300 Proces pro pohyb do
Stp menu [300].

Stisknéte ENTER
310 Nast/ZobrRef pro vstup do menu

Stp [310].

Stisknéte 2xNEXT
pro pohyb do
menu [330].

330 Start/Stop
Stp

Stisknéte ENTER
pro vstup do menu
[331].

331 Cas Acc
Stp 2.00s

Drzte stisknuté
tlagitko + dokud

331 Cas Acc

331
Stp

Cas Acc
4.00s
3

blika

Stisknutim ENTER uloZime zménu a stisknutim ESC
opustime editaci.
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nedosahnete
Stp I 2.00s poZadované
hodnoty.
< Nastavenou
331 Cas Acc hodnotu potvrdte
tlagitkem ENTER.
Stp 4.00s
Obr. 49  Pfiklad programovani
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10. Sériova komunikace

Frekvenéni méni¢ je mozné docasné spojit s pocitatem
pfes RS232 konektor umistény na ovladacim panelu.
Spojeni je mozné napfiklad pfes EmoSoftCom
(programovaci a monitorovaci software uréeny pro
méni¢e FDU/VFX), coz je vyhodné napfiklad pro
kopirovani parametri mezi ménici. Pro trvalé pfipojeni
pocitace je nutné vyuzit pfidavnou komunikaéni kartu.

Motor Modbu§{DeviceNet Profibus Slot/Index
Zadost
M1 43041-43048 168/200 to 168/207
M2 44041-44048 172/180 to 174/187
M3 45041-45048 176/160 to 176/167
M4 46041-46048 180/140 to 180/147

POZNAMKA:
Tento port RS232 neni izolovany.

Obr. 50  Montazni ram pro ovladaci panel

10.1. Parametrové sady

Informace pro nastaveni rozdilnych parametrovych sad.

Rozdilné parametrové sady u méni¢e mohou byt
nastaveny pomoci nasledujicich DeviceNet &islo
Zadosti a Profibus slot/index:

M1 obsahuje parametry 43041 az 43048. Motor M2, M3
a M4 obsahuje stejny typ informaci. Napfiklad Cislo
43043 u motoru M1 obsahuje stejny typ informaci jak
44043 u motoru M2.

DeviceNet zadost mlze byt snadno prevedena do
Profibus slot/indexu podle popisu v kap.11.9.2.

10.3. Povely START/STOP

Nastaveni povell START/STOP pfes komunikaéni
rozhrani.

Modbus/DeviceNet Funkce
Zadost
42901 0 Reset
s || e runt
42903 2 | RunR
42904 3 | RunL

Parasrgggové Modbuisglé)g\sllceNet Profibus Slot/Index
A 43001-43529 168/16 to 170/178
B 44001-44529 172/140 to 174/158
C 45001-45529 176/120 to 178/138
D 46001-46529 180/100 to 182/118

Parametrova sada obsahuje parametry 43001 az
43529. Parametr sada B, C a D obsahuje stejny typ
informaci. Napfiklad &islo 43123 v parametrové sadé A
obsahuje stejny typ informaci jak 44123 v parametrové
sadé B.

DeviceNet zadost mlze byt snadno prevedena do
Profibus slot/indexu podle popisu v kap.11.9.2.

10.2. Data motor U

Informace pro nastaveni rozdilnych dat motoru.
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10.4. Referen €éni signal

Hodnota referenéniho signalu je nastavitelnd pomoci
ModBus ¢islo 42905. 0-4000h odpovida aktualni
referen¢ni hodnoté 0-100%.

10.5. Popis formatu Elnt

Parametry Modbus mohou byt v raznych formatech
napf. standardni unsigned/signed integer, nebo eint.
Format EInt je popsan nize. VeSkeré parametry
zapisované do registru mohou byt zaokrouhleny k
platnému ¢&islu pouzivanému vnitfnim systémem.

Je-li parametr v Eint formatu, pak 16 bitové &islo by
mélo byt formatovano nasledovné:

F EEEE MMMMMMMMMMM

F Format bit:
0=Unsinged integer mode,
1=Eint mode

EEEE 2 complement signed
exponent

2 complement signed
mantissa.

MMMMMMMMMMM

Je-li format bit 0, pak mlize byt kladné &islo 0-32767
reprezentovano bity 0-14.

Je-li format bit 1, pak je ¢islo reprezentovano jako:
Value =M * 10"E
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Priklad:

Zapisujeme-li hodnotu 1004 do registru a tento registr ma 3 platné znaky, bude tato hodnota zapsana v registru jako

1000.

Ve formatu “Emotron floating point” (F=1), jedno 16-bit slovo je uzivano k reprezentaci velmi ¢etnych (nebo velmi

malych) Cisel se 3 platnymi znaky.

Jsou-li data ¢tena nebo zapisovana s pevnou desetinnou ¢arkou (tzn. bez desetinnych mist), &isla mezi 0-32767, Ize

pouzit “Emotron 15-bit fixed point” format (F=0).
F=Format. 1=Emotron floating point format, 0=15 bit Emotron 15-bit fixed point format.
Matice popisuje obsah 16-bitového slova ve dvou riiznych formatech Elint:

B15 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B 4 B3 B2 Bl BO
F=1 e3 €2 el e0 mlOm9 m8 m7 mé6 mS m4 m 3 m2 ml mO
F=0 B14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B 4 B3 B2 Bl BO

Priklad - Emotron floating point format

e3-e0 4-bit signed exponent.

-8..+7 (binary 1000 .. 0111)

m210-mO0 11-bit signed mantissa.

-1024..+1023 (binary 10000000000..01111111111)

Cislo se znaménkem by mélo byt reprezentovano jako dvé dopliikova binarni &isla, viz. nize:
Binarni hodnota

-8 1000
-7 1001

-2 1110
-11111
0 0000
10001
20010

6 0110
70111

Hodnota reprezentovana pomoci forméatu Elnt floating point je me10°,

Pro konverzi hodnoty z formatu “Elnt floating point” na hodnotu “floating point”, pouZzijte pravidla uvedena vyse.

Pro konverzi hodnoty “floating point” do formatu “Elnt floating point”, viz. nize kdd "float_to_eint”.

Priklad:
Cislo 1.23 by bylo v EInt reprezentovano takto

F EEEE MMMMMMMMMMM
11110 00001111011

F=1 -> EInt

E=-2

M=123

Hodnota poté je 123x102 = 1.23
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Priklad programovani:
typedef struct

{

int m:11; // mantissa, -1024..1023

int e: 4; // exponent -8..7

unsigned int f: 1; // format, 1->special emoint for mat
} eint16;

Il
unsigned short int float_to_eint16(float value)
{

eintl6 etmp;

int dec=0;

while (floor(value) != value && dec<16)

dec++; value*=10;

}

if (value>=0 && value<=32767 && dec==0)
*(short int *)&etmp=(short int)value;

else if (value>=-1000 && value<0 && dec==0)
{

etmp.e=0;

etmp.f=1;

etmp.m=(short int)value;

else

{

etmp.m=0;

etmp.f=1;
etmp.e=-dec;

if (value>=0)
etmp.m=1; // Set sign
else

etmp.m=-1; // Set sign
value=fabs(value);
while (value>1000)

etmp.e++; // increase exponent
value=value/10;

value+=0.5; // round
etmp.m=etmp.m*value; // make signed

return (*(unsigned short int *)&etmp);
I
float eint16_to_float(unsigned short int value)
{
float f;
eintl6 evalue;
evalue=*(eint16 *)&value;
if (evalue.f)

if (evalue.e>=0)
f=(int)evalue.m*pow10(evalue.e);

else
f=(int)evalue.m/pow10(abs(evalue.e));

else

f=value;
return f;
HI

Priklad formatu “Emotron 15-bit fixed point”

Hodnota 72.0 muze byt reprezentovana jako Cislo s pevnou desetinnou ¢arkou 72 v rozsahu 0-32767, coZz znamena ze
muazeme pouzit 15-bitovy fixed point format.
Hodnota poté bude zapsana jako:

B15 Bl14 B13 B12 B11 B10 B9 B8 B7 B6 B5 B4 B3 B2 Bl BO
0 0 0 0 0 0 0 0 0 1 0 0 1 0 0 0
Kde bit 15 ukazuje, Ze je pouzivan format “fixed point” (F=0).
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11. Popis funkci

Tato kapitola popisuje menu a parametry software.
Naleznete zde kratky popis kazdé funkce a informaci o
vyrobnim nastaveni hodnot, jejich rozsahd apod.
Soucasti je rovnéz tabulka obsahujici informace pro
komutaéni rozhrani. Muzete zde nalézt Modbus,
DeviceNet a Fieldbus adresy vSech parametrd a dalsi
Udaje.

11.2.1. Radek 1 [110]

Zobrazena hodnota v prvnim fadku uvodniho okna
[100].

POZNAMKA :

Funkce ozna¢ena znackou nemuze byt béhem chodu
meénéna.

110 Radek 1
Stp Proces - Hodn
Standard: Proces-Hodn
Volba

Proces-Hodn 0 Hodnota procesu

11.1. RozliSeni hodnot

RozliSeni nastavovanych hodnot je popisovano 3-
mistnym Gdajem vyjma nastaveni frekvence, ktera je
popsana hodnotou 4-mistnou. Tab. 20 zobrazuje
rozliSeni v pfipadé nastaveni 3-mistné hodnoty.

Tab.21. RozliSeni hodnot

Otacky 1 | Aktudlni otacky motoru
Moment 2 | Aktualni moment motoru
Proces-Ref 3 Referenéni (Z4dana) hodnota

procesu

Mechanicky vykon na hfideli

Mech Vykon 4
motoru

3-mistny Udaj RozliSeni

0.01-9.99 0.01

10.0-99.9 0.1

100-999 1

1000-9990 10

10000-99900 100

11.2.  Uvodni okno [100]

Toto Gvodni okno se objevi po kazdém pfipojeni ménice
k napajecimu napéti. Rovnéz je okno [100] automaticky
zobrazeno béhem normalniho provozu ménice, pokud
tlaitka na panelu nejsou pouzity déle nez 5 minut.
Standardné zobrazuje aktudlni proud, otacky a
moment.

100 Orpm
Stp 0.0Nm

Okno [100] - Gvodni okno zobrazuje Udaje nastavené v
menu [110] - Radek 1 a [120] - Radek 2, viz obr. nize.

100 ( Radek 1)
Stp ( Radek 2)

Obr. 51  Réadky zobrazujici vybranou hodnotu
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El Vykon 5 Elektricky vykon motoru
Proud 6 | Aktualni proud motoru

Vyst Napéti 7 | Aktualni vystupni napéti
Frekvence 8 | Aktualni vystupni frekvence
DC Napéti 9 Napéti DC meziobvodu
Tepl Chladi 10 -rLGéF;:iCZ“:t: chladiCe vyk. ¢asti
Tepl Motor 11 | Teplota motoru

Stav Ménice 12 | Stav ménice

Cas Chodu 13 | Cas chodu ménice

Energie 14 | Spotfebovana Energie

Cas Napajeni | 15 | Cas napajeni ménige

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43001

Profibus slot/index 168/160
Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulint

11.2.2. Radek 2 [120]

Nastaveni spodniho fadku avodniho okna [100]. Volba
stejnéa jako v menu [110].

110 Radek 1
Stp Proces - Hodn

Standard: Moment Proud
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11.3. Zakladni nastaveni [200]

nastaveni pro provoz méni¢e a pfislusnou aplikaci.
Jsou zde podmenu tykajici se ovladani ménice, dat
motoru, ochran, utilit a automatickému resetovani
poruch. Pocdet podmenu muZe byt pfizplsoben
prfidavnym (option) kartam, pfi jejich pfipojeni se
automaticky zobrazi podmenu s jejich nabidkou.

11.3.1.  Provoz [210]
Toto podmenu zahrnuje volbu pouZitého motoru,
provozniho rezimu, fidicich signald a sériové
komunikace a je pouzito pro pfizplsobeni ménice
pozadavkim aplikace.

Jazyk [211]

Volba jazyka pro LCD displej. Reset méni¢e do
vyrobniho nastaveni nezméni vami zvoleny jazyk.

211 Language

Standard: M1
M1 0
M2 1 | pata Motoru jsou pfifazeny
M3 2 | zvolenému motoru.
M4 3

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43012
Profibus slot/index 168/171
Fieldbus format Uint
Modbus format Ulint

Rezim Provozu

[213]

Spravna volba rezimu provozu umozriuje dosahnout
optimalni provoz dané aplikace. Zménou tohoto
parametru dojde také ke zméné nastaveni referenéni

Stp English (za4dané) hodnoty a jejiho zobrazeni.
¢ Otackovy rezim, zadanou hodnotou jsou
otacky motoru, umoznuje fizeni otaéek motoru

Standard: English v zavislosti na zatizeni. Tento rezim rovnéz

zvySuje  presnost rlznych  analogovych

English 0 | Anglicky vystupnich signall souvisejicich s otackami

Svenska 1 | Svédsky motoru.

- e U/ Rezim, zadanou hodnotou je vystupni

Nederlands | 2 | Holandsky frekvence zobrazena v rpm, je mozné jej

Deutsch 3 | Neémecky vyuzit napf. v pFipadé paralelniho zapojeni

motord.

Francais 4 | Francouzsky

Espaiiol 5 | Spanglsky 213 ReZimProvozu

Russian 6 | Rusky Stp Ota éky

Italiano 7 | ltalsky

Cesky 8 | Cesky Standard: Ota éky

. L Veskeré fizeni souvisi s kontrolou

Specifikace pro komunikaci Otackovy 0 | otacek. Pfesto je mozné nastavit

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43011 momentova omezeni.

Profibus slot/index 168/170 VesSkeré fizeni souvisi s kontrolou

Momentovy | 1 momentu. Je mozné nastavit

Fieldbus format Ulint omezeni otacek.

Modbus format Ulint Veskeré fizeni souvisi s kontrolou
frekvence. Tento reZim umoZzhuje
paralelni provoz vice motor(

Vybér Motoru [212] POZNAMKA:

K ménigi je moZno pfipojit aZ 4 motory (M1 aZ M4) u/f 2 | Veskere funkce a zobrazeni

rznych parametrii. Pomoci tohoto parametru mizete parametru souvisi s otackami v

zvolit prislugny motor. jednotkéach rpm (napf. Max Otacky
= 1500 rpm, Min Otacky = 0 rpm),

i pfesto Ze jsou reprezentovany
212 V)’/bél’ Motoru vystupni frekvenci.
Stp M1
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Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43013 Standard: Svorky
Profibus slot/index 168/172 Volba Stejné jako parametr [214]
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43015
Profibus slot/index 168/174
Referen €ni signal [214] Fieldbus format Ulnt
o e e o e, | Modbus fona

pfipojeny pres svorky, nebo muze byt zadavan pomoci
tlagitek z ovladaciho panelu méni¢e pfipadné je mozno
vyuzit sériové komunikace nebo fieldbus. Proto je
dulezité nastavit zdroj referenéniho signalu.

Reset [216]
V pfipadé, kdy dojde k poruSe ménice a je nutny jeho
Reset, je nutné pro tuto funkci zvolit zdroj signalu pro

214 Ref Signal reset.
Stp A Svork
P & y 216  Reset
JAN
Standard: Svorky Stp . Svorky
Referenéni signdl je pfiveden na
Svorky 0 | fidici svorkovnici k analogovym Standard: Svorky
vstupum (svorkovnice X1). . p o
Reset pomoci externiho signalu
Referenéni hodnota je nastavena Svorky 0 | pfivedeného na Fidici svorkovnici
Tlagitka 1 pomoci tlaéitek + a - na ovladacim (svorky 1-22)
panelu. Toto je moZné pouze pfi Reset i tlacitek
zobrazeném okné [310]. Tlagitka 1 eset pomoct flacitek na
ovladacim panelu.
Referen¢ni hodnota je zadavana - o
ggzmhrani 2 | pomoci komunikace (RS 485, Kom Rozhrani | 2 E‘efgtt) pres komunikaci (RS 485,
Fieldbus.) ieldbus).
i . < . Reset pomoci tlagitek nebo pres
. Referenéni hodnota je zadana Svorky+Tla¢ 3 .
Option 3 pomoci option karty, je-li pFipojena. svorkovnici (svorky 1-22).
. Reset pomoci tlacitek nebo
S SN Kom+Tlacitka | 4 1y s munikace (RS 485, Fieldbus).
Doje-li k prepnuti ovladani ze svorek na tlagitka, pak Reset pomoci tladitek,
posledni hodnota nastavena pomoci svorek bude SvtKom+Tlac | 5 | komunikace (RS 485, Fieldbus)
pouZita jako vychozi pro zadavani tlagitky. 2;;30 pFes svorkovnici (svorky 1-
Specifikace pro komunikaci Reset pomoci pfipojené option
Option 6 | karty, pokud tato option funkci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43014 resetu umoznuje.
Profibus slot/index 168/173
- Specifik k ikaci
Fieldbus format Ulint pectiikace pro xomunikac
Modbus format Ulnt Modbus Instance no/DeviceNet no: 43016
Profibus slot/index 168/175
Fieldbus format Ulint
Start/Stop [215] Modbus format Ulnt
Vybér zdroje pro povely Start/Stop.
215 Start/Stop
Stp Svorky
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Funkce tla €itka Tla €itka/Svorky [217]

Prepinaci tlacitko na klavesnici, viz kap. 9.2.5, ma dvoji
funkci. Jednu z nich Ize je aktivovat v tomto parametru.
Toto tla¢itko ma standardné funkci pfepinaciho tlacitka,
coz umozfiuje snadny pohyb mezi vybranymi parametry
v menu. Druhd funkce tohoto tla¢itka umoZzfiuje
jednoduché prfepinani mezi mistnim (tladitka) a
dalkovym (svorky) ovladanim ménice (viz menu [214] a
[215]).

Mistni rezim je mozno aktivovat i pomoci digitalniho
vstupu. Je-li menu [2171] a [2172] nastaveno na
Standard, pak je mistni rezim vypnut.

Zamek [218]

Aby se pfedeSlo nezadoucim zménam v nastaveni
méni¢e nebo fizeni procesu je mozné uzamknout
klavesnici pomoci kédu. Zamek, okno [218] se pouZiva
pro uzaméeni a odemknuti klavesnice. Je-li klavesnice
zamknuta, objevi se napis “,Odemknout?". Ciselnym
kédem “291” Ize provést uzaméeni nebo odemknuti
klavesnice a tak znemoznit nebo povolit pfistup ke
zmeénam parametrl nepovolanym osobam.

PFi uzaméené klavesnici je moZzno parametry pouze
prohlizet. Pfi zvolené funkci (Start, Stop, Rezervace) a
zadavani referenéni hodnoty pomoci tlaCitek, zlGstavaji
tyto tlacitka aktivni i pfi zamknuté klavesnici.

218 Zamek

Stp 0
Standard: 0
Rozsah: 0-9999

2171 Ref Signal
Stp Standard
Standard: Standard
Referenéni signal v mistnim rezimu
Standard 0 je dany dle menu [214]
Svorky 1 Ref. S|gn§1I vV mistnim rezimu je ze
svorkovnice
Tlagitka 2 Ref. 5|gnalv\{ mistnim rezimu je
pomoci tlacitek
Ref. signal v mistnim rezimu je
Kom 3 7 o o .
pomoci komunika&niho rozhrani

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43009
Profibus slot/index 168/168
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
2172  Start/Stop
Stp Standard
Standard: Standard
Start/Stop v mistnim rezimu je dany
Standard 0 dle menu [215]
Svorky 1 Start/Stop Vv mistnim rezimu je ze
svorkovnice
Tlagitka 2 Start/S}op y}mlstnlm rezimu je
pomoci tlagitek
Start/Stop v mistnim rezimu je
Kom 3 p Soox o .
pomoci komunika&niho rozhrani

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43020
Profibus slot/index 168/179
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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Smeér Otacéeni

Centralni omezeni sméru otaceni.
Tato funkce omezuje smér otaéeni motoru vlevo,
vpravo nebo obéma sméry. Toto omezeni ma prioritu
pred veSkerym dalSim nastavenim, napf. pfi nastaveni
sméru otaceni doprava bude pfikaz k rozbéhu vlevo
ignorovan. Definovani sméru otaceni predpoklada
spravné zapojeni motoru U-U, V-V a W-W.

[219]

Smeér ota éeni a reverzace
Smér otaceni mize byt zadan:
povely StartR/StartL z ovladaciho panelu.

povely StartR/StartL ze svorkovnice (svorky 1-
22).

Pomoci sériového rozhrani (options).

Nastavenim parametr(.

Obr. 52 Smeér otaceni

Sn&r Ota ¢&eni
R+L

219
Stp

VFX 2.0




Standard: R+L

Smér otaceni pouze vpravo.
R 1 | Pfikaz StartL ze svorek nebo
tlagitek bude ignorovan.

POZNAMKA :

Digitalni vstupy Fizené hranou odpovidaji strojnim
predpisiim a Ize je pfimo pouzit pro rozbéh a zastaveni
stroje., viz kap. 8

Smeér otaceni pouze vlevo. Pfikaz
L 2 | StartR ze svorek nebo tlagitek
bude ignorovan.

Jsou povoleny oba sméry

R+L 3 Lx .
otaceni.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43019

Profibus slot/index 168/178
Fieldbus format Uint

Modbus format Ulint

11.3.2. Rizeni - Urove i/Hrana [21A]

V tomto menu zvolte zplsob fizeni povell StartR,
StartL Stop a Reset, které jsou zadavany pomoci
digitalnich  vstupll na svorkovnici. Vstupy jsou
standardné nastaveny na fizeni Urovni a jsou aktivni
pouze po dobu, kdy je na né pfivedena Uroven HI.
Pokud je zvoleno fizeni hranou, vstup bude aktivovan
zmeénou urovné z LO na HI droven (vzestupnou hranou)

21A Urove f/Hrana
Stp Urove 1

11.3.3. Napéti sité [21B]

V tomto menu zvolte jmenovité napéti sité. Na zakladé
této volby se automaticky nastavi dalSi interni
parametry ménice, jako napf. Uroven brzdného napéti
pro spinani brzdné jednotky atd.

Poznamka :

Tento parametr obsahuje softwarové verze 4.11 a
vysSi.

21B Napéti Sit &
Stp 380- 415V

Standard: 380-415V

380-415V
440-480V
Volba 500-525V
550-600V
660-590V

Specifikace pro komunikaci

Standard: Urove A

Vstupy jsou aktivovany nebo
deaktivovany trvalym HI nebo LO

Uroven o oy .
signalem. Je obvykle pouZzito napf.
pfi fizeni ménic¢e pomoci PLC.

Hrana 1 Vstupy jsou aktivovany pfechodem

signdalu z LO na HI droven.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43020
Profibus slot/index 168/179
Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

11.3.4. Data Motoru [220]

Toto menu slouzi k nastaveni dat motoru. Takto se
zvysi pfesnost Fizeni a zobrazeni analogovych veli¢in.

Standardné je nastaven motor M1, zadana motorova
data proto pfislusi tomuto motoru M1. V pfipadé
provozu vice motord je nutné pred nastavenim
motorovych dat nejprve zvolit motor v parametru [212].
Pokud chcete pouzivat vice parametrovych sadu, je
nutno pfed vloZzenim motorovych dat zvolit pfisluSnou
sadu v parametru [241].

POZNAMKA:
Data motoru nelze ménit pokud je motor v chodu.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43020
Profibus slot/index 168/179
Fieldbus format Uint
Modbus format Ulint
VAROVANI:

Digitalni vstupy Fizené Grovni neodpovidaji strojnim
predpisim, pokud jsou pfimo pouzity pro rozbéh a
zastaveni stroje.

POZNAMKA :

Z vyroby je méni¢ nastaven pro 4-pélovy motor o
vykonu shodném s vykonem ménice.
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Napéti motoru [221] Specifikace pro komunikaci
Zadejte jmenovité napéti motoru. Modbus Instance no/DeviceNet no: 43043
Profibus slot/index 168/202
221 Mot - Napetl Fieldbus format Long, 1=1 W
Stp M1: 400V Modbus format Eint
400 V pro VFX / FDU40 a 48 Pnowm je jmenovity vykon ménice.
Standard : 500 V pro VFX / FDU50
690 V pro VFX / FDU69
Rozsah: 100-700 V Prou,d r.notoru. . [224]
Zadejte jmenovity proud motoru.
RozliSeni: 1V
224 Mot - Proud
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43041 Stp M1: (I now A
Profibus slot/index 168/200
Fieldbus format Long, 1=0.1 V Standard: |l nom méniée (viz poznamka kap.11.3.3)
Modbus format Elnt Rozsah: 25 - 150% X Inowm
Inom je jmenovity proud ménice.
Frekvence motoru [222] Specifikace pro komunikaci
Zadejte jmenovitou frekvenci motoru. Modbus Instance no/DeviceNet no: 43044
Profibus slot/index 168/203
222 Mot - Frekv Fieldbus format Long, 1=0.1 A
Stp @ M1:  50Hz Modbus format Elnt
Standard: 50 Hz VYSTRAHA:
Nepfipojujte  motory s vykonem menSim nez 25%
Rozsah: 24-300 Hz jmenovitého vykonu ménide. MlZe to vést k porude
RozliSeni: 1 Hz rizeni motoru.
Specifikace pro komunikaci
Otacky motoru 225
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43042 . y_ o . [225]
Zadejte jmenovité asynchronni ota¢ky motoru.
Profibus slot/index 168/201
Fieldbus format Long, 1=1 Hz . -
& 225 Mot - Ota &ky
Modbus format Eint
Stp I M1: (0 mo) rpm
Vykon motoru [223] Standard: |n mor (viz poznamka kap.11.3.3)
Zadejte jmenovity vykon motoru. Rozsah: 400 - 18000 rpm
RozliSeni 1 rpm, 4 znaky
223 Mot - Vykon
Stp M1: (P NOI\) kW Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43045
Standard: |P now méniée Profibus slot/index 168/204
Rozsah: 1W-120% x Prow Fieldbus format Ulint, 1=1 rpm
RozliSeni: | 3 platné znaky Modbus format Ulnt
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Pély motoru [226]

Toto menu se zobrazi automaticky v pfipadé, Ze otacky
motoru jsou nizSi nez 500 rpm. Zadani skuteéného
poctu pold motoru zvySuje presnost fizeni ménice

226 Mot - Poly
Stp [ M1: 4

otackach klesa dovoleny proud
motoru.

Zvy3ena I’t charakteristika.

To znamen4, Ze dovoleny proud
motoru z hlediska ochrany je
nezavisly na otackach.

Cizi 2

Specifikace pro komunikaci

Standard: 4

Rozsah: 2-144

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43048
Profibus slot/index 168/207
Fieldbus format Uint
Modbus format Uint

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43046
Profibus slot/index 168/205
Fieldbus format Long, 1=1 pole
Modbus format Elnt

Cos ¢ motoru [227]

Zadejte jmenovitou hodnotu cos [ motoru.

222 Mot- Cose

Je-li zvolen motor bez chlazeni, pak jeho rozbéhovy
proud je omezen na 55% jmenovitého proudu motoru.

Je-li motor s instalovanym ventilatorem na hfideli
(vlastni chlazeni), pak jeho rozbé&hovy proud omezen
na 87% jmenovitého proudu motoru pfi otackach 20%
ze synchronni rychlosti. Pfi nizSi rychlosti bude
dovolené pretizeni mensi.

Je-li motor s vnéjSim ventilatorem (cizi chlazeni), pak
jeho rozbéhovy proud je omezen na 90% jmenovitého
proudu motoru uz od nulové rychlosti. Od 70%
synchronni rychlosti je proudova ochrana I2t nastavena
na jmenovity proud motoru.

Zavislost jmenovitého proudu a otacek na zpusobu
chlazeni motoru znazorruje obr.

Stp [} M1:
. | V zéavislosti na motoru
Standard - (viz poznamka kap.11.3.3)
Rozsah: 0.50-1.00

Specifikace pro komunikaci

Klnom Tor 17t
100 4 Cizi —
0.90 g
0.87 Vlastni
/| Bez chlazeni
055 F
.20 0.70 200

*3ync Speed

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43047
Profibus slot/index 168/206
Fieldbus format Long, 1=0.01
Modbus format Elnt

Chlazeni motoru [228]

Nastaveni zplGsobu chlazeni motoru. Ovliviuje
charakteristiku ochrany I°t motoru snizenim aktualniho

rozbé&hového proudu pfi nizsich rychlostech.

228 Mot - Chlazeni
Stp [ M1: Viastni

Standard: Vlastni

Bez . 0 Omezena I’t charakteristika.
Chlazeni

Viastni 1 | Normalni I’t charakteristika.

To znamena, Ze pfi nizSich
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Obr. 53 1%t charakteristiky

Identifikace motoru - Motor ID-Run [229]

Tato funkce se pouziva pfed prvnim uvedenim do
provozu a doporuéuje se pro optimalni doladéni
motorovych dat a k dosazeni optimalniho fizeni. BEhem
testu blika na displeji hlaSeni ,Probiha test".

Funkce Motor ID-Run (Identifikace motoru) se aktivuje
zvolenim parametru ,Kratkd“ nebo ,RozSifend“ a
aktivuje se stiskem tlagitka RunL nebo RunR na
ovladacim panelu ménic¢e. Pokud je v okné [219] Smér
Otaceni nastaven ,L“ nebo ,R“, zvolte pro ID-Run
prislusny smér. Test mliZze byt pferusen pomoci tlacitka
STOP na ovladacim panelu nebo odpojenim signalu
UVOLNIT na svorkovnici (pokud je tento digitalni vstup
na tuto funkci nastaven). Po ukonceni testovaciho
provozu se na displeji objevi hlaSeni ,Test OK!“. Po
tomto probéhnutém testu je nutno stiskem tlacitka
STO/RESET nebo odpojenim digitalniho vstupu
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JUVOLNIT* (je-li aktivovan) uvést méni¢ opét do
normalniho stavu.

PFi ,Kratké identifikaci“ zistava motor v klidu, je méfen
pouze odpor statoru a rotoru.

PFi ,RozSifené identifikaci“ dojde k rozto¢eni motoru.
Méni¢ méfi odpor a indukénost statoru a rotoru véetné
momentu setrvacnosti motoru.

229 Motor ID - Run
Stp @IM1:  Vyp

Standard: F

E 0 | Taktovaci frekvence 1.5 kHz

F 1 | Taktovaci frekvence 3 kHz

G 2 | Taktovaci frekvence 6 kHz

H 3 Taktoya_ci frekvence 6 kHz,
proménliva frekvence (£750 Hz)

Specifikace pro komunikaci

Standard: Vyp, viz. pozndmka
Vyp 0 | Neaktivni

Parametry jsou méreny injektovanym
Kratka 1 | DC proudem. K roztoc¢eni hfidele

nedojde.

Doplrikova méfeni (nelze je vykonat
pomoci DC proudu) jsou provedena
RozSifena | 2 | ihned po kratké identifikaci. Motor
musi byt odpojen od zatéze, dojde k
roztoceni hfidele.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43050
Profibus slot/index 168/209
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulint
POZNAMKA :

Pri taktovacich frekvencich >3 kHz mUze dojit k redukci
vykonu. Pokud se nedovolené zvySuje teplota chladi¢e
méni¢e, pak méni¢ automaticky snizi taktovaci
frekvenci. Standardné je taktovaci frekvence nastavena
na 3 kHz.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43049
Profibus slot/index 168/208
Fieldbus format Uint
Modbus format Ulint
VYSTRAHA:

Béhem ,RozSifené identifikace* dojde k roztoceni
motoru. DodrzZte proto veSkera bezpeénostni opatfeni.

IRC Snima¢ [22B]

Tento parametr zapina nebo vypina zavedeni zpétné
vazby z inkrementdlniho snimace otacek (IRC) z
motoru do ménice.

22B IRC Snima ¢&
Stp A M1:  Vyp

POZNAMKA :

Pro provoz méniCe neni tento test nezbytné nutny,
avSak bez néj nejsou dynamické vlastnosti pohonu
optimalni.

Standard: Vyp
Zap 0 | Funkce IRC snimace zapnuta
Vyp 1 | Funkce IRC snimade vypnuta

Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA :

Pokud je identifikace motoru pferuSena nebo
nelspésna, displej méni¢e zobrazi ,PferuSeno!” nebo
.Chyba!“. Zkontrolujte spravné zadana data motoru,
popfipadé spravnost pfipojeni motoru nebo motor
samotny (zemni spojeni, zkrat mezi fazemi, zavitovy
zkrat, pferuSeni faze k motoru apod.).

Taktovaci frekvence (pouze pro FDU) [22A]

Nastaveni taktovaci frekvence ménice. Zpravidla vyssi
taktovaci frekvence zpusobi snizeni hluku motoru.

Plati pouze pro m énice typové fady FDU!

22A Takt Frekv
Stp [} M1: F

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43051

Profibus slot/index 168/210
Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulint
IRC-Pulzy [22C]

Nastaveni poctu pulz( IRC snimace na jednu otacku.
Pro vice informaci d&téte uzivatelsky manudl pro
Encoder kartu.

22C IRC- Pulzy
Stp @ M1: 1024
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Standard: |1024

Rozsah: 5-16384

Specifikace pro komunikaci

231 12t - Typ
Stp [ M1: Porucha

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43052

Profibus slot/index 168/211

Fieldbus format Long, 1=1
pulse

Modbus format Elnt

IRC-Otacky [22D]

Zobrazeni méfenych otacek motoru. Pro kontrolu
spravné funkce a instalace snimace nastavte parametr
[22B] na “Vyp”, rozbéhnéte ménic a pfi jakékoli rychlosti
mulzete porovnat otacky motoru v okné [712] s
hodnotou v tomto okné [22D], které by mély byt
pfiblizné shodné. Pokud tomu tak neni, prohodte mezi
sebou vstupy IRC snimace A a B.

22D IRC- Ota &ky
Stp [} M1: rpm

Standard: Porucha
Vyp 0 | I’t ochrana motoru neni aktivni.
Pfi prekro&eni hodnoty I1t, bude
Porucha 1 ménic¢ hlasit poruchu “Motor 12t".
Pfed dosazenim nastavené hodnoty
. 1%t, mé&nic omezuje maximalni
Limit 2
moment a proud na hodnoty
nastavené v parametru [232].

Specifikace pro komunikaci

Jednotka: |rpm (ot/min)

Rozliseni zobrazeni otaéek z IRC snimace otacek

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43061
Profibus slot/index 168/220
Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

I’t-Proud [232]

Nastaveni omezeni proudu pfi zapisobeni 1’ ochrany.

232 12t - Proud
Stp M1: 100%

Standard: 100% Ivot

Rozsah: 0-150% Imot

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 42911
Profibus slot/index 168/70
Fieldbus format Int

Modbus format Int

11.3.5. Ochrana motoru [230]

Tato funkce chrani motor proti pretizeni v souladu s
normou IEC60947-4-2.

I’t-Typ [231]
Ochrana motoru chrani motor proti jeho pfretizeni
vsouladu s normou IEC60947-4-2. Referenéni

hodnotou pro spravnou funkci této ochrany je hodnota
proudu motoru nastavena v parametru [232]. I’t-Cas
[233] uréuje, za jakou dobu ma ochrana I°t pfi pretizeni
zareagovat. Je-li napfr. I’t-Gas [233] nastaven na 1000s,
pak plati pro ochranu horni kfivka na obr.56. Hodnota
na ose x je faktor, zavisly na nastaveném proudu
v parametru [232]. I2t-Cas [233] je ¢as, za ktery po 1,2x
nasobku pretizeni motor bud vypne nebo je redukovan.

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43062
Profibus slot/index 168/221
Fieldbus format Long, 1=0.1 A
Modbus format Eint

POZNAMKA :

Pokud je v okné [231] nastaveno ,Limit*, musi byt
hodnota vySSi, nez je proud nezatizeného motoru

52 /164

VFX 2.0




I’t-Cas [233]
Nastaveni doby 1%t ochrany. Pokud meéni¢ pracuje na

: uje Standard: 60s
120% hodnoty It-Proudu, Pak po uplynuti této
nastavené doby je aktivovana I°t ochrana. Rozsah: 60-1200 s
= Specifikace pro komunikaci
233 2t - Cas :
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43063
Stp M1 60s Profibus slot/index 168/222
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt
100000 T T T
t[s] \
\
N.\
\
16060 [\\\\- i
|\
1\
1\
i
i\
R\\
1000 s \; — 4
F ‘\. "-\,_‘\\k-ﬁ
\\\_\_\ _‘\\"‘*\\h
"“\—\\\ T mnosuzo%f\——-\\¥¥¥
o L — T — 4305(‘1;0%)““‘“,\ | |
E T — 2405 (120%) o ]
T e T T ]
603 (120%;““\\\ T — E—
16 ) ) [ —
1 1.1 12 1.3 14 186 1.6 1.7 1.8 1.9 2

Aktualni vystupni proud / I°t proud

Obr. 54  Funkce It ochrany motoru

Graf zobrazuje zavislost doby, kdy I’t ochrana bude
aktivovana pfi pfetizeni proudu motoru It [232] a
prekro€eni ¢asu 12t-Cas [233].

Pokud je okno [231] nastaveno jako “Porucha”, méni¢

se po prekroceni limitu zastavi a na displeji se zobrazi
,Porucha |2t

Pokud je okno [231] nastaveno jako ,Limit‘, pak pfi
hodnoté 95% nebo blizké nastavenému limitu 1, ménié
omezuje moment tak, aby tato mez nebyla prekrocena.

POZNAMKA :

Pokud neni mozno snizit proud, méni¢ vypadne po
prekroceni limitu 110%.
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Priklad:

Na obr.57 je silnymi carami zobrazen nasledujici
priklad:

eV parametru [232] I’t-Proud je nastaveno
100%.

e Parametr [233] I’t-Cas je nastaven na 1000 s.

To znamena, ze méni¢ po 1000s vypne nebo omezi,
kdyz proud prekro¢i 1,2 nasobek hodnoty nastavené
v parametru [232] (pfednastaveno na 100% Ivor).
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Tepelna ochrana [234]

Tato funkce je mozna pouze, je-li nainstalovana
v ménic¢i doplikova PTC/PT100 karta (option). Nastavte
PTC vstup pro tepelnou ochranu motoru. Termistory
motoru (PTC) musi vyhovovat DIN 44081/44082. Ridte
se pfiru¢kou pro PTC/PT100 option kartu.

Parametr [234] umozrfiuje aktivovat nebo deaktivovat
PTC vstup. Vstup na option kart¢ pro PTC/PT100
snimac je galvanicky oddélen!

145<C

H 165C 5

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43065
Profibus slot/index 168/224
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

POZNAMKA:
Tento parametr je platny pouze pro PT100.

234 Tepelna Ochr
Stp Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 PT(E a PT100 ochrany motoru nejsou
mozné.
PTC ochrana motoru je aktivni pfi
PTC 1. PR -
instalované option karté.
PT100 2 _PTlOO och,rana_ motoruvje aktivni pfi
instalované option karté.
PTC+PT1 3 PTC a PT100 ochrany motoru jsou
00 aktivni pfi instalované option karté.

Specifikace pro komunikaci

PT100 Vstupy [236]

Nastavuje se, které PT100 vstupy pro tepelnou ochranu
motoru budou pouzity. Volbou tohoto parametru je
mozno jednotlivé vstupy aktivovat nebo deaktivovat,
takZe nevyuzité vstupy neni nutno oSetfovat zadnym
dalSim propojovanim svorek.

236
Stp

PT100 Vstupy
PT100 1+2+3

Standard: PT100 1+2+3

PT100 1, PT100 2, PT100 1+2,
PT100 3, PT100 1+3, PT100 2+3,
PT100 1+2+3

Volba

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43064
Profibus slot/index 168/223
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA:

Nastavit PTC a PT100 je mozné pouze, pokud je
instalovana pfislusna option karta.

Trida izolace [235]

Tento parametr je zobrazen pouze v pFipadé, je-li
nainstalovana dopliikovd PTC/PT100 karta! Nastaveni
tFidy izolace pouzitého motoru. Urove poruchy pro
snima¢ PT100 bude nastavena automaticky podle
nastaveni tohoto parametru.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43066
Profibus slot/index 168/225
Fieldbus format Uint
Modbus format Uint

POZNAMKA :

Tento parametr je platny pouze pro PT100.

235 TZ lzolace
Stp F 140°C
Standard: F 140C
A 100C 0
E 115C 1
B 120C 2
F 140C 3
F Nema 4

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008
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11.3.6. Parametrové sady [240]

Méni¢ nabizi pouziti ¢ty rlznych parametrovych sad.
Tyto sady mohou byt pouzity pro nastaveni, ktera
pfizpGsobuji méni¢ riznym procesiim a aplikacim nebo
vice pfipojenym odliSnym motordm. Rovnéz mohou byt
vyuzity k nastaveni odliSnych rozbé&hovych a
dobéhovych ramp nebo pro nastaveni aktivnhiho PID
regulatoru apod.

Parametrova sada se sklada ze vSech parametrd s
vyjimkou [211] Jazyk, [217] Tlagitka/Svorky, [218]
Zamek, [220] Data Motoru, [241] Volba Sady a [260]
Komunikaéni rozhrani.

Modbus format Ulint

Aktivni sada je zobrazena v parametru [721] Stav FM.

POZNAMKA :

Parametry v menu [230], Data Motoru, se pfi resetovani
ménice do vyrobniho nastaveni nezméni.

Kopie sady [242]

Tato funkce umoziuje kopirovat obsah parametrovych
sad libovolné mezi sebou.

POZNAMKA:
Aktualni CasovaCe plati pro vSechny sady. Je-li 242 Kopie Sady
zménéna parametrova sada, jsou funkce c&asovacl
v této sadé také zménény dle nové sady, ale hodnoty Stp A>B
Casovacul zustanou beze zmén.
Standard: A>B
Volba sady [241] A>B 0 Kopie sady A do sady B
Zde zvolte parametrovou sadu. Kazdé menu zahrnuté v A>C 1 Kopie sady A do sady C
parametrovych sadach je vyznaceno znakem A, B, C -
nebo D v zavislosti na zvolené parametrové sadé. Sady A>D 2 Kopie sady A do sady D
Ize prt'aplngt. pomoci tIacntnek na ovladacm pgr?elu: B>A 3 Kopie sady B do sady A
pomoci digitalnich vstupl nebo pomoci sériové
komunikace. Parametrové sady mohou byt ménény i za B>C 4 Kopie sady B do sady C
chodu ménic¢e. Pouze, jsou-li rozdilné motory M1 az -
M4, pak je moZno je prepnout a? kdy? je motor B>D S Kopie sady B do sady D
zastaven (ve STOPu). C>A 6 Kopie sady C do sady A
C>B 7 Kopie sady C do sady B
241 Volba Sady C>D 8 Kopie sady C do sady D
Stp A D>A 9 Kopie sady D do sady A
D>B 10 Kopie sady D do sady B
Standard: A D>C 11 Kopie sady D do sady C
Volba: A, B, C, D, Digln, Com, Option
A 0 Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43021
B 1| pevna volba jedné ze ¢tyr - -
c 5 parametrovych sad A, B, C nebo D. Profibus slot/index 168/180
D 3 Fieldbus format Ulint
. . . Modbus format Ulnt
Parametrova sada je volena pomoci
Dialn 4 digitalniho vstupu. V okné [520]
9 definujte digitalni vstup pro tuto A>B znamena, Ze obsah parametrové sady “A” bude
funkci. zkopirovan do parametrové sady “B”.
Kom 5 Parametrova sada je zvolena pomoci
Rozhrani sériové komunikace. POZNAMKA :
Parametrova sada je zvolena pomoci Aktudlni referenéni hodnota nastavena v menu [310] se
Option 6 | option karty. Plati pouze v pfipadé, v zadném pfipadé nikdy nekopiruje ani nepfenasi!
Ze option karta umoZznuje tuto volbu.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43022
Profibus slot/index 168/181
Fieldbus format Ulint
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Vyrobni nastaveni [243]

Pomoci této funkce Ize zvolit 3 rGzné Urovné obnoveni
vyrobniho nastaveni. Pfi obnoveni standardniho
nastaveni budou veskeré zmény parametr(l resetovany
do vyrobniho nastaveni.

Kopie do ovladaciho panelu [244]

VeSkera nastaveni véetné dat motoru Ize zkopirovat do
ovladaciho panelu.

244
Stp

Kopie do CP
Nekopirovat

Standard: Nekopirovat

Nekopirovat Kopirovani neprobéhne

Kopirovat Kopirovani celého nastaveni

Specifikace pro komunikaci

nolDeviceNet ot 43024
Profibus slot/index 168/183
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

243 Vyrobni Nast
Stp A
Standard: A
A 0
B 1 Reset zvolené parametrové sady do
C 2 | vyrobniho nastaveni.
D 3
ABCD 4 Rgset Ysech paramgtrovych sad do
vyrobniho nastaveni.
Komblet Reset celého menu do vyrobniho
Menlﬁ) 5 nastaveni, mimo parametra 211,
261, 3A1 a 923.
M1 6
M2 7 Reset zvolené motorové sady do
M3 g | vyrobniho nastaveni.
M4 9
M1234 10 Rfeset Ysech motoroyych sad do
vyrobniho nastaveni.

Specifikace pro komunikaci

Kopie z ovladaciho panelu [245]

Tato funkce umozni zkopirovat vSechny nebo vybrané
parametrové sady nebo parametry motoru z ovladaciho
panelu do ménice.

245
Stp

Kopie z CP
Nekopirovat

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43023 Standard: Nekopirovat
Profibus slot/index 168/182 Nekopirovat | O Kopirovani neprobé&hne
Fieldbus format Ulnt A 1 | Kopirovana budou data sady A.
Modbus format Ulnt B 2 | Kopirovana budou data sady B
POZNAMKA: C 3 Kopirovana budou data sady C
Poditadlo poruch a ostatni okna uréend pouze pro D 4 | Kopirovana budou data sady D
diagnostiku nejsou nastavitelnd a tudiz reset do Konirovana budou data sad
vyrobniho nastaveni na né nema vliv. ABCD S | A EF,)C D y
_ A+Mot 6 Kopie sady A v¢etné dat motor(.
POZNAMKA: .y . & B veena d -
o . . + .
Jestlize je zvoleno “Komplet Menu”, zobrazi se hlaSeni ot opie sady B vetne dat motoru
“Zmeénit?”. Pro volbu “Ano” zméacknéte tlaCitko “+” a C+Mot 8 | Kopie sady C véetné dat motord.
néasledné potvrdte tlaCitkem “ENTER”. ) . N
D+Mot 9 Kopie sady D v¢etné dat motor(.
POZNAMKA : ABCD+Mot | 10 ﬁ%‘t’(')emsady A.B,C,D vetné dat
Parametry v menu [230], data motorll nejsou pfi -
vyrobnim nastaveni zmé&né&ny. M1 11 | Kopie dat motoru M1
M2 12 | Kopie dat motoru M2
M3 13 | Kopie dat motoru M3
M4 14 | Kopie dat motoru M4
M1M2M3M4 | 15 | Kopie dat vSech motor(i M1,2,3,4
« Veskera data z ovladaciho panelu
Vse 16 P Y x
budou kopirovana do ménice.
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Specifikace pro komunikaci

251 Poe&et Poruch

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43025
Profibus slot/index 168/184
Fieldbus format Uint

Modbus format Uint

11.3.7.  Autoreset / Podminky [250]

Vyhodou funkce Autoreset je automaticka kvitace
poruchy v pfipadé nahodného selhani, které neohrozi
proces a méni¢ muze pokracovat v chodu bez vypadku.
Pouze pfi pretrvavajicich a opakujicich se poruchach,
hlasi méni¢ poruchu, ktera informuje o nutném zasahu
operatora.

Priklad :

Obc¢asné kratké vypadky napajeciho napéti mohou mit
za nasledek zastaveni méni¢e a zobrazeni poruchy
“Podpéti” na displeji. Pouzitim funkce “Autoreset” bude
tato porucha automaticky resetovana aniz dojde k
vypadku ménice a vyhlaSeni poruchy.

¢« Funkce Autoreset vyzaduje trvale pfivedeny
signal na digitalni vstup “Reset”.

« Aktivace Autoreset je mozna v parametru [251]
Pocet Poruch.

eV parametrech [252] aZ [25N] zvolte typ
poruchy, ktera bude po pfednastavené ¢asové
prodlevé automaticky resetovana.

Pocet Poruch [251]

Nastaveni hodnoty vétSi nez 0 se aktivuje funkce
Autoreset. Tato hodnota udava, maximalni povoleny
pocet automatickych resetl bé&hem 10 minut, poté
dochazi k trvalému vypadku méni¢e z divodu opakujici
se poruchy. PFi pfetrvavajicim poruchovém stavu nelze
provést reset ménice.

Pokud wvnitfni ¢ita¢ pocétu automatickych resetd
obsahuje vice poruch, nez je zvoleny pocet pokust,
nemGze byt automaticky reset proveden a méni¢
zUstane trvale v poruchovém stavu.

Pokud v se priabéhu 10 minut nevyskytne dalsi
porucha, vrati se ¢ita¢ o jednu pozici zpét.
Bylo-li dosazeno maximalniho poctu poruch, je ¢as
poruchy oznagen symbolem “A”.
Dojde-li k vy€erpani vSech pokusu o Autoreset, je nutno
provést normalni reset.
Priklad:

¢ Autoreset=5

«  Béhem 10 minut se vyskytlo 6 poruch

«  Pri vyskytu Sesté poruchy se funkce Autoreset
jiz neuplatni, nebot doSlo k prekroceni &isla 5
béhem 10 minut a méni¢ zlstane trvale v
poruchovém stavu.

e Pro reset poruchy tudiz pouzijte normalni
reset: nastavte digitalni vstup pro Reset z
trovné HI na aroven LO a zpét, tak bude opét
funkce Autoresetu zachovéna. Vnitfni citac
poctu poruch bude vynulovan.
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Stp 0
Standard: |0 (Autoreset neaktivni)
Rozsah: 0-10 pokusU
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43071
Profibus slot/index 168/230
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Vysoka Teplota

[252]

Odpocet ¢asu zpozdéni funkce Autoreset zacina bézet
automaticky po zaniku poruchového stavu. Po vyprseni
tohoto ¢asu bude alarm resetovan, pokud funkce je

aktivni.

252 Vysoka Tepl

Stp Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | Vypnuto
1-3600 1| 1-3600s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43072
Profibus slot/index 168/231
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt

POZNAMKA:

Automaticky reset poruchy je aktivovan az po uplynuti

nastaveného ¢asu!

Prepéti D [253]
Shodné jako parametr [252]
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43075
Profibus slot/index 168/234
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt
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Prepéti G [254] Power Fault [258]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [252]
Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43076 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43087
Profibus slot/index 168/235 Profibus slot/index 168/246
Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Eint Modbus format Elnt

Podp éti [259]
Prepéti [255] Shodné jako parametr [252]
Shodné jako parametr [252]

Specifikace pro komunikaci
Specifikace pro komunikaci Modbus Instance no/DeviceNet no: 43088
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43077 Profibus slot/index 168/247
Profibus slot/index 168/236 Fieldbus format Long, 1=1 s
Fieldbus format Long, 1=1s Modbus format Elnt
Modbus format Elnt

Motor | t [25A]

Shodné jako parametr [252]
Motor-Ztrata [256]
Shodné jako parametr [252] Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43073
Specifikace pro komunikaci - -

Profibus slot/index 168/232
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43083 -

Fieldbus format Long, 1=1s
Profibus slot/index 168/242

Modbus format Elnt
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt Motor It - Typ Poruchy [258B]

Zvolte poZzadovanou reakci na poruchu Motor I’t.
POZNAMKA:
Viditelné pouze v pfipadé zvoleni funkce “Motor-Ztrata”. 25B Motor 12t TP

Stp Porucha

Rotor-Blok [257]
Shodné jako parametr [252] Standard: Porucha

Porucha 0 | Motor prejde do poruchového stavu
Specifikace pro komunikaci

Decelerace | 1 | Motor bude zpomalovat
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43086
Profibus slot/index 168/245 Specifikace pro komunikaci
Fieldbus format Long, 1=1s Modbus Instance no/DeviceNet no: 43074
Modbus format Eint Profibus slot/index 168/233

_ Fieldbus format Ulint

POZNAMKA: Modbus format Ulnt

Viditelné pouze v pfipadé zvoleni funkce “Motor-Blok”.
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PT100 [25C] Externi porucha - Typ Poruchy [25H]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [25B]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43078 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43085
Profibus slot/index 168/237 Profibus slot/index 168/244
Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Ulnt

Modbus format Eint Modbus format Ulnt

PT100 - Typ Poruchy [25D] Kom Error - Chyba komunikace [251]
Shodné jako parametr [25B] Shodné jako parametr [252]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43079 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43089
Profibus slot/index 168/238 Profibus slot/index 168/248
Fieldbus format Ulnt Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Ulnt Modbus format Elnt

PTC [25E] Kom Error - Typ Poruchy [25J]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [25B]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43084 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43090
Profibus slot/index 168/243 Profibus slot/index 168/249
Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Ulnt

Modbus format Eint Modbus format Ulnt

PTC - Typ Poruchy [25F] Min Alarm [25K]
Shodné jako parametr [25B] Shodné jako parametr [252]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43085 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43091
Profibus slot/index 168/244 Profibus slot/index 168/250
Fieldbus format Ulnt Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Ulnt Modbus format Elnt

Externi Porucha [25G] Min Alarm - Typ Poruchy [25L]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [25B]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43073 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43092
Profibus slot/index 168/232 Profibus slot/index 168/251
Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Ulnt

Modbus format Elnt Modbus format Ulnt
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Max Alarm [25M] Externi Teplota Motoru - Typ Poruchy [25Q]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [25B]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43093 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43098
Profibus slot/index 168/252 Profibus slot/index 168/240
Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Ulnt
Modbus format Eint Modbus format Ulnt

Max Alarm - Typ Poruchy [25N] Chladici Voda - LO [25R]
Shodné jako parametr [25B] Shodné jako parametr [252]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43094 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43099
Profibus slot/index 168/253 Profibus slot/index 169/3
Fieldbus format Ulnt Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Ulnt Modbus format Elnt
Nadproud F [250] Chladici Voda - TP [25S]
Shodné jako parametr [252] Shodné jako parametr [25B]

Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43089 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43100
Profibus slot/index 168/248 Profibus slot/index 169/4
Fieldbus format Long, 1=1s Fieldbus format Ulnt
Modbus format Eint Modbus format Ulnt
Nadota €ky [25Q]

Shodné jako parametr [252]

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43089

Profibus slot/index 168/248

Fieldbus format Long, 1=1s

Modbus format Elnt

Externi Teplota Motoru [25Q]

Shodné jako parametr [252]

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43097

Profibus slot/index 168/239

Fieldbus format Long, 1=1s

Modbus format Eint
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11.3.8.  Komunika €ni rozhrani [260]

Tato funkce definuje parametry pro komunikaci pres
sériové rozhrani. Sériova komunikace je realizovana
pomoci dvou option karet (RS232/485 nebo Fieldbus).

Typ komunikace [261]
Zvolte RS232/485 [262] nebo Fieldbus [263].

261 Kom Rozhrani
Stp RS232/485

2622 Adresa

Standard: RS232/485

RS232/485 | 0 | Volba RS232/485

Fieldbus 1 | Volba Fieldbus

RS232/485 [262]

Stisknéte ENTER pro nastaveni parametrli komunikace
RS232/485.

262 RS232/485
Stp

Baudrate [2621]
Nastavte prfenosovou rychlost.

2621 Baudrate
Stp 9600

Stp 1
Standard: |1
Volba 1-247
Fieldbus [263]

Stisknéte ENTER pro nastaveni parametrd Fieldbus
komunikace.

263 Fieldbus
Stp

Adresa [2631]
Zadejte adresu ménice.

2631 Adresa
Stp 62

Standard: |62

Rozsah: Profibus 0-126, DeviceNet 0-63

Adresa uzlu platna pro Profibus a DeviceNet

Standard: 9600

Velikost dat [2632]
Zvolte datovy rozsah procesu (cyklicka data).

2632 Velikost Dat
Stp RS232/4 85

2400

4800

9600 PFenosova rychlost

19200

Ar|lW[IN|F|O

38400

Adresa [2622]
Zadejte adresu ménice.

POZNAMKA :

Tato adresa je pouZita pouze pro doplikovou
izolovanou kartu RS232/485,.

Standard: |4
Rozsah: 1-16
Cteni/Zapis [2633]

Zvolte ¢teni/zapis pro fizeni méni¢e pomoci rozhrani
Fieldbus.

2633  Cteni/Zapis
Stp Cteni/Zapis

Standard: Cteni/Zapis
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Cteni/Zapis | 0

Cteni 1

Platné pro data procesu. Zvolte pouze “Cteni” pro
protokolovani bez zapisu dat procesu. V béznych
pfipadech pro Fizeni ménice zvolte “Cteni/zapis”.
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Pferuseni

[264]

Specifikujte funkci PferuSeni pro komunikaci.

264 P#eruseni

Stp Vyp
Standard: Vyp
Upozornén 0 Neni aktivni Zadné zabezpeceni

i pferuseni.

Pro RS232/485:

komunikace.

Pro Fieldbus:

Porucha po 15 sekundach preruseni

Porucha 11 1. pokud interni komunikace mezi

sekund.

fidici deskou a fieldbus option bude
pferuSena po dobu delSi nez 15

2. Pfi vazné chybé sité.

Pro RS232/485:

Upozornén Pro Fieldbus:

Upozornéni po 15 sekundach
preruSeni komunikace.

i 2| 1. Pokud interni komunikace mezi

sekund.

fidici deskou a fieldbus option bude
preruSena po dobu delSi nez 15

2. PFi vazné chybé sité.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43037
Profibus slot/index 168/196
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Fieldbus Stav

[269]

Zobrazeni stavu Fieldbus parametrd. Detailni
informace, viz. Uzivatelska pfiru¢ka Fieldbus.

269 FB- Stav
Stp
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11.4. Proces [300]

Zde jsou obsazeny parametry pro zobrazeni a
nastaveni referenénich (zadanych) hodnot pro procesy
a aplikace. Tyto parametry ¢asto slouzi k dosazeni
optimalizace fizeni procesu nebo vykonu zafizeni.
Proto mohou byt pro vybér prednastaveny az 4
parametrové sady pro pfipad, Ze podminky pro provoz
aplikace vyzaduji rozdilna nastaveni parametr(.
Parametrové sady mohou byt ménény (i za chodu
ménic¢e) pomoci tladitek na ovladacim panelu,
prednastavenych digitalnich vstupl nebo sériové
komunikace. Aktivni sada je na displeji oznacena
pfislusnym pismenem (A,B,C nebo D) u kazdého
parametru a lze ji rovnéz odecist v parametru “Stav
Ménice” [721].

Zobrazeni vystupu zavisi na zvoleném rezimu fizeni,
resp. na vstupni referenéni hodnoté:

Tab.22. Zobrazeni na displeji

Standard: |0 rpm

Zavisi na: Proces-Zdroj [321] a Proces-Jedn [322]
Otackovy | (. max otacky [343]

rezim

Mgmentovy 0 - max moment [351]

rezim

Jiné rezimy | Min dle [324] - max dle [325]

Specifikace pro komunikaci

ReZim Volba Rozliseni
Frekvence rpm 4 mista
PID regulator | % 3 mista
Otacky rpm 4 mista
Moment % 3 mista
PT100 T 3 mista
Reference Zavisla na zvolenych
rocesu jednotkach, parametr 3 mista
P [322]
Hodnota Zavisla na zvolenych )
rocesu jednotkach v parametr 3 mista
P [322]

11.4.1. Nastaveni / Zobrazeni referen ¢&ni
hodnoty [310]

Zobrazeni referen €ni hodnoty

Okno [310] je uréeno pro zobrazeni aktualni referenéni
hodnoty bé&hem provozu. Hodnota je zobrazena v
jednotkach nastavenych v parametru“Proces-Jednotky”
[322].

Nastaveni referen €éni hodnoty

Pokud je parametr “Referenéni Signal’ [214] nastaven
jako: Ref Signal = Tlacditka, pak se referenéni hodnota
musi nastavovat resp. zadavat v okné [310] pomoci
tlagitek +/- na ovladacim panelu. Rampy rozbéhu a
brzdéni jsou pro tuto funkci shodné s nastavenim
parametr( “Mot Pot Acc” [333] a “Mot Pot Dec” [334].
Menu [300] zobrazuje aktualni zadanou hodnotu v
jednotkach dle tab. 22.

310 Nast/ZobrRef
Stp Orpm
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Modbus Instance no/DeviceNet no: 42991
Profibus slot/index 168/150
Fieldbus format Long

Modbus format Elnt

11.4.2. Proces-Nastaveni [320]

Pomoci téchto nastaveni Ize méni¢ pfizplsobit
konkrétnimu pouziti. Ruzné veliGiny budou vzdy
zobrazeny v obvyklych jednotkach pro dany proces,
napf. bar, rpm nebo v jednotkach definovanych
uzivatelem. Vlastni jednotky Ize jednoduSe nastavit
podle poZadavkl aplikace, stejné tak lze jednoduse
kopirovat rozsah zpétnovazebniho snimace a nastavit
vlastni hodnoty Proces Min a Proces Max pro stanoveni
presnych informaci probihajiciho procesu.

Zdroj Procesu [321]

Volba zdroje signalu pro jednotky procesu. Zdroj
procesu muaze pracovat jako funkce referenéni hodnoty
z analogového vstupu F(Anin), otacek motoru
F(Otacky), momentu F(Moment) nebo jako funkce
referenéni hodnoty ze sériové komunikace F(Bus).
Charakteristika a zpUsob reakce procesu jsou zavislé
na spravném vybéru zdroje procesu.

Pokud jsou zvoleny “Otacky” nebo “Moment”, méni¢
jako referenéni hodnoty pouzije skute¢né otacky nebo
moment.

Priklad:

Axialni ventilator je fizen v otaCkovém rezimu bez
pouziti zpétnovazebniho signalu. Pozadavkem je
kontrola procesu v pevnych hodnotach “m3/hod” a
pritok vzduchu jako jednotka procesu je potiebny.
Tento ventilator je charakteristicky tim, ze pratok
vzduchu je pfimo Uumérny aktualnim otackam. Takze
nastavenim ProcesZdroj =  F(Otacky), mulze byt
regulace procesu jednodussi.

Nastaveni F(xx) naznacuje, Ze je nutné pouZit jednotky
procesu a nastavit jejich rozsah. To umoznuje pouzivat
napr. snimac tlaku pouzit k méfeni pritoku atd. Pokud
zvolime F(AnIn), je zdroj automaticky pfipojen k
analogovému vstupu, ktery je nastaven jako Proces-
Hodn.
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gal/h 10 | Galony za hodinu
ft*/h 11 | Krychlové stopy za hodinu
Vlastni Def | 12 | Vlastni definice jednotek

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43303
Profibus slot/index 169/207
Fieldbus format Uint
Modbus format Ulint

321 Proces - Zdroj
Stp Ota &ky
Standard: Otacky
F(Anin) 0 | Funkce analogového vstupu
Otacky 1
Moment 2
PT100 3
F(Otacky) | 4 | Funkce rychlosti
F(Moment) | 5 | Funkce momentu
F(Bus) 6 | Funkce komunikaéniho rozhrani
Frekvence | 7
POZNAMKA:

Je-li zvoleno PT100, je vyuzit pro tuto funkci na
doplrikové karté PTC/PT100 kanal 1.

POZNAMKA: (plati pouze pro ménice Fady VFX)

V ptipadé konfliktniho nastaveni mezi [321] Proces-
Zdroj a [213] Rezim provozu, software automaticky
prepiSe nastaveni parametru nasledovné

[213] = Moment a [321] = Otacky; pak je interné
prepsan [321] = Moment.

[213] = Otacky nebo U/f a [321] = Moment; pak je
interné prepsan [321] = Otacky.

POZNAMKA:

Jsou-li zvoleny v menu [321] Otacky, Moment nebo
Frekvence, jsou menu [322] az [328] skryta.

Specifikace pro komunikaci

Vlastni Jednotky [323]

Toto okno je zobrazeno pouze tehdy, je-li parametr
[322] nastaven na “Vlastni Def’. Parametr umoZzriuje
definovat vlastni jednotky pomoci Sesti znakl. Pouzijte
tladitka “PREV" a “NEXT” pro pohyb kurzoru na
pozadovanou pozici a tladitka +/- pro vybér znaka.
Znak potvrdite pfesunem kurzoru na nasledujici pozici
tlagitkem “NEXT".

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43302
Profibus slot/index 169/206
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Jednotky procesu [322]
322 Proces - Jedn
Stp rpm

Standard: rpm

Vyp 0 | Jednotky nejsou zvoleny

% 1 Procenta maximalni frekvence

T 2 Stupn é Celsia

F 3 Stupn & Fahrenheita

bar 4 | Bar

Pa 5 | Pascal

Nm 6 Moment

Hz 7 Frekvence

rpm 8 Otacky za minutu

m¥h 9 | Krychlové metry za hodinu
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323 Vlastn i Jedn
Stp

Standard:  Neni zobrazen Zadny znak

Specifikace pro komunikaci

43304
43305
43306
43307
43308
43309

Modbus Instance no/DeviceNet no:

169/208
169/209
169/210
169/211
169/212
169/213

Profibus slot/index

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

PFi nastavovani vlastnich jednotek se znaky zadinaji
vkladat od pravé krajni pozice.

Proces Min [324]
Nastaveni minimalni pfipustné hodnoty procesu.

324 Proces Min

Stp 0
Standard: |0
0.000-10000 (Otacky, Moment,
Rozsah: F(otacky), F(moment)
-10000-10000 (F(Anln), PT100, F(Bus))

Specifikace pro komunikaci

Q 27 i 76
R 28 a 77
S 29 o 78
T 30 ! 79
u 31 . 80
U 32 # 81
v 33 $ 82
W 34 % 83
X 35 & 84
Y 36 . 85
z 37 ( 86
L 38 ) 87
A 39 * 88
o 40 + 89
a 41 , 90
a 42 - 91
b 43 . 92
c 44 / 93
d 45 94
e 46 95
é 47 < 96
e 48 = 97
é 49 > 98
f 50 ? 99
g 51 @ 100
h 52 A 101
[ 53 _ 102
[ 54 O 103
j 55 2 104
k 56 3 105
| 57
Priklad:

Vytvoreni vlastni jednotky oznacené kPa.

1. Pokud v parametru [323] stisknete tla¢itko “NEXT"
dojde k posunu kurzoru do pravé krajni pozice.

2. Opétovnym stiskem tladitka “+” nastavte pismeno
ukn.
3.  Stisknéte’NEXT".

4.  Poté opétovnym stiskem tlagitka “+” nastavte “P” a
potvrdte “NEXT".

5. Opakujte tento postup, pro nastaveni jednotky
“kPa”.
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Modbus Instance no/DeviceNet no: 43310
Profibus slot/index 169/214
Fieldbus format Long, 1=0.001
Modbus format Elnt

Proces Max [325]

Toto okno neni viditelné, pokud jsou zvoleny otacky,
frekvence nebo moment. Tento parametr nastavuje
maximalni pfipustnou hodnotu procesu.

325 Proces Max
Stp 0
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Standard: |0

Rozsah: 0.000-10000

Specifikace pro komunikaci

F(Hodnota), Proces Min [327]

Tato funkce slouzi ke kalibraci a zvySuje presnost
hodnot procesu v pfipadé, kdy neni pouzit zadny
snimac¢. Hodnoty procesu jsou dopoéitavany na zakladé
znamych internich dat ménice. S funkci F(Hdn) PrMin je
presna hodnota nastavena v Proces Min [324] platna a
muze byt vloZzena.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43311
Profibus slot/index 169/215
Fieldbus format Long, 1=0.001
Modbus format Eint

Prabéh

[326]

POZNAMKA :

Jsou-li nastaveny v menu [321] “Proc-Zdroj” otacky
moment nebo frekvence, jsou menu [322] az [328]
skryty.

Toto okno neni viditelné, jsou-li zvoleny otacky, 327 F(Hdn)Pern
frekvence nebo moment. Nastaveni prabéhu mezi ;
aktualni hodnotou procesu a otackami motoru, takze Stp Min
hodnota procesu je presnégjsi i v pfipadé, kdy neni
Zit 8tna ba, viz obr. 52.
pouZita zpétna vazba, viz obr Standard: Min
326 Praba&h Min 1 Odpovid4 nastaveni Min Otacek
v [341]
Stp Linearni Max - Odpovida nastaveni Max
Otacek v [343]
. A 0.000- 0-
Standard: Linearni -
10000 10000 0.000-10000
Linearni 0
Kvadraticky 1 Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43313
Specifik k ikaci
pectliace pro komunract Profibus slotindex 169/217
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43312 .
! v Fieldbus format Long, 1=1 rpm
Profibus slot/index 169/216 Modbus format Elnt
Fieldbus format Ulint
Modbus format Uint
F(Hodnota), Proces Max [328]
Proces Tato funkce slouzi ke kalibraci a zvySuje pFesnost
Jedn 4 hodnot procesu v pfipadé, kdy neni pouZit zadny
m;es """""""" snimag¢. Hodnoty procesu jsou dopoéitavany na zakladé
[325] | znamych internich dat ménice. S funkci F(Hdn) PrMax
| je presn& hodnota nastavena v Proces Min [325] platn&
| a miZe byt viozena.
|
I POZNAMKA:
Priibéh ! Jsou-li nastaveny v menu [321] “Proc-Zdroj” otacky
Lineami ! moment nebo frekvence, jsou menu [322] aZz [328]
: skryty.
Pribéh :
Kvadraticky | 328 F(Hdn)PrMax
Proces |
Min < >Oticky Stp Max
[324] Min Max
Otacky [341] Otacky [341]
o . . Standard: Min
Obr. 55  Prdbéh hodnoty procesu v zavislosti na
otackach motoru Min -1 Min
Max -2 Max
0.000-10000 0-10000 0.000-10000
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Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43314
Profibus slot/index 169/218
Fieldbus format Long, 1=1 rpm
Modbus format Eint

Priklad

Dopravni pas je pouzivan na prepravu lahvi.
Pozadovana rychlost prepravy je v rozmezi 10 az 100
lahvi/s. Charakteristika procesu:

10 lahvi/s = 150 rpm
100 lahvi/s = 1500 rpm

Mnozstvi lahvi je linearné zavislé na rychlosti
dopravniho pasu.

Nastaveni:

Proces Min [324] = 10

Proces Max [325] = 100

Pribéh [326] = Linearni
F(Hodnota), ProcMin [327] = 150
F(hodnota), ProcMax [328] = 1500

Timto nastavenim jsou hodnoty procesu kalibrovany
linearnim prdbéhem znamych hodnot, coZ pfispiva ke
zvySeni presnosti fizeni.

11.4.3.  Start/Stop nastaveni [330]

Podmenu tykajici se nastaveni pro akceleraci
(zrychleni), deceleraci (brzdéni), rozbéhl, zastaveni
atd.

Cas Zrychleni [331]

Cas zrychleni (akcelerace) je definovan jako doba
potfebna k rozbéhu motoru z nuly do jmenovitych
otacek.

POZNAMKA:

Pokud je Cas Acc pfili§ kratky, rozbih4 se motor na
prednastaveném momentovém omezeni. Skute¢ny ¢as
zrychleni maze pak byt delSi, nez je nastavena
hodnota.

331 Cas Acc
Stp 10.0s

Standard: 10.0s
Rozsah: 00.50-3600s

Specifikace pro komunikaci

F(Hdn) 1
PrMax 1500'f- = = = = = = = = = = = = — — —
[328] 1
1
1
1
1
Linedrni :
1
1
F(Hdn) 1
PrMax 150 1
[328] 1
:Léhve/s .
10 100
Proces Min [324] Proces Max [325]

Obr. 56
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Modbus Instance no/DeviceNet no: 43101
Profibus slot/index 169/5

Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Eint

Obr.60 zobrazuje zavislost mezi jm./max otackami
motoru a ¢asem zrychleni. Totéz plati pro cas
decelerace (zpomaleni).

mm

Mom inal I
Speed 100% fipygr

Max Spesd 80% nygr

(06FL2) 8s 10s —» t

Obr. 57  Cas zrychleni a maximalni otaéky

Obr.61 zobrazuje nastaveni ¢asli Acc a Dec s ohledem
na jmenovité otacky motoru.
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pm

4 MNom. Speed

[ AccTime [331]

WG_06-F11)

Dec Time [332] \

Obr. 58 Casy akcelerace (zrychleni) a decelerace
(zpomaleni)

Cas Decelerace [332]

Cas decelerace (zpomaleni) je definovan jako &as
potfebny ke snizeni otacek motoru ze jmenovité
rychlosti do nuly.

332 Cas Dec

333 Mot Pot Acc
Stp 16.0s

Standard: 16.0s

Rozsah: 0.50-3600 s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43103
Profibus slot/index 169/7

Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt

Cas Dec pro Motorovy Potenciometr [334]

Pokud je zvolena funkce motorového potenciometru,
plati pro povel “Mot Pot dold” tato rampa jako Cas
decelerace. Cas decelerace je definovan jako &as
potfebny ke zpomaleni otacek motoru z jmenovité

Stp 10. Os rychlosti motoru aZ do GpIného zastaveni.
Standard: 10.0s 334 Mot Pot Dec
Rozsah: 00.50-3600s Stp 16.0s
Specifik k ikaci
pecifikace pro komunikaci Standard: 16.0s
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43102 Rozsah: 0.50-3600 s
Profibus slot/index 169/6
Fieldbus format Long, 1=0.01s Specifikace pro komunikaci
Modbus format Eint Modbus Instance no/DeviceNet no: 43104
Profibus slot/index 169/8
POZNAMKVA: Fieldbus format Long, 1=0.01
Pokud je Cas Dec pfili§ kratky a takto vzniklou energii
Modbus format Elnt

neni mozno mafit v brzdném rezistoru, pak motor brzdi
s ohledem na omezeni pfepéti. Skute¢ny ¢as brzdéni
pak muaze byt delSi, nez je nastavena hodnota.

Cas Acc pro Motorovy Potenciometr [333]

Otacky Ize rovnéz ovladat vyuzitim funkce “Motorového
potenciometru”. Tato funkce umoZfiuje ovladani otacek
pomoci dvou samostatnych povelu “otacky nahoru” a
“otaCky doll” pomoci digitalnich vstupl nebo tlagitky
plus a minus na ovladacim panelu. Funkce Motorového
potenciometru ma samostatné nastavitelné rampy v
parametrech Mot Pot Acc [333] a Mot Pot Dec [334].

Pokud je zvolena funkce motorového potenciometru,
plati pro povel “Mot Pot nahoru” tato rampa jako Cas
zrychleni. Jedna se o ¢as je nutny k rozbéhu motoru z
nuly na jmenovitou rychlost.

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

Akcelerace na minimalni otad ¢ky [335]

Pokud jsou nastaveny minimalni otacky, jsou pro né v
ménic¢i urCeny samostatné rampy. Pomoci parametrQ
Acc>Min Ot [335] a Dec<Min Ot [336] Ize nastavit
pozadované Casy zrychleni a brzdéni do minimalnich
otaCek. Zde je mozné nastavit kratSi c¢asy predevsim
pro eliminaci poSkozeni nebo nadmérného opotfebeni
Gerpadla v dusledku nedostate¢ného mazani pfi nizSich
rychlostech. DelSi ¢asy mohou byt vyuzity pro jemné
prechody nebo jako ochrana pred hydraulickymi razy v
disledku odsavani vzduchu z potrubi.

Pokud jsou nastaveny minimalni otacky, bude c&as
akcelerace pfi povelu “Start” z nulovych otacek na
minimalni otacky odpovidat nastaveni parametru
Acc>Min Ot [335]. Cas akcelerace je definovan jako ¢as
potfebny ke zrychleni motoru z nuly na jmenovitou
rychlost.
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335 Acc>Min Ot
Stp 10.0s

Standard: |10.0s

Rozsah: 00.50-3600 s

Specifikace pro komunikaci

velmi pozvolnou zménu rychlosti pfi rozbéhu a
zastaveni, jako napf. plné naloZzeny dopravni pas, kde
se muze vlivem rychlé zmény rychlosti pfevrhnout
material, lze prab&h rampy upravit na tvar S-kfivky,
ktera zabrani prudkym zmeénam rychlosti. U aplikaci,
kterym prudké zmény rychlosti nevadi, mGze byt pribéh
linearni v celém rozsahu otacek.

337 Prabéh Acc

Stp Linearni
Standard: Linearni
Linearni 0 | Linearni rampa.
S-Kfivka 1 | Rampa formovana jako S-kfivka.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43105
Profibus slot/index 169/9
Fieldbus format Long, 1=0.01
Modbus format Elnt
rpm
MNom . Speed
12222) R
Max speed
[343] [T TTTTTTTTT I TNt
[331] [332]
Minspeed | /7 N
(341] 1335] [326]
time
Obr. 59
Decelerace z minimalnich ota €ek [336]

Pokud jsou nastaveny minimalni otacky, bude cas
brzdéni pfi povelu “STOP” z minimalnich otacek do nuly
odpovidat nastaveni parametru Dec>Min Ot [336].
Parametr Dec>Min Ot je definovan stejné jako c¢as
brzdéni motoru ze jmenovité rychlosti na nulu.

336 Dec<Min Ot
Stp 10.0s

Specifikace pro komunikaci

Standard: |10.0s

Rozsah: 00.50-3600 s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43107
Profibus slot/index 169/11
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

rpim

I Scurve

Linear
(NG_06-FO8) — t

Obr. 60 Prdbéhy rampy akcelerace

Priibéh rampy decelerace [338]

Nastaveni prabéhu rampy decelerace v parametrové
sadé, viz. Obr.58.

338 Prabeéh Acc

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43106

Profibus slot/index 169/10
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Eint

Prabéhy rampy akcelerace [337]
Nastaveni pribéhu vSech ramp zrychleni v

parametrové sadé, viz obr.63. V zavislosti na
pozadavcich zrychleni a brzdéni dané aplikace mulze
byt zvolen jejich prabéh. V aplikacich, které vyzaduji
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Stp Linearni
Standard: Linearni
Linearni 0 | Linearni rampa.
S-Kfivka 1 | Rampa formovana jako S-kfivka.

VFX 2.0




Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43108
Profibus slot/index 169/12
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
rpm
Scurve
Linear
(NG_0D6-F09) —
Obr. 61  Prubéhy rampy decelerace
Start ReZim [339]

Nastavuje se zplsob rozbéhu motoru po povelu “Start”.
Rozdilnad je doba startu, coz je ¢as, za jak dlouho se

Spinstart [33A]

Funkce Spinstart umozZzriuje plynulé pfipojeni k to¢icimu
se motoru, zachycenim aktudlnich otacek a jejich
fizenim na pozadovanou rychlost, aniz by doSlo k
nezadoucim proudovym  Spickam. Napfiklad u
vyfukového ventilatoru, ktery se mize vlivem vnéjSich
podminek volné otacet, je pozadovan plynuly rozjezd
ménice do jiz rozto¢eného motoru. S aktivovanou funkci
(Spinstart = Zap) je skute¢né Fizeni ponékud zpozdéno
v dasledku zjisténi aktualnich ota¢ek a sméru otaceni.
Toto zavisi na velikosti motoru, provoznich
podminkach, momentu setrva¢nosti pohonu apod. V
zavislosti na ¢asové konstanté motoru mlze Spinstart
trvat i nékolik minut.

33A Spinstart
Stp Vyp

Standard: Vyp

Spinstart neni aktivni. Pokud méni¢

dostane povel ke startu do tociciho

Vyp 0 se motoru, mize vypadnout nebo se
rozbéhnout s vysokym proudem.
Spinstart umozni rozbéh togiciho se

Zap 1 | motoru bez vypadku a bez vysokych

narazovych proudu.

Specifikace pro komunikaci

motor uvede do pohybu po povelu “Start”.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43110
Profibus slot/index 169/14
Fieldbus format Uint
Modbus format Ulint

339 Start Rezim
Stp Li nearni
Standard: Normal DC
Magneticky tok motoru postupné
Rychly 0 | narlsta a motor zacina otacet ihned
po povelu “Start”.
Umoznuje rozbéh motoru s plnym
momentem bez vypadku ménice z
Normal d@ivodu nadproudu. Po povelu “Start”
DC dojde nejprve k pfedmagnetizaci
Plati 4 | motorua méfeni odporu statoru. V
pouze pro zavislosti na casové konstanté a
méniée velikosti motoru to mize trvat az
Fady VFX! 1,3s, poté se motor rozbéhne. Tento
zpUsob zlepSuje Fizeni motoru pfi
rozbéhu.

Stop Rezim

[33B]

Definuje se chovani motoru po povelu Stop.

Stp

33B Stop Rezim
Decelerace

Standard: Decelerace

Decelerace | 0

Motor dobiha (brzdi) do nulovych
otacek podle nastaveného Casu
brzdéni (Cas Dec [332]).

Specifikace pro komunikaci

Volny
Dobéh

Motor dobiha do nulovych otacek
volné (jako odpojeni motoru)

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43109
Profibus slot/index 169/13
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43111
Profibus slot/index 169/15
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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11.4.4.  Rizeni mechanické brzdy

Nasledujici menu [33C] az [33F] slouzi k nastaveni
fizeni mechanické brzdy pohonu, jako je napf. pohon
zdvihu jefabu (v pfipadé ménicl fady VFX).

Cas Odbrzd éni [33C]

Casem odbrzdéni se rozumi doba potfebna k
mechanickému otevfeni/uvolnéni brzdy. Kompenzuje
se tim doba nutna k vybaveni mechanické brzdy. Pro
udrzeni momentu motoru (zatéze) béhem uvolfovani
mechanické brzdy, mohou byt bé&éhem tohoto casu
generovany preddefinované otacky [33D]. Vysledek této
funkce je pfiveden na digitalni / reléovy vystup, ktery
pak ovlada stykac brzdy.

Standard: [0 rpm
Rozsah: + 4x synchronni otacky.
.. . . | 4x synch. ota¢ky motoru, tzn. 1500rpm
Zavisi na:
pro motor 1470rpm.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43113
Profibus slot/index 169/17
Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm

Cas Zabrzd éni [33E]

Tento Cas je nutny k udrzeni potfebného momentu
motoru po dobu nutnou k uzavieni mechanické brzdy.
Tento ¢as kompenzuje vybaveni sevieni mechanické
brzdy.

33C C¢asOdbrzd éni
Stp 0.00s
Standard: 0.00s
Rozsah: 0.00-3.00 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43112
Profibus slot/index 169/16
Fieldbus format Long
Modbus format Elnt

Spravné nastaveni ¢asu zavisi na maximalnim zatizeni
a na vlastnostech mechanické brzdy. Béhem casu
odbrzdéni je mozné aplikovat dodate¢ny pfidrzny
moment nastavenim otacek pfi odbrzdéni [33D].

33E CasZabrzd éni
Stp 0.00s
Standard: 0.00s
Rozsah: 0.00-3.00 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43114
Profibus slot/index 169/18
Fieldbus format Long
Modbus format Elnt

POZNAMKA :

Prestoze je funkce navrzena pro ovladani mechanické
brzdy pomoci digitadlnich nebo reléovych vystupl
(nastavenych jako funkce brzdy), lze ji vyuZit i bez
mechanické brzdy pro udrzeni zatéZze v ustalené
(nehybné) pozici.

Otacky Odbrzd éni [33D]
Otasky odbrzdéni jsou vztazeny pouze k funkci “Cas
odbrzdéni” [33C]. Jedna se o otacky pfi startu bé&hem
gasu odbrzdéni. Zadana hodnota momentu je
inicializovana na 90% jmenovittho momentu pro
zajisténi bfemene v ustalené poloze.

33D
Stp

Otéa ékyOdbrzd
Orpm
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Cekani Brzdy

[33F]

Cekani brzdy znamené &asovou prodlevu po zastaveni,
bé&hem které je mozné opétovné rozbéhnout motor aniz
by doSlo k reakci mechanické brzdy. Pokud béhem této
doby nenastane zadny rozhéh, brzda se aktivuje.

33F Cekani Brzdy

Stp 0.00s
Standard: 0.00s
Rozsah: 0.00-30.0 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43115
Profibus slot/index 169/19
Fieldbus format Long
Modbus format Elnt
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Vektorova Brzda

Brzdéni marenim energie v rotoru.

33G Vektor Brzda

[33G]

Stp Vyp
Specifikace pro komunikaci
Standard: Vyp Modbus Instance no/DeviceNet no: 43116
Vektprové przga vypnutva’. M}énié Profibus slot/index 169/20
G B i e
Zap 1 | Probrzdéni je vyuzit maximaini Modbus format Ulnt

proud ménice (Icy).

Release Speed [330]

Brake releaze time
(330

Brakewait ime  Brakeengagetime

[33F] [33E]

18.

. I —
Mechanical Brake [8]1] :
|
Off I
! I I : ! I
Brake Relay : 1 | 1 1 ! I 1
Output on ! 1 1 ! . !
I I I
off . | | |
‘ Action must take place within 3
these time intervals
(NG_06-F18)
Obr. 62  Vystupni funkce ovladani brzdy
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11.4.5. Otéaéky [340]
Nastaveni veSkerych rychlosti jako napf. Min/Max
otacky, tipovani, rezonanéni otacky.

Minimalni Ota ¢ky [341]

Nastaveni minimalnich otacek. Minimalni otacky jsou
pouzity jako spodni mez pro omezeni ota¢ek. Pouzivaji
se pro zajiSténi minimalnich otacek motoru, tak aby
nebylo moZno provozovat na nizSich otackach.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43122
Profibus slot/index 169/26
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Eint

341 Min Ot4 &ky
Stp Orpm
Standard: [0 rpm
Rozsah: 0 - Max otacky
Zavisi na: Nast/ZobrRef [310]
POZNAMKA:

V rezimu U/f pfi nizkych otackach mohou byt z ddvodu
skluzu skute¢né otacky motoru nizSi nez je zobrazeno
na displeji ménice.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43121
Profibus slot/index 169/25
Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm

Zastaveni / Rezim spanku p Fi otd €kach nizSich
nez jsou minimalni [342]
Tato funkce umozriuje pfi dosazeni méni¢e minimalnich
otatek v dlsledku nizké Zzadané hodnoty uvést méni¢
do “ReZimu spanku”. Do tohoto rezimu méni¢ pfechazi
po prednastavené dobé. V pfipadé, Ze se zadana
hodnota procesu nebo zpétnovazebni signal zvysi nad
hodnotu minimalnich ota¢ek, meéni¢ se automaticky
rozbéhne po nastavené rampé na pozadovanou
rychlost.

FIDfb

PID ref

PID out

Min ! | P
speed : 1\ /
l : ! -
[z42] (NG_5OPC G _1)
Obr. 63
Maximalni otd €ky [343]
Nastaveni  maximalnich  otaek  pfi hodnoté

analogového vstupu 10V nebo 20mA, pokud neni
definovano uzivatelem jinak. Synchronni otacky jsou
definovany parametrem [225] Motor-Otacky. Maximalni
ota¢ky budou pouzity jako horni mez pro omezeni
otacek.

Tento parametr predchazi posSkozenim zplisobenymi v
dasledku vysokych otaé¢ek motoru.

343 Max Ota &ky

Stp 1500rpm
Standard: 1500 rpm
Rozsah: Min otac¢ky - 4x synchr. ota¢ky motoru
Zavislost na: | Motor-Otacky [225]

Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA:
Menu [386] ma vySSi prioritu nez menu [342]!

342 Stop<Min Ot
Stp Vyp
Standard: |[Vyp
Vyp 0 Vyp
1-3600 1-3600 | 1-3600 s

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

731164

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43123
Profibus slot/index 169/27
Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm
POZNAMKA:
Nelze nastavit maximalni otacky nizSi nez jsou
minimalni otacky.
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Rezonan €ni ot4d €ky 1 - spodni mez [344]
V rezonanénim pasmu otacek, ohrani¢enym spodni
(LO) a horni (HI) hranici nemohou byt otacky motoru
konstantni z ddvodu moznych mechanickych rezonanci
systému.

Prochazi-li zadana hodnota touto oblasti, ,prfeskoci”
otdCky motoru tuto oblast podle nastavené rampy
brzdéni nebo zrychleni. Obr.61 znazorriuje potlac¢eni
rezonanénich otaéek Hl a LO.

Parametr Rez Ot1-LO udava spodni hranici
rezonanéniho pasma 1.

344 RezOtl -LC
Stp Orpm

345 Rez Otl1l -HI
Stp Orpm

Standard: [0 rpm

Rozsah: 0 - 4x synchr. otacky motoru

Specifikace pro komunikaci

Standard: [0 rpm

Rozsah: 0 - 4x synchr. otacky motoru

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43125
Profibus slot/index 169/29
Fieldbus format Int

Modbus format Int

Rezonan €ni ot4 €ky 2 - spodni mez [346]

Stejné jako parametr [344], druhé rezonanéni pasmo.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43124
Profibus slot/index 169/28
Fieldbus format Int
Modbus format Int

Skip Speed HI

Skin Speed LD A I

Speed Reference

(NG_06-F17}

Obr. 64 Rezonanéni otacky

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43126
Profibus slot/index 169/30
Fieldbus format Int, 1=1rpm
Modbus format Int, 1=1rpm
Rezonan éni ota €ky 2 - horni mez [347]

Stejné jako parametr [345], druhé rezonanéni pasmo.

Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA:
Takto je mozné potlacit max. 2 rezonanéni pasma.

Rezonan éni otd €ky 1 - horni mez [345]

Parametr Rez Ot 1-HI  nastavuje horni  hranici
rezonanéniho pasma 1.

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43127

Profibus slot/index 169/31
Fieldbus format Int, 1=1rpm
Modbus format Int, 1=1rpm
Tipovani [348]

Funkce Tipovani je vhodna pro aplikace pracujici pfi
nizkych otackach. Je mozno |ji aktivovat pomoci
digitalniho vstupu, ktery musi byt nastaven jako
“Tipovani” [520]. Jak dlouho povel tipovani trva, tak
dlouho je také aktivni povel Start. Smér otaceni je dan
zvolenou hodnotou tipovacich otacek.

Priklad

Pokud jsou otacky Tipovani = -10rpm, pak povel
Tipovani generuje RunL (start vlevo) s otackami 10rpm
bez ohledu na to, zda je aktivni povel RunL (start vlevo)
nebo RunR (start vpravo)
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348 Tipovani
Stp 50rpm

Specifikace pro komunikaci

Standard: |50 rpm

Rozsah: + 4x synchr. otacky motoru

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43141
Profibus slot/index 169/45
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Definované synchr. otacky motoru.
Zavisi na: Max=400%, obvykle max = (FM) Iuax/
(Motor) Inom X 100%.

Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA :

Moment 100% znamena: Inom = Ivor. Maximum je
zavislé na proudu motoru a max. nastaveném proudu
ménice. Absolutni maximum této hodnoty je 400%.

POZNAMKA :

Je nutno poznamenat, Ze vykonova ztrata motoru se
zvySujicim se momentem kvadraticky stoupa. 400%
hodnota momentu zplGsobi 1600% vykonovou ztratu,
¢imz velmi rychle dochazi k pfehfivani motoru.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43128
Profibus slot/index 169/32
Fieldbus format Int
Modbus format Int

7

l
JFCr)Sq

com-
mand

—_—t

(NG_05-F18)

Obr.76 Povel Tipovani

11.4.6. Momenty [350]
Parametry pro nastaveni momentu.

Maximalni moment [351]

Nastaveni maximalniho momentu. Hodnota
maximalniho momentu je pfi provozu respektovana jako
horni mez momentového omezeni. Pro chod motoru je
vzdy nutna zadana hodnota otacek.

Tmot (NmM) = Pumot (W) x 60 / nvot X 1T

351 Max Moment
Stp 120%

IXR kompenzace [352]

Tento parametr kompenzuje poklesy napéti zplsobené
raznymi impedancemi jako napf. dlouhymi motorovymi
kabely, tlumivkami nebo statorem motoru béhem
zvySeni vystupniho napéti pfi konstantnich otackach.
pro zachovani vySSich  zabérovych  momentd.
Maximalni kompenzace napéti je 25% jmenovitého
vystupniho napéti, viz obr.

Nastavenim IxR = ,auto” je vzdy v danou chvili pouzita
optimalni hodnota kompenzace, ktera je v pasmu mezi
maximalnim  pfirGstkem napéti a linearni U/f
charakteristikou. Tato volba automaticky upravuje IXR
kompenzaci pfi rGznych okolnostech jako napf. studeny
start, zména viskozity, zména zatiZeni dopravniho pasu
atd. Takto je mozné predejit zbytecné vysokym
hodnotam, které zplsobuji pfesyceni motoru. “Vlastni
Def” mlzZe byt pouzita, pokud podminky rozbéhu
pohonu jsou neménné a vysoké zabérové momenty
jsou vyzadovany. Pevnou hodnotu IXR kompenzace
nastavte v parametru [353].

POZNAMKA:
Tento parametr je zobrazen pouze v rezimu U/f.

352 IXR Komp

Standard: [120% (vypo ¢et dle dat motoru)

Stp 120%
Standard: Vyp
Vyp 0 | Funkce je vypnuta
Auto 1 | Automaticka kompenzace
Vlastni Def | 2

Rozsah: 0 - 400%
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Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43142
Profibus slot/index 169/46
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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Obr. 65 IxR Kompenzace pfi linearni U/f
charakteristice
IXR Komp Vlastni [353]

Parametr zobrazen pouze pfi [352] = “Vlastni Def".

353 IXR Vlastni

Optimalizace toku [354]

Optimalizace toku snizuje spotfebu energie a hladinu
hluku pfi nizkych ota¢kach motoru.

Optimalizace toku automaticky snizuje pomér zavislosti
U/f na skute¢ném zatizeni motoru. Obr.64 ukazuje
oblast, ve které je optimalizace toku aktivni.

354 Optima Toku

Stp Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | Funkce vypnuta
Zap 1 | Funkce zapnuta

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43144
Profibus slot/index 169/48
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Stp 0.0%
Standard: |0.0%
Rozsah: 0-25% x Unom (0,1% rozliSeni)

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43143
Profibus slot/index 169/47
Fieldbus format Long
Modbus format Eint

POZNAMKA :

PFilis vysoka hodnota IXR kompenzace muze zpusobit
presyceni motoru. To muze zpusobit poruchu “Power
Fault”. Uginek IXR kompenzace je siln&jsi u motorQ
vétSich vykona.

POZNAMKA:

PFi nizkych otdCkdch muze dochazet k prehfivani
motoru, proto je dullezité spravné nastavit ochrany v
parametru [232], 12t-Proud.

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

v
%
100 A i
Flux optimizing
area
p
BO Hz
Obr. 66  Optimalizace toku
11.4.7. Pevné referen éni hodnoty [360]

Motorovy potenciometr

[361]

Nastaveni vlastnosti motorového potenciometru, viz

parametr Diglnl [521], zvoleni
potenciometr.

funkce Motorovy

361 Motor Pot
Stp

S paméti
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Standard: S Pam éti Standard: |0 rpm
Po zastaveni, poruSe nebo vypnuti Zavisi na: Proces-Zdroj [321] Proces-Jedn [322]
Bez 0 se méni¢ rozbiha vzdy z nulovych . B
Paméti otagek (nebo z minimalnich otagek, otackovy | 5 Max Otacky [343]
pokud jsou nastaveny) rezim
Po zastaveni, poruse nebo vypnuti Momentovy | o 1o Moment [351]
ménié ulozi do paméti posledni rezim
S Paméti 1 | hodnotu otacek. Po povelu start se Jiné rezimy | Min dle menu [324] - max dle menu [325]

ménic¢ rozbiha do otacek ulozenych
do paméti v okamziku zastaveni.

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43132-43138

Profibus slot/index 169/36-169/42

Fieldbus format Long

Modbus format Elnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43131
Profibus slot/index 169/35
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Motpot
UP

— 1

Motpot
DOWN

[NG_0B F18) [

Obr. 67  Funkce motorového potenciometru

Pevné ota €ky 1 [362]
az Pevné ota €ky 7 [368]
Prednastavené referenéni hodnoty otaéek maji
prfednost pfed analogovou zadosti. Prednastavené

otacky jsou aktivovany kombinaci digitalnich vstup(,
které musi byt nastaveny na Ref Volba 1, Ref Volba 2
nebo Ref Volba 4.

V zavislosti na poctu pouzitych digitalnich vstupl mize
byt v kazdé parametrové sadé aktivovano az 7
prednastavenych pevnych otacek. Pfi pouZiti vSech
parametrovych  sad je  pfistupnych az 28
prednastavenych otacek.

362
Stp

Motor Pot
S pamaéti
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Stejna nastaveni plati také pro nasledujici parametry:
[363] Pevna Ref 2, p fednastavena na 250 rpm

[364] Pevna Ref 3, p fednastavena na 500 rpm

[365] Pevna Ref 4, p fednastavena na 750 rpm

[366] Pevna Ref 5, p fednastavena na 1000 rpm
[367] Pevna Ref 6, p Fednastavena na 1250 rpm
[368] Pevna Ref 7, s vyrobnim nastavenim 1500 rpm

Tab.23. Kombinace vstupd pro volbu pevnych otacek
Ref Ref Ref
Volba | Volba | Volba Vystupni ota ¢ky
3 2 1
0 0 0 Analogova zadana hodnota
0 0 1" Pevna Ref 1
0 1" 0 Pevna Ref 2
0 1 1 Pevné Ref 3
1Y 0 0 Pevna Ref 4
1 0 1 Pevna Ref 5
1 1 0 Pevnéa Ref 6
1 1 1 Pevna Ref 7

Y = zvoleno pokud je aktivni pouze jeden digitalni vstup
1 = aktivni vstup - HI
0 = neaktivni vstup - LO

POZNAMKA:

Pokud je aktivni pouze vstup nastaveny na Ref Volba 3,
pak je zvolena Pevna Ref 4. Pokud jsou aktivni Ref
Volba 2 a/nebo Ref Volba 3, pak mGze byt zvolena
Pevna Ref 2, 4 anebo 6.

771164
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Referen éni hodnota z panelu [369]

Tento parametr je mozno nastavovat pouze vokn &
[310]

369 Panel RefTyp
Stp Normal

371 Pl AutoTune

Standard: Normal

Stp Wp
Standard: Vyp
Vyp 0
Zap 1

Referenéni hodnota je editovana jako
normalni parametr (nova ref. hodnota
Normal 0 | je aktivovana stla¢enim tlaCitka
ENTER. Acc Cas [331] a Dec Cas
[332] jsou akceptovany)

Specifikace pro komunikaci

Referenéni hodnota je editovana

s vyuzitim funkce Motorového
potenciometru (nova ref. hodnota je
Motor Pot | 1 | aktivovana okamzité po stlaceni
tlacitka + nebo - . Acc MotorPot [333]
a Dec MotorPot [334] jsou
akceptovany)

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43151
Profibus slot/index 169/55
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
POZNAMKA :

Funkci AutoTune spoustéjte pfi otackach nizSich nez
80% jmenovitych otacek motoru.

POZNAMKA:
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43139 Po ukoné&eni funkce AutoTune se parametr automaticky
Profibus slot/index 169/43 nastavi na "Vyp".
Fieldbus format Ulint _
POZNAMKA:
Modbus format Ulnt . . , ,
Tento parametr je pfistupny pouze, pokud zvoleny
rezim provozu meéni¢e = Otackovy nebo U/f.
POZNAMKA:

Pokud menu ,Panel RefTyp“ je nastaven na MotorPot,
referenéni hodnoty ¢asU jsou nastaveny dle Acc
MotorPot [333] a Dec MotorPot [334]. Aktualni rampa
rychlosti/otacek bude limitovana dle nastaveni dle
parametrl Acc [331] a Dec [332].

11.4.8. Otackovy PI regulator [370]

Méni¢ obsahuje interni otackovy PI regulator k udrzeni
otaéek motoru umérnych nastavené zadané hodnoté.
Tento interni regulator pracuje bez pouziti zpétné
vazby.

Pomoci parametrl P-zesileni [372] a I-Cas [373] Ize
regulator optimalizovat manudalné.

Otackovy PI regulator - AutoTune [371]

Funkce “Otackovy PI regulator - AutoTune” nastavi
automaticky moment, pfi ¢emz meéfi reakci otacek
motoru.

Na zakladé vysledki méfeni automaticky provede
optimalizaci hodnot P a I. Pfi aktivaci této funkce musi
byt motor v chodu a pfipojen k zatézi. BEéhem tohoto
testu blika na displeji napis “Pl AutoTune” a po jeho
UspésSném dokonéeni displej zobrazi napis “AutoTune
OK” po dobu 3s.
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PI P - Zesileni [372]

Nastavte zesileni P u interntho Pl ota¢kového
regulatoru. V pfipadé potfeby rychlejSi reakce na
zmeénu zatizeni musi byt hodnota zesileni nastavena
ruéné. Tato hodnota mize byt zvySovana tak dlouho se
neprojevi zvySena hluénost motoru. Nasledné tuto
hodnotu snizte tak, aby hluk nevznikal.

372 Pl P Zes
Stp

Standard: |viz poznamka

Rozsah: 0.0-60.0

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43152
Profibus slot/index 169/56
Fieldbus format Long, 1=0.1
Modbus format Elnt
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Pl - Cas [373]

Nastaveni ¢asové konstanty interniho ota¢kového PI
regulatoru, viz parametr Pl AutoTune [371].

373 PIl Cas

Specifikace pro komunikaci

Stp
Standard: |viz poznamka
Rozsah: 0.05-100 s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43154
Profibus slot/index 169/58
Fieldbus format Ulint

Modbus format Ulint

PID regulator P - Zesileni [383]

Nastaveni zesileni interniho otackového PID regulatoru.

383 PID P Zes

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43153
Profibus slot/index 169/57
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Eint

POZNAMKA :

Prednastavena je hodnota odpovidajici 4-p6lovému
nezatizenému motoru v zavislosti na jmenovitém
vykonu ménice.

11.4.9. PID regulator procesu [380]

PID regulator je uréen k regulaci externiho
technologického procesu pomoci zpétnovazebniho
signélu. Zadana hodnota miize byt zadavana pomoci
analogového vstupu Aninl, ovladaciho panelu v okné
[310], pouzitim pevnych otaéek nebo pomoci sériové
komunikace. Zpétnovazebni signal by mél byt pfiveden
na analogovy vstup, ktery je nastaven jako (Proces-
Hodn).

PID regulator procesu [381]

Tato funkce umoZzfiuje pouzit PID regulator a definuje
odezvu méni¢e na zménu zpétnovazebniho signalu.

381 PID Regulace

Stp Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | PID regulator vypnut.

Rychlost se zvySuje, pokud hodnota
Zap 1 | zpétné vazby klesa. PID nastaveni v
parametrech [382] az [385]

Rychlost se snizuje, pokud hodnota
Invert 2 | zpétné vazby klesa. PID nastaveni v
parametrech [382] aZ [385]
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Stp 1.0
Standard: |[1.0
Rozsah: 0.0-30.0
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43156
Profibus slot/index 169/60
Fieldbus format Long, 1=0.1
Modbus format Elnt

Process
reference‘(_\ Process VSD | ‘.
" FID
Process
feedback L
Proc%s '
Obr. 68 PID regulator
PID regulator | - Cas [384]
Nastaveni integraéni konstanty PID regulatoru.
384 PIDP c¢as
Stp 1.00
Standard: |1.00 s
Rozsah: 0.01-300 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43157
Profibus slot/index 169/61
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt
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PID regulator D - Cas [385]
Nastaveni derivac¢ni ¢asové konstanty PID regulatoru.

385 PIDD c¢as
Stp 0.00
Standard: |0.00 s
Rozsah: 0.00-30 s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43158
Profibus slot/index 169/62
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Eint

PID - funkce spanku

Tato funkce je ovladana prostfednictvim prodlevy
¢ekani (rezimem spanku) tak separatné i Grovnémi
probuzeni. Pomoci této funkce je mozné uvést méni¢
do rezimu spanku, pokud je hodnota procesni veli€iny
na minimu a motor se to¢i minimalnimi otackami po
dobu danou parametrem [386]. BEhem rezimu spanku
je energie spotfebovana aplikaci redukovana na
minimum. Pokud hodnota zpétné vazby je pod
nastavenou Zadané hodnoty procesu, viz [387], méni¢
bude automaticky uveden do chodu (probuzen) a
normalni provoz s PID bude pokracovat, viz pfiklady.

PID ve spanku kdyz jsou ota €ky mensi nez
minimalni [386]
Je-li béhem doby [356] vystup z PID regulatoru roven
nebo mensi nez minimalni otacky, méni¢ prejde do
rezimu spanku.

386
Stp

PID<Min Ot
Vyp

Standard: |[Vyp

Rozsah: Vyp, 0.01-3600s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43371
Profibus slot/index 170/20
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Eint

POZNAMKA:
Menu [386] ma vysSSi prioritu nez menu [342].
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PID aktivace - rozsah [387]

Rozsah resp. limit, kdy ma byt PID regulator opét
aktivovan (probuzen) a méni¢ uveden do startu, je
zavisly na Zadané hodnoté procesu a Ize jej nastavit

387 PID Akt Rozs
Stp Orpm
Standard: |0

Rozsah:

0-10000 jednotek procesu

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43372
Profibus slot/index 170/21
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt

POZNAMKA : tento rozsah je vzdy kladn& hodnota.

80/ 164

Priklad 1: PID regulator = Normalni (pr Gtok

nebo tlak)

[321] = f (AnIn)

[322] = Bar

[310] = 20 Bar

[342] = 2 s (neaktivni od doby [386] je aktivovan a ma
vySSi prioritu)

[386] 10 s

[387] 1 Bar

Méni¢ prfejde do stopu/spanku, pokud otacky (vystup
PID) jsou rovny nebo mensi nez minimalni po dobu
10s. Méni¢ bude aktivovan/probuzen pokud hodnota

procesu bude nad PID aktivace - rozsah, ktery je
zavisly na Zzadané hodnoté procesu (20+1) Bar, viz obr.

[711] Process Value

| 13871

e[ 310] Process Ref |

i Aktivate/Wake up
[712] Speed
[386]
_ , Stop/Sleep
I [341] Min Speed

Obr. 69 PID stop/spanek s PID = normalni

Priklad 2: PID regulator = inverzni (rove n
hladiny)

[321] = f (AnlIn)

[322]=m

[310]=7m

[342] = 2 s (neaktivni od doby [386] je aktivovan a ma
vySSi prioritu)

priority)

[386] 30 s

[387] 1 m
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Méni¢ prejde do stopu/spanku, pokud otacky (vystup
PID) jsou rovny nebo mensSi nez minimalni po dobu
10s. Méni¢ bude aktivovan/probuzen pokud hodnota
procesu bude nad PID aktivace - rozsah, ktery je
zavisly na zadané hodnoté procesu (7+1) m, viz obr.

[711] Process Value Aktivate/Wake up

1[3871
e ———
[310] Process Ref
[712] Speed

[386

— Stop/Sleep
I [341] Min Speed

Obr. 70  PID stop/spéanek s PID = inverzni

PID Ustéleny Stav - Test [388]

(PID Stdy Tst = PID Steady State Test = PID Ustaleny
Stav - Test)

V nékterych aplikaénich situacich, kde je zpétna vazba
nezavisla na ota¢kach motoru, maze byt funkce ,PID
test ustaleného stavu“ pouzita pro zablokovani PID
regulatoru a uvedeni frekvenéniho méniée do rezimu
spanku, tj. méni¢ omezi vystupni otacky ale zarover je i
zajiSténa poZzadovana hodnota procesu.

Priklad:
Regulace tlaku ¢erpadla s nizkym nebo témér zadnym
pritokem, kde se uz tlak stal nezavislym na otackach

Gerpadla, napf. kdy se veSkeré armatury resp. ventily
pomalu uzaviraji a nedochazi tedy k zadnému odbéru.

Pfechodem do rezimu spanku jsou eliminovany tepelné
ztraty Cerpadla a motoru a neni odebirana zadna
energie.

PID Ustéaleny Stav - Rozsah

(PID Stdy Mar = PID Steady State Margin
Ustaleny Stav - Rozsah)

PID Ustaleny Stav - Rozsah definuje Sitku pasma /
rozsah, ve kterém mlze ménic prejit do rezimu spanku.

Béhem testu ustaleného stavu je PID regulator
zablokovan a ota¢ky motoru omezeny tak dlouho,
pokud regulaéni odchylka PID regulatoru neni vétsi jak
nastaveny rozsah [389]. Je-li odchylka Zadané a
skute¢né hodnoty vétsi nez PID Ustéaleny Stav - Rozsah
[389], dojde opét k aktivaci PID regulatoru a pohon bézi
opét normalné.

[389]
PID

389 PID Stdy Mar
Stp 0
Standard: |0
Rozsah: 0-10000 jednotek procesus

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43374
Profibus slot/index 170/23
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Elnt

388  PID Stdy Tst
Stp Vyp
Standard: |Vyp
Rozsah: Vyp, 0.01-3600s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43373
Profibus slot/index 170/22
Fieldbus format Long, 1=0.01s
Modbus format Eint
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Priklad:

Funkce PID Ustaleny stav - Test je aktivovana a méni¢
prechazi do rezimu spanku, nachazi-li se hodnota
procesu [711] uvnitf nastaveného pasma [389] a
uplynul-li jiz ¢as zpozdéni [388]. PID regulator je
zablokovan a meéni¢ zlstava vrezimu spanku tak
dlouho, pokud hodnota procesu zlstava uvnitf
nastaveného pasma [389]. Pokud tento stav setrvava
déle jak nastaveny ¢as [386], méni¢ prejde do rezimu
spanku resp. do Stopu.
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[711] Process Value 4

state test

(712]Speed 4

Normal PID

test

state

Steady state

\
[389] ?
[310] Process Ref Y
[389] | =
time
[387] [388]
. T
Start steady Stop steady

test

Normal PID

Stop/Sleep

I [341] Min Speed

[386] PID<Min Spd

A 4

Obr. 71  Ustéleny stav - Test

11.4.10. Rizeni éerpadla/ventilatoru [390]

Funkce pro fizeni ¢erpadel jsou pfistupné v menu [390].
Lze fidit urCity po¢et pohont (Cerpadel, ventilatora), z
nichz jeden je vzdy fizen méni¢em.

Cerpadlo [391]

Tato funkce umozni fidit ¢erpadlo a dovoli nastaveni
vSech dulezitych ¢erpadlovych funkci.

391
Stp

Cerpadlo

Vyp

Po¢€et pohon [392]

Nastaveni celkového poctu pouzitych pohonl véetné
pohonu Master. Nastaveni je zavislé na parametru
Volba Pohonu [393]. Po zvoleni poc¢tu pohonl je
dalezité nastavit relé pro fizeni ¢erpadel. Pokud jsou
digitalni vstupy pouzity pro zpétnou vazbu, musi byt tyto
nastaveny pro fizeni ¢erpadla.

Standard: Vyp

Vyp Rizeni &erpadla je vypnuto

Rizeni &erpadla je zapnuto:

Parametry pro fizeni ¢erpadla [392]

Zap az [39G] ve vyrobnim nastaveni.

Zobrazeni parametr( [39H] az [39M]
jsou pridana ke strukture hlavniho
menu.

Specifikace pro komunikaci

392 Po&et Pohon 1
Stp 1
Standard: |1
1-3 Pocet pohon(l pokud neni pouZzita
pfidavna 1/O karta.
Pocet pohonu pokud je pouzit ‘alternujici
1-6 MASTER!, viz. Volba Pohonu [393].
(pfidavna I/0 karta je pouzita)
Pocet pohon(l pokud je pouzit 'pevny
1-7 MASTER', viz. Volba Pohonu [393]. (/O
karta je pouZita)
POZNAMKA:

Pouzita relé musi byt definovana jako Slave nebo
Master Cerpadla. Pouzité digitadlni vstupy musi byt
definovany jako zpétna vazba Cerpadla.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43161
Profibus slot/index 169/65
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Specifikace pro komunikaci
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Modbus Instance no/DeviceNet no: 43162
Profibus slot/index 169/66
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulint
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Volba pohonu [393]

Zadejte hlavni provozni funkci ¢erpadlového systému.
.Sekvence* a ,Cas Chodu® jsou provozni funkce pro
.pevny MASTER". ,V8e* znamena provoz pro alternujici
MASTER .

393 Volba Pohonu
Stp Sekvence

Standard: Sekvence

Pevny MASTER - fizeni:

- Pfidavné pohony mohou byt
Sekvence | 0 | spoustény postupné za sebou. , tj.
prvni ¢erpadlo 1, poté ¢erpadlo 2 atd.

- MUze byt pouZito az 7 pohon.

Zména podminek [394]

Tento parametr ur€uje kritéria pro zménu pohonu
Master. Zobrazi se pouze, pokud je zvolen rezim fizeni
“alternujici MASTER”. Uplynuly ¢as chodu kazdého
pohonu je monitorovan. Uplynuly ¢as chodu vzdy
uréuje, ktery pohon bude ,,novy* MASTER.

Tato funkce je aktivni, pokud je parametr Volba Pohonu
[393] = Vse.

394 Podminky
Stp Oba

Standard: Oba

Pevny MASTER - fizeni:

- Pfidavné pohony mohou byt
spoustény v zavislosti na dobé
chodu. TakZe pohon s nejkratsi
dobou chodu bude spustén jako
prvni. Cas chodu je monitorovan v

Cas 1 | pofadi v oknech [39H] az [39M]. Cas
Chodu chodu kazdého pohonu Ize
vynulovat.

- PFi zastavovani pohont bude pohon
s nejdelSim ¢asem chodu zastaven
jako prvni.

- MUze byt pouZito az 7 pohon(.

Cas chodu Master pohonu uréuje,
kdy Master pohon musi byt zménén.
Zména muZe byt provedena pouze
0 pfi:

- zapnuti napéjeni

- zastaveni

- stavu pohotovosti

- poruchovém stavu

Stop

Alternujici MASTER - Fizeni:

- PFi zapnuti pohond, bude jeden z
nich zvolen jako Master. Volba
kritéria zavisi na

“zméné podminek” [394]. Pohon

Ve 2 | bude zvolen dle &asu chodu, takze
pohon s nejkratSim ¢asem chodu
bude zvolen jako prvni. Cas chodu je
monitorovan v pofadi v oknech [39H]
az [39M]. Cas chodu kazdého
pohonu Ize vynulovat.

- Mlze byt pouzito az 6 pohonu.

Master pohon bude zménén pokud
vyprsi nastavena doba ¢asovace v
parametru [395], Nastaveni
Casovade. Zména prob&hne
okamZité. Béhem provozu se
pfidavna ¢erpadla pfechodné
Casovag 1 | zastavi, a dle uplynulého €asu chodu
bude zvolen “novy” Master pohon a
pfidavna Cerpadla se opét
rozbéhnou.

Béhem zmény lze ponechat v chodu
2 ¢erpadla. To mlze byt nastaveno v
parametru Rizené Pohony [396].

Specifikace pro komunikaci

Master pohon bude zménén pfi
vyprseni doby nastavené v
parametru [395], Nastaveni
Casovade. Novy Master pohon bude
zvolen dle uplynulého ¢asu chodu
Oba 2 | jednotlivych pohont. Zména mize
byt provedena pouze pfi:

- zapnuti napajeni

- zastaveni

- stavu pohotovosti
- poruchovém stavu

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43163
Profibus slot/index 169/67 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43164
Fieldbus format Uint Profibus slot/index 169/68
Modbus format Uint Fieldbus format Ulint

_ Modbus format Ulint
POZNAMKA :
Toto menu se nezobrazi pfi nastaveni méné nez 3 POZNAMKA :

pohond.
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Pokud jsou pouzity zpétnovazebni vstupy (Digln 9 az
Digin 14), bude Master pohon zménén okamzité,
jakmile signal zpétné vazby vygeneruje chybu
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Nastaveni ¢asovace [395]

Po ubéhnuti zde nastaveného ¢asu, bude Master
pohon zménén. Tento parametr je pfistupny pouze,
pokud Volba Pohonu [393] = VSe a parametr Zména
Podminek [394] = Casovaé/ Oba.

Horni pasmo [397]

Pokud se otacky Master pohonu dostanou do horniho
pasma, bude se zpozdénim nastaveném v [399]
spusténo dalsi pomocné Eerpadlo.

397 Horni Pasmo
Stp 10%
Standard: |10%
Rozsah: 0-}90% celkovych min. otaek az max.
otacek

Specifikace pro komunikaci

395 Nast Casova ¢e

Stp 50h
Standard: |50 h
Rozsah: 1-3000 h
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43165
Profibus slot/index 169/69
Fieldbus format Ulnt, 1=1 h
Modus format Uint, 1=1h

Po¢et pohon G na zménu [396]

Pokud je Master pohon zménén na zakladé vyprseni
doby &asovade (Zmé&na Podminek = Casovaé/Oba
[394]), je mozné béhem této zmény ponechat pfidavna
¢erpadla v chodu. Pomoci této funkce probéhne zména
tak plynule, jak je to jen mozné. NejvétSi pocet, ktery
Ize v tomto parametru nastavit, zavisi na poctu
pridavnych pohonu.

Priklad:

Pokud pocet pohonu je nastaven na 6, pak nejvétsi
nastavitelnd hodnota bude 4. Tento parametr je
pfistupny pouze kdyz Volba Pohonu [393] = VSe.

Modus Instance no/DeviceNet no: 43167
Profibus slot/index 169/71
Fieldbus format Long, 1=1%
Modus format Eint

396 Poh Na Zm é&nu
Stp 0
Standard: |0
Rozsah: 0 az (pocet pohont - 2)
Specifikace pro komunikaci
Modus Instance no/DeviceNet no: 43166
Profibus slot/index 169/70
Fieldbus format Uint
Modus format Ulint
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Priklad:

Max otacky = 1500 rpm

Min otacky = 300 rpm

Horni pasmo = 10%

Zpozdéni startu bude aktivovano pokud:

Rozsah = Max rychlost az Min rychlost = 1500-300
1200 rpm

10% z 1200 rpm =120 rpm

Otacky pro start pfidavného &erpadla = 1500-120 =
1380 rpm
Speed A next pump start
Max |fomgommmmmmm o % -----------------

IUpperband

Min \7

\

J FIow/Pres?s.ure
Start Delay [399]

(NG_50-PC-12_1)

Obr. 72 Horni pasmo
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Doplni pasmo [398]
Pokud se otacky Master pohonu nachazeji v dolnim

Prodleva startu [399]

Prodleva pred spusténim dalSiho pfidavného Cerpadla.
Casova prodleva zamezuje kritickému spinani ¢erpadel.

pasmu, bude pfidavné c&erpadlo zastaveno se
zpozdénim nastaveném v parametru [39A], Stop
Prodleva.

398 Dolni Pasmo

Stp 10%
Standard: |10%
Rozsah: 0-}90% celkovych Min. otacek az Max.

otacek

Specifikace pro komunikaci

399 Start Prodl

Stp Os
Standard: Os
Rozsah: 0-999 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43169
Profibus slot/index 169/73
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt

Modus Instance no/DeviceNet no: 43168
Profibus slot/index 169/72
Fieldbus format Long, 1=1%
Modus format Eint

Priklad:

Max otacky = 1500 rpm

Min ota¢ky = 300 rpm

Dolni pasmo = 10%

Zpozdéni zastaveni bude aktivovano:

Rozsah = Max otac¢ky - Min ota¢ky = 1500-300 = 1200
rpm

10% z 1200 rpm =120 rpm

Otacky pro zastaveni pfidavného ¢erpadla = 300 + 120
=420 rpm

Speed
Max |
Min
‘e Flow,/Pressure
Stop Delay [39A]
(NG_50-PC-13_1)
Obr. 73 Dolni pasmo
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Stop prodleva [39A]

Prodleva pfed zastavenim pfidavného Cerpadla.
Casova prodleva zamezuje kritickému spinani ¢erpadel.

39A Stop Prodl

Stp Os
Standard: |0s
Rozsah: 0-999 s
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43170
Profibus slot/index 169/74
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt

Horni mez [39B]

Pokud otacky cCerpadla dosahnou horni meze, bude
okamzité pfidano do provozu dalSi pomocné &erpadlo
bez jakéhokoliv zpozdéni. Pokud je nastaveno
zpozdéni pro start, bude toto zpozdéni ignorovano.
Nastavitelny rozsah je v procentech odpovidajicich
max. otackam a hodnoté nastavené v parametru [397],
Horni pasmo.

39B Horni Mez
Stp 0%
Standard: 0%
0 az Horni pasmo. 0% (=max otacky)
Rozsah: znamena, Ze funkce Horni Meze je
vypnuta.
85/164 VFX 2.0




Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43171
Profibus slot/index 169/75
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt
Speed next pump starts
' 3 R .
immediately
Max |--; v/
Upper band
______________________ I g )
I Upper band ‘\ limit [39B1
_________________ :__.___J__ ___.__(.___.______..
i \
! \
\ '
Min b7 v?
L FIow/PrTessure
Start Delay [399]
(NG_50-PC-14_2)
Obr. 74  Horni mez
Dolni mez [39C]

Pokud otacky cerpadla dosahnou dolni meze, bude
pfidavné ¢erpadlo okamzité zastaveno bez jakéhokoliv
zpozdéni. Pokud je nastaveno zpozdéni pro zastaveni,
bude toto zpozdéni ignorovano. Nastavitelny rozsah je
v procentech odpovidajicich max. ota¢kam a hodnoté
nastavené v parametru [398], Dolni pasmo.

39C Dolni Mez
Stp 0%

Speed A
Max - A e
/ \ . ”
- \  “top” pump stops
\ immediately
\
v
1 \ ! Lower band
\ E/J:' «
|y Lower band ~ ! limit [39C]
Min !
—E FIow/Pre;sure
Stop Delay [39A]
(NG_50-PC-15_2)

Obr. 75 Dolni mez

Doba ustéleni po startu [39D]

Tato doba umozni ustaleni procesu po zapnuti Cerpadla
pred pokracovanim fizeni procesu. Pokud se pfidavné
Cerpadlo rozbihd po pfipojeni na sit (pfimém nebo
Y/D), dojde ke kolisani pritoku nebo tlaku v dasledku
“tvrdého”  spusténi/zastaveni. To muaze vyvolat
nechténé docasné spusténi a zastaveni pfidavnych
Cerpadel.

Béhem ¢asu ustaleni po startu:
¢ PID regulator je vypnuty.

e Otacky jsou po pfidani ¢erpadla uchovany na
stalé urovni.

39D DobaUstStart
Stp Os

Standard: |[0s

Standard: |0%

Rozsah: 0-999 s

0 az Dolni pasmo. 0% (=min otacky)
Rozsah: znamena, Ze funkce Dolni Meze je
vypnuta.

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43172
Profibus slot/index 169/76
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Eint
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Modbus Instance no/DeviceNet no: 43173
Profibus slot/index 169/77
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Elnt
Prechodné ota €ky p i startu [39E]

Pfechodné otaCky pfi startu jsou pouzity pro
minimalizaci odchylky pritoku/tlaku v okamziku rozbéhu
pfidavného ¢erpadla. Pokud je nutné spustit pfidavné
Cerpadlo, pak Master ¢erpadlo nejprve pfechodné snizi
ota¢ky na hodnotu nastavenou v tomto parametru a
poté dojde k rozhé&hu pfidavného Eerpadla. Nastaveni
zavisi na dynamice jak Master pohonu tak pfidavnych
pohon(.

Prechodné otacky je nejlépe nastavit zkusmo.
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Obecné:

Jestlize pridavné cerpadlo ma “nizkou”
dynamiku, pak by meéla byt pouzita vyssi
hodnota pfechodnych otacek.
Jestlize pfidavné cerpadlo ma “vysokou”
dynamiku, pak by méla byt pouzita nizsi
hodnota pfechodnych otacek.

39E P£echOtSt art
Stp 60%
Standard: |[60%
Rozsah: 0-}90% celkovych Min otaéek az Max
otacek

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43174
Profibus slot/index 169/78
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Eint

Priklad

Max otacky = 1500 rpm

Min otacky = 200 rpm

Pfechodné otacky = 60%

V pFipadé potfeby spusténi pfidavného cerpadla se
otacky snizi na Min otacky + (60% x (1500 rpm - 200
rpm)) = 200 rpm + 780 rpm = 980 rpm. Pokud jsou tyto
otacky dosazeny, pfidavné cerpadlo s nejkratSim
¢asem chodu bude zapnuto.

Switch on

Speed procedure starts
y

Actual

Trans
/1'
Master pump
Min S S
’\ Actual start Flow/Pressure
command of next
pump (RELAY) (NG_50-PC-16_1)
Obr. 76  Prechodné otacky pri startu
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Flow/Pressure Transition speed

decreases overshoot

>
Time

Obr. 77 Uéinek pfechodnych otaéek

Doba ustéleni po zastaveni [39F]

Nastaveni tohoto parametru umozni ustaleni procesu
po <zastaveni cCerpadla pfed pokracovanim fFizeni
procesu. Pokud pfidavné c&erpadlo zastavuje bud
pfimym odpojenim nebo pfepinaéem Y/D, pratok nebo
tlak ur€itou dobu kolisa v disledku “tvrdého”
spusténi/zastaveni. To mGze vyvolat doGasné spusténi

a zastaveni pfidavnych ¢erpadel.
Béhem doby ustaleni po zastaveni:

¢ PID regulator je vypnuty.
e Otatky po vypnuti Cerpadla udrZovany na
pevné Grovni.

39F DobaUstStop
Stp Os
Standard: [0s
Rozsah: 0-999 s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43175
Profibus slot/index 169/79
Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Eint
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Prechodné ota €ky p i zastaveni [39G]
Prechodné otacky pfi zastaveni jsou pouzity pro
minimalizaci odchylek prutoku/tiaku v  okamziku
zastaveni pFidavného cEerpadla. Nastaveni zavisi na
dynamice jak Master pohonu tak pfidavnych pohonu.

Obecné:

Jestlize pridavné cerpadlo ma “nizkou”
dynamiku rozbéhu/zastaveni, pak by méla byt
pouZita vySSi hodnota pfechodnych otacek.

Jestlize pfidavné cerpadlo ma “vysokou”
dynamiku rozb&hu/zastaveni , pak by méla byt

pouzita niz8i hodnota pfechodnych otacek.
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39G P£echOtStop

Profibus slot/index

121/195, 121/198, 121/201,
121/204, 121/207, 121/210

Stp 60%
Standard: |60%
Rozsah: 0-}90% celkovych Min ot&d€ek az Max
otacek

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43176
Profibus slot/index 169/80
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Eint

Priklad

Max otacky = 1500 rpm

Min otacky = 200 rpm

Pfech Otacky Stop = 60%

V pfipadé potfeby zastaveni pfidavného cerpadla se
otacky zvysi na Min otacky + (60% x (1500 rpm - 200
rpm)) = 200 rpm + 780 rpm = 980 rpmJsou-li tyto otacky
dosazeny, pfidavné Cerpadlo s nejdelSim ¢asem chodu
bude vypnuto.

Speed

Actual shut down of pump
A
(YT Y A ML SR
A

Trans fe========== LSRR LR L e R e Ll
:

Actual (- S NP

LU Sl i Wy Addifiona g "7

Flow/ Pressure
Switch off procedure starts
Obr. 78 Prechodné otacky pri zastaveni

Cas chodu 1-6 [39H] aZ [39M]

39H Cas Chodu 1

Fieldbus format Ulint

Modbus format Ulnt

Reset ¢as 1-6 [39H1] aZ [39M1]
39H1 Reset Cas1
Stp Ne

Standard: Ne

Ne 0

Ano 1

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: iﬁf:gl 6
Profibus slot/index 0/37-0/42
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Stav €erpadel

[39N]

39N Cerp 123456

Stp OCI
Symbol Popis
c Rizeni, master gerpadla, pouze pokud je
vyuzita funkce alternujici Master.
D PFimé Fizeni
Cerpadlo je vypnuto
E Chyba Cerpadla

Stp hh:mm
Jednotka: h:m (hodiny:minuty)
Rozsah: 0h:0m-65535h:59m.

Specifikace pro komunikaci

31051 hodin, 31052 minut,
31054 hodin, 31055 minut,
31057 hodin, 31058 minut,
31060 hodin, 31061 minut,
31063 hodin, 31064 minut,
31066 hodin, 31067 minut

Modbus Instance
no/DeviceNet no:
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11.4.11. Jefabovéa sada 2.0 [3AQ]

Nastaveni jefabové CRIO karty (jefabova I/O karta), viz
také pfirucka “ Jefabova sada 2.0".

POZNAMKA :

Tento parametr je zobrazen, pouze pokud je jefabova
karta pfipojena v ménici.

Jefabova karta [BA1]
Aktivace / deaktivace pfipojené jefabové karty.

3A1 Je ¥ab Karta

Jerabové relé CR1

[3A3]

Jefdbové relé CR1 na jefdbové CRIO karté je pevné

nastaveno na funkci “Bez Poruchy”.

3A3 Jetab Relé 1

Stp Bez Poruchy
Standard: |Bez Poruchy
Volba Pevné nastaveni na “Bez Poruchy”

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43183
Profibus slot/index 169/87
Fieldbus format Ulint
Modbus format Uint

Stp Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | Jefabova karta je deaktivovana
Zap 1 | Jefabova karta je aktivovana

Jefabové relé CR2

[3A4]

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43181
Profibus slot/index 169/85
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Ovladani
Volba ovladani jefabu.

[3A2]

Nastaveni funkce jefabového relé CR2 na jefabové
CRIO karté. Tytéz moznosti jako v parametru [541].

3A4 Jetab Relé 2

3A2 Ovladani

Stp 4- Stup riové

Standard: 4-Stup nové

Stp Brzda
Standard: |Brzda
Volby Stejné jako v parametru [541]
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43184
Profibus slot/index 169/88
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulint

4-Stupriové | 0 | 4-Stupriovy kontrolér

3-Urovriové | 1 | 3-Uroviiovy spinad

Analogové 2 | Analogové ovladani

Zpomalovaci ota €ky

[3AS5]

Nastaveni zpomalovacich otacek v prFipadé aktivni

jefabové karty. Aktivuji se pfi

Jhajeti“ jefabu na

Specifikace pro komunikaci

zpomalovaci koncovy vypinag.

3A5 ZpomalOta &ky
Stp rpm

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43182
Profibus slot/index 169/86
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulnt

Standard: [0 rpm
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Rozsah:

0 - 4 x synchronni ota¢ky motoru

VFX 2.0




Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43185 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43186
Profibus slot/index 169/89 Profibus slot/index 169/90
Fieldbus format Int, 1=1 rpm Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm Modbus format Int, 1=1 rpm

Otagky 1 N/R

[3A6]

Nastaveni 1. rychlosti pro smér “nahoru” nebo “vpravo”.

Otagky 3

[3A9]

Nastaveni rychlosti pfi aktivnim vstupu pro “3. rychlost”

na jefabové karté.

3A6 Otad éky 1 N/R
Stp rpm
Standard: [0 rpm
Rozsah: 0 - 4 x synchronni otacky

Specifikace pro komunikaci

3A9 Otaéky 3

Stp rpm
Standard: [0 rpm
Rozsah: 0 - 4 x synchronni ota¢ky motoru

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43189
Profibus slot/index 169/93
Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm
Otacky 1 D/L [BAT7]

Nastaveni 1. rychlosti pro smér “dol(” nebo “vlevo”.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43187
Profibus slot/index 169/91
Fieldbus format Int
Modbus format Int

3A7 Otadeéky1l D/L
Stp rpm
Standard: |0

Rozsah:

0 - 4 x synchronni otacky

Otagky 4

[BAA]

Nastaveni rychlosti pfi aktivnim vstupu pro “4. rychlost”

na jefabové karté.

Specifikace pro komunikaci

3AA Otaeky 4

Stp rpm
Standard: [0 rpm
Rozsah: 0 - 4 x synchronni otacky motoru

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43190
Profibus slot/index 169/94
Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm

Otéacky 2

[3A8]

Nastaveni rychlosti pfi aktivnim vstupu pro “2. rychlost”

na jefabové karté.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43188
Profibus slot/index 169/92
Fieldbus format Int
Modbus format Int

3A8 Otaé&ky 2

Stp rpm
Standard: [0 rpm
Rozsah: 0 - 4 x synchronni otacky
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Pasmo deviace

[3AB]

Vymezeni rozsahu odchylky Zadanych a skuteénych
otacek v rpm, ve kterém méni¢ jeSté mlze Fidit motor.

3AB
Stp

PasmoDeviace

rpm
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Standard: [0 rpm

Rozsah: 0 - 4 x synchronni otacky

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43191
Profibus slot/index 169/95
Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm
Cas deviace [3AC]

Cas po ktery je nastavena odchylka otagek tolerovana.
Po uplynuti tohoto ¢asu a pretrvavajici odchylce méni¢
prejde do poruchového stavu.

3AC Cas Deviace
Stp s

11.5. Hlida¢ zatéze a ochrana
procesu [400]

115.1. Hlidag& zatéze [410]

Monitorovaci funkce umoznuji pouzit méni¢ jako hlida¢
zatizeni. Tyto hlidaCe jsou pouzivany pro ochranu
zafizeni a proces( proti mechanickému pretizeni nebo
odlehéeni, napf. pretrzeni nebo zaseknuti pasu u
pasového dopravniku, poSkozeni femene ventilatoru
nebo suchy chod ¢erpadla.

Alarm volba [411]
Nastaveni typu alarmu.

411 Alarm Volba

Standard: |0.10 s

Rozsah: 0.05-1s

Stp Vyp
Standard Vyp
Vyp 0 | Hlida¢ zatéze vypnut.

Specifikace pro komunikaci

Funkce Min Alarm aktivni. Vystup
Min 1 | alarmu je aktivni pfi podkro¢eni
nastavené hodnoty.

Funkce Max Alarm aktivni. Vystup
Max 2 | alarmu je aktivni pfi pfekroc¢eni
nastavené hodnoty

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43192

Profibus slot/index 169/96
Fieldbus format Is_ong, 1=0.001
Modbus format Elnt
Nastaveni zat éze [BAD]

Nastaveni jmenovitého zatizeni, po jehoz prekroceni
dojde k odbuzovani motoru a tim snizovani otacek.

3AC Nast Zat &ze

Aktivni funkce Max i Min Alarm.
Vystup alarmu je aktivni pfi
pfekroceni nebo podkroceni
nastavenych hodnot.

Max+Min 3

Specifikace pro komunikaci

Stp Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 Vyp
1-100 1-100 | 1% - 100%

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43321
Profibus slot/index 169/225
Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulint

Alarm Porucha [412]

Zvolte typ alarmu, pfi kterém piejde méni¢ do poruchy.

412 AlarmPorucha
Stp Vyp

Standard: | Vyp

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43193
Profibus slot/index 169/97
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Eint

Volba: Stejné jako v parametru [411]

PFi nastaveni na “Vyp” je funkce zavislosti odbuzeni na
velikosti zatiZzeni vypnuta.
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Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43322 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43324
Profibus slot/index 169/226 Profibus slot/index 169/228
Fieldbus format Ulnt Fieldbus format Long, 1=1s
Modbus format Ulint Modbus format Elnt

Alarm Rampa

[413]

Tato funkce potladuje funkci vystrahy béhem
akcelerace/decelerace motoru pro zabranéni faleSnym
alarmdam.

413 Alarm Rampa
Stp Vyp
Standard: |[Vyp
Zap 0
Vystrahy jsou béhem
akcelerace/decelerace aktivni.
Vyp 1
Vystrahy jsou béhem
akcelerace/decelerace potlaceny.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43323
Profibus slot/index 169/227
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Prodleva Alarmu p Fi Startu [414]

Casovéa prodleva, po které se aktivuje funkce alarmu.
Béhem této prodlevy se muze vyskytnout alarm avSak
bude ignorovan.

e Pokud je Alarm Rampa = Zap, ¢asova
prodleva poéne po pfikazu ke startu (RUN).

« Pokud je Alarm Rampa = Vyp, &asova
prodleva pocne az po Uplném rozbéhnuti.

Typ zatizeni

[415]

Volba zatéZovaci charakteristiky. Spravnou volbou
charakteristiky Ize optimalizovat funkce alarmu pro
prekroCeni a podkroCeni zatizeni v souladu se
zatézovaci charakteristikou zafizeni.

Pokud ma pohon konstantni zatizeni v celém rozsahu
otacek napf. extruder nebo Sroubovy kompresor, zvolte
typ zatizeni “Konstantni”.

Pokud se zatizeni pohonu méni v zavislosti na
otackach napf. odstfedivé c&erpadlo, ventilator atd.,
zvolte typ zatizeni “Adaptivni”, pro dosazeni pfesného
nastaveni ochrany v celém rozsahu otacek.

4 Load
/ Max Alarm
ﬁ;: Basic
Min Alarm
Load curve
Speed
Obr. 79  Typ zatiZeni
415 Typ Zatizeni
Stp Konstantni
Standard: Konstantni

Vyuziva pevnou maximaini a
minimalni droven zatizeni v celém
rozsahu otacek. MiZe byt pouzito v
aplikacich, kde moment motoru neni
zavisly na otackach.

Konstantni | 0

VyuZziva aktualni zatéZovaci
charakteristiku zmérenou v celém
rozsahu otacek.

Adaptivni 1

414 Start Prodl

Stp Vyp
Standard: |0
Rozsah: 0-3600 s

Specifikace pro komunikaci
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Modbus Instance no/DeviceNet no: 43325
Profibus slot/index 169/229
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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Max Alarm
Max Alarm Mez

[416]
[4161]

Max Vystraha
Max Vystraha Mez

[417]
[4171]

V pfipadé typu zatiZzeni ,Konstantni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena nad
hodnotu normalniho zatiZzeni, menu [41B].

V pfipadé typu zatizeni ,Adaptivni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena nad
hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v menu
[41C].

Hodnota, resp. mez Maxima Alarmu je vyjadfena
v procentech jmenovitého momentu motoru.

4161 MaxAlarmMez
Stp 15%

V pfipadé typu zatiZzeni ,Konstantni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, kterd aktivuje vystrahu, nastavena
nad hodnotu normalniho zatizeni, menu [41B].

V pfipadé typu zatizeni ,Adaptivni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, kterd aktivuje vystrahu, nastavena
nad hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v
menu [41C].

Hodnota, resp. mez Maxima Vystrahy je vyjadfena
v procentech jmenovitého momentu motoru.

4171 MaxVystrMez
Stp 10%

Standard: |15%

Standard: |10%

Rozsah: 0-400%

Rozsah: 0-400%

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43326 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43327

Profibus slot/index 169/230 Profibus slot/index 169/231
Fieldbus format Long, 1=1% Fieldbus format Long, 1=0.1%
Modbus format Elnt Modbus format Elnt

Max Alarm Zpozd éni [4162] Max Vystraha Zpozd éni [4172]

Nastaveni zpozdéni reakce aktivace max. alarmu. Doba

po kterou bude prfetiZeni ignorovano.

4162
st @

MaxAlarm Zp
0.1s

Standard: |[0.1s

Nastaveni zpozdéni reakce aktivace vystrahy max.
alarmu. Doba po kterou bude vystraha pretizeni

ignorovana.

4172
Stp I

MaxVystr Zp
0.1s

Rozsah: 0-90s

Standard: |[0.1s

Specifikace pro komunikaci

Rozsah: 0-90s

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43330
Profibus slot/index 169/234
Fieldbus format Long, 1=0.1s
Modbus format Eint

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43331
Profibus slot/index 169/235
Fieldbus format Long, 1=0.1s
Modbus format Elnt

Min Vystraha
Min Vystraha Mez

[418]
[4181]
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V pfipadé typu zatizeni ,Konstantni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, kterd aktivuje vystrahu, nastavena
pod hodnotu normalniho zatizeni, menu [41B].

V pfipadé typu zatizeni ,Adaptivni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, kterd aktivuje vystrahu, nastavena
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pod hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v
menu [41C].

Hodnota, resp. mez Minima Vystrahy je vyjadfena
v procentech jmenovitého momentu motoru.

4181 MinVystrMez
Stp 10%

4191 MinAlarmMez
Stp 15%

Standard: |[15%

Rozsah: 0-400%

Standard: |10%

Specifikace pro komunikaci

Rozsah: 0-400%

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43328
Profibus slot/index 169/232
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Eint

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43329

Profibus slot/index 169/233
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Min Alarm Zpozd éni [4192]

Min Vystraha Zpozd éni [4182]

Nastaveni zpozdéni reakce aktivace vystrahy min.
alarmu. Doba po kterou bude vystraha odlehéeni
ignorovana.

4182  MinVystr Zp

Nastaveni zpozdéni reakce aktivace min. alarmu. Doba
po kterou bude odlehéeni ignorovano.

4192  MinAlarm Zp
Stp 0.1s

Standard: |0.1s

Rozsah: 0-90s
Stp 0.1s
Specifikace pro komunikaci
Standard: |0.1s Modbus Instance no/DeviceNet no: 43333
Rozsah: 0-90s Profibus slot/index 169/237
Fieldbus format Long, 1=0.1s
Specifikace pro komunikaci Modbus format Elnt
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43332
Profibus slot/index 169/236
Fieldbus format Long, 1=0.1s Alarm AutoSet [41A]
Pokud je nastaven Typ zatizeni [415] = “konstantni”,
Modbus format Eint funkce AutoSet automaticky nastavi Groveii aktuainiho
zatizeni jako 100% a k tomu nastavi také Urovné
alarmd. Pokud je nastaven Typ Zatizeni [415] =
. “Adaptivni”, pak tato funkce aktivuje testovaci chod ke
Min Alarm [419] zméreni aktualniho zatizeni v deviti pfeddefinovanych
Min Alarm Mez [4191] vzorcich otaéek. Méni¢ rozbéhne motor v celém

V pfipadé typu zatiZzeni ,Konstantni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena pod
hodnotu normalniho zatiZzeni, menu [41B].

V pfipadé typu zatizeni ,Adaptivni“, menu [415], je
hodnota resp. mez, ktera aktivuje alarm, nastavena pod
hodnotou zatéZovaci charakteristiky, nastavené v menu
[41C].

Hodnota, resp. mez Minima Alarmu je vyjadfena
v procentech jmenovitého momentu motoru.

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

rozsahu min. a max. otacek.

VYSTRAHA:

PFi pouziti funkce AutoSet dojde k testu, pfi némz se
motor resp. zafizeni rozbéhne!

41A Alrm AutoSet
Stp Ne
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Standard:

Ne

Ne

Ano

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43334
Profibus slot/index 169/238
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Standardni nastaveni Grovni pro vystrahy a alarmy:

Piekroceni Max Alarm menu [4161] + [41B]
zatizen Max Vystraha | menu [4171] + [41B]
Podkrogeni | Min Vystraha menu [41B] - [4181]
zatizeni Min Alarm menu [41B] - [4191]

Zatézovaci charakteristika [41C]

Parametr zobrazen pouze pokud Typ Zatizeni [415] =
“Adaptivni”

Tato funkce by méla byt pouzita pouze pro zafizeni s
kvadratickou zatéZovaci charakteristikou.

Zatézovaci charakteristika 1-9 [41C1]-[41C9]

Adaptivni zatéZovaci charakteristika je zalozena na
principu zméfeni a ulozeni 9 vzorka. Kfivka zatizeni
zaCind pfi minimalnich a kon&i pfi maximalnich
otackach. V tomto rozsahu rychlosti je zméfeno 7
vzorkda. Méfené hodnoty kazdého vzorku jsou
zobrazeny v parametrech [41C1] aZz [41C9], pfiCemz
mohou doladény ru¢né. Hodnota prvniho méfeného
vzorku zatéZovaci charakteristiky je zobrazena.

Tyto standardné nastavené Grovné muzou byt ruéné
zmeénény v parametrech [416] az [419]. Po provedeném
testu je po dobu 1 sekundy zobrazeno hlaSeni “AutoSet
OK!” a volba je vracena na “Ne”

Normalni zatizeni

[41B]

Parametr zobrazen pouze pokud Typ zatizeni [415] =

41C1 Zat &z Charl
Stp 100%
Standard: |100%
Rozsah: 0-400% maximalniho momentu

Specifikace pro komunikaci

43336%, 43337 rpm,
43338%, 43339 rpm,
43340%, 43341 rpm,
43342%, 43343 rpm,
43344%, 43345 rpm,
43346%, 43347 rpm,
43348%, 43349 rpm,
43350%, 43351 rpm,
43352%, 43353 rpm

Modbus Instance
no/DeviceNet no:

169/240, 169/242,
169/244, 169/246,
169/248, 169/250,
169/252, 169/254,

Profibus slot/index

“konstantni”.
41B NormZatizeni
Stp 100%
Standard: |[100%
Rozsah: 0-400% max momentu

Specifikace pro komunikaci

170/1
Fieldbus format Long
Modbus format Elnt

POZNAMKA:
Tyto hodnoty jsou pouze pro ¢teni a nelze je meénit.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43334
Profibus slot/index 169/239
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Eint

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008
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Min-Max alarm tolerance band graph

Min p!eed ! ! ! Mﬁ' Peeq
1F . -
0.5 -
0
0

Speed

D Measured load samples
I Min-max tolerance band

— - — Maxalarm limit

Min alarm limit

Obr. 80 Nelinearni zatizeni (adaptivni hlidani)

11.5.2. Ochrana procesu [420]

Podmenu s nastavenim tykajici se ochrannych funkci
ménice a motoru.

Vypadek sit & [421]
Pfi preruSeni napajeni nebo jeho poklesu méni¢
automaticky snizuje  otaCky motoru az do doby
obnoveni tohoto napéti. Ménic¢ pfi tom vyuziva kinetické
energie rotoru a zatéze tak dlouho, dokud napéti
meziobvodu neklesne pod minimalni dovolenou mez
nebo dokud nedojde dfive k zastaveni motoru. Uginnost
této funkce zavisi na setrvaéné energii pohonu a
aktudlni velikosti zatéze, viz obr. 76.

421 Vypadek Sit &
Stp Zap

DC link voltage

Override \

level ]

Low Volt. ..
level [ REnECEEEEEREEEEEES

Speed
— ¢

(06-FE0new)

Obr. 81 Preklenuti vypadku (poklesu) napajeni

POZNAMKA :

Béhem preklenuti vypadku (poklesu) napajeni blika
Cervena LED dioda.

Rotor-blok [422]

Ochrana motoru a aplikace pfi zablokovani rotoru (plny
moment pfi nulovych otackach trvajici déle nez 5
sekund).

422 Rotor - Blok

Stp Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0 | Bez zjisténi blokace rotoru
Méni¢ pfi zablokovani rotoru prejde
Zap 1 | do poruchového stavu a hlasi “Rotor-
Blok™.

Specifikace pro komunikaci

Standard: Zap

PFi vypadku (poklesu) sitového
Vyp 0 | napéti méni¢ vypadne a hlasi
poruchu “Podpéti”.

PFi vypadku (poklesu) sitového
Zap 1 | napéti ménic¢ snizuje rychlost do
doby obnoveni napajeni.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43361
Profibus slot/index 170/10
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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Modbus Instance no/DeviceNet no: 43362
Profibus slot/index 170/11
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulint
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Motor-Ztrata

zpusobi poruchovy stav ménice.

[423]

Zjisténi chyby v obvodu motoru. PreruSeni kabelu k
motoru, ztrata faze motoru trvajici déle nez 5 sekund

423 Motor - Ztrata
Stp Vyp
Standard: Vyp
vV 0 Vypnuti funkce pro provoz s malym
yp motorem nebo bez motoru.
Méni¢ pfi odpojeni motoru hlasi
Porucha L “Motor-Ztrata”.

Specifikace pro komunikaci

11.6. Vstupy/Vystupy a Virtuélni

zapojeni

[500]

Hlavni menu se vSemi nastavenimi standardnich vstupt
a vystupl meénice.

11.6.1.

Analogové vstupy

[510]

Nastaveni analogovych vstupu.

AnInl Funkce

Nastaveni

funkce analogového vstupu ¢.1.

[511]
Dalsi

moznosti a rozsah jsou definovany v Aninl [513] =
“DalSi nastaveni”.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43363
Profibus slot/index 170/12
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Regulace p fepéti

[424]
Tato funkce reguluje brzdny moment tak, aby zvySené
napéti meziobvodu bylo na bezpeé¢né arovni. PFi pouziti
brzdné jednotky a rezistoru je mozno tuto funkci

511 AniInl Funkce
Stp Proces - Ref
Standard: Proces-Ref
Vyp 0 | Vstup neni aktivni
Max 1 Vstup pracuje jako horni otackové
Otacky omezeni.
Max 2 Vstup pracuje jako horni momentové
Moment omezeni.
Vstupni hodnota je rovna skute¢né
hodnoté procesu (zpétné vazhé), je
Proces- 3 srovnavana s referenéni (Zadanou)
Hodn hodnotou PID regulatoru nebo mize
byt pouzita pro zobrazeni skute¢né
hodnoty procesu.
Referenéni hodnota je nastavena pro
Proces- 4 fizeni v jednotkach procesu, viz
Ref Proces-Zdroj [321] a Proces-
Jednotky [322]

Specifikace pro komunikaci

vypnout.

422 Rotor - Blok

Stp Vyp
Standard: Zap
Zap 0 | Regulace prepéti aktivovana
Vyp 1 | Regulace prepéti vypnuta

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43201
Profibus slot/index 169/105
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43364
Profibus slot/index 170/13
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

POZNAMKA :

Je-li AninX Funkce=Vyp, zapojené signaly budou pofad
dostupné pro komparatory [610].

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008
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Séitani analogovych vstup G

Jestlize je vice nez analogovych vstupl nastaveno na
stejnou funkci, pak hodnoty téchto vstupd mohou byt
séitany. Na nasledujicim pfikladu pfedpokladejme, ze
Proces-Zdroj [321] = “Otacky”.

Priklad 1:

Soucet signall s rozdilnou dulezitosti (jemné doladéni).
Signal na Aninl1 = 10 mA

Signél na AnIn2 =5 mA

[511] Aninl Funkce = Proces Ref.

[512] Aninl Nastaveni = 4-20 mA

[5134] Anin1 Funkce Min = Min (0 rpm)
[5136] AnInl Funkce Max = Max (1500 rpm)
[5138] Anin1 Operace = Prigist +

[514] AnIn2 Funkce = Proces Ref.

[515] Anin2 Nastaveni = 4-20 mA

[5164] AnIn2 Funkce Min = Min (0 rpm)
[5166] AnIn2 Funkce Max = Vlastni definice
[5167] AnIn2 Hodnota Max = 300 rpm
[5168] AnIin2 Operace = Prigist +

Vypo €et:

Aninl = (10-4) / (20-4) x (1500-0) + 0 = 562.5 rpm
AnIn2 = (5-4) / (20-4) x (300-0) + 0 = 18.75 rpm
Aktualni referenéni (zadana) hodnota procesu bude:
+562.5 + 18.75 = 581 rpm

Odec¢itani analogovych vstup

Priklad 2:

Odecteni 2 signala

Signal na Anin1 =8V

Signal na Anin2 =4V

[511] Aninl Funkce = Proces Ref.

[512] Aninl Nastaveni = 0-10 V

[5134] Anin1 Funkce Min = Min (0 rpm)
[5136] Aninl Funkce Max = Max (1500 rpm)
[5138] Aninl Operace = Pricist +

[514] AnIn2 Funkce = Proces Ref.

[515] Anin2 Nastaveni = 0-10 V

[5164] AnIn2 Funkce Min = Min (0 rpm)
[5166] AnIn2 Funkce Max = Max (1500 rpm)
[5168] AnIin2 Operace = Odedist -

Vypo éet:

Aninl = (8-0) / (10-0) x (1500-0) + 0 = 1200 rpm
AniIn2 = (4-0) / (10-0) x (1500-0) + 0 = 600 rpm
Aktualni referenéni (zadana) hodnota procesu bude:
+1200 - 600 = 600 rpm
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Aninl Nastaveni [512]

Nastaveni analogového vstupu se pouziva pro
konfiguraci vstupu v souladu s referenénim signalem,
ktery bude na tento vstup pfipojen. Analogovy vstup
muZe byt nastaven jako vstup proudovy (0-20 mA) nebo
napétovy (0-10 V). Ostatni volby umoZziuji pouziti
prahovych drovni, funkce bipolarniho vstupu nebo
vlastniho definovaného rozsahu vstupu. S bipolarnim
vstupnim referenénim signalem lIze fidit motor v obou
smérech, viz obr.

POZNAMKA :

Volby v tomto parametru jsou zavislé na poloze Jumper
prepinacl na fidici desce, viz kap. 4.4, str. 22.

512 AnIinl Nast

Stp 4- 20mA
Standard: 4-20 mA
Zavisi na: Poloze Jumper pfepinace S1
i Proudovy vstup ma pevnou
4-20mA 0 prahovou hodnotu 4 mA, viz obr.
0-20mA 1 PIny rozsah proudového vstupu, viz

obr.

Rozsah proudového vstupu je
mozZno nastavit podle potfeby v
pokrocilém nastaveni Anin Min a
Anin Max.

Vlastni mA 2

Nastaveni vstupu pro bipolarni
proudovy vstup, kde rozsah je

VistBpol mA | 3 definovan v pokrocilém nastaveni

Anln Bipol.

0-10V 4 PIny rozsah napétového vstupu, viz
obr. 78

2-10V 5 | Napétovy vstup ma pevnou

prahovou hodnotu 2 V, viz obr.

Rozsah napétového vstupu je
mozno nastavit podle potfeby v
pokrocilém nastaveni Anin Min a
Anin Max.

Vlastni V

Nastaveni pro bipolarni napétovy
VIstBpol V 7 | vstup, kde rozsah je definovan v
pokrocilém nastaveni Anin Bipol.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43202
Profibus slot/index 169/106
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
VFX 2.0




Speed n AnInl RozSi fujici nastaveni [513]

POZNAMKA :

Podle volby nastaveni v “Aninl Nast” [512] budou
parametry automaticky nastaveny v “mA” nebo”V".

agv o 10V
i 20mA

513 Aninl RozSi ¥
Stp

Aninl Min [5131]

Parametr pro nastaveni minimalni hodnoty referenéniho
Obr. 82  Bipolarni referenéni signal signélu. Zobrazen pouze pokud [512] = Vlastni mA/V.

(NG_08-F21)

5131 Aninl Min

100 5 [ Stp OV/4. 00mA
0-10V
0-20mA Standard: |0V / 4.00mA
Rozsah: 0.00-20.00mA
’ 0-10.00V
Ref
) oV Specifikace pro komunikaci
(NG_06-F21) Modbus Instance no/DeviceNet no: 43203
Obr. 83  Normalni konfigurace pro plny rozsah Profibus slot/index 169/107
Fieldbus format Long
- Modbus format Elnt
100 %
bty Aninl Max [5132]
4-20 mA Parametr pro  nastaveni maximalni  hodnoty
referenéniho signalu. Zobrazen pouze pokud [512] =
Vlastni mA/V.
Ref
0 2v 10v 5132 Aninl Max
4mA 20mA
Obr. 84  2-10 V/4-20 mA Stp 10.0V/20.00mA

Standard: 10.00V / 20.00mA

0.00-20.00mA
0-10.00V

Rozsah:

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43204
Profibus slot/index 169/108
Fieldbus format Long
Modbus format Elnt
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Speciélni funkce: Inverzni referen  €ni signal

Je-li minimalni hodnota Anin vySSi nez maximalni, pak
vstup pracuje inverzné (obracené), viz obr.

Tabulka uvadi hodnoty pro volbu min a max v zavislosti

na funkci analogového vstupu [511].

Tab.24.
" AnlIn Funkce Min Max
100 %
Otacky Min otacky [341] | Max otacky [343]
Invert
Anin Min > Moment 0% Max moment [351]
Anln Max
Proces-Ref Proces Min [324] | Proces Max [325]
Proces-Hodnota | Proces Min [324] | Proces Max [325]
Ref . . .
0 10v NG_0B£25) Specifikace pro komunikaci
. e Modbus Instance no/DeviceNet no: 43206
Obr. 85 Inverzni referencni signal
Profibus slot/index 169/110
Aninl Bipolami ) [5133] Fieldbus format Ulint
Tento parametr se automaticky zobrazi pokud [512] =
“Vlastni Bipol mA” nebo “Vlastni Bipol V". V okné budou Modbus format Ulnt
dle nastaveni automaticky zobrazeny hodnoty v mA
nebo V. Rozsah je nastavitelny zménou maximalni
kladné hodnoty, zaporna hodnota je poté automaticky .
pfizptisobena. Zobrazen pouze pokud [512] = Vlastni Aninl Funkce Hodnota Min [5135]

Bipol mA/V.

Definice vlastni minimalni hodnoty signalu. Zobrazen
pouze pokud [5134] = “Vlastni Def”

5133
Stp

Aninl HdMin
0.000

5133 Aninl Bipol

Stp 10.00V
Standard: [0.00-10.00V
, 0.0-20.0mA
Rozsah: 0.00-10.00V

Standard: |0.000

Rozsah: -10000.000 - 10000.000

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43205 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43541
Profibus slot/index 169/109 Profibus slot/index 170/190
Fieldbus format Long Fieldbus format Long,
Modbus format Eint Speed 1=1 rpm

Torque 1=1%
Anin1 Funkce Min [5134] Process val 120,001
Pomoci tohoto parametru je fyzicka minimalni hodnota Modbus format Elnt

udana v poméru ke zvolenym jednotkdm procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci Aninl [511].

5134 Aninl FcMin
Stp Min
Standard: Min
Min 0 | Min hodnota
Max 1 | Max hodnota

p Hodnota definovana uzivatelem v
Viastni Def | 2 parametru [5135]
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AniInl Funkce Max [5136]

Pomoci tohoto parametru je fyzicka maximalni hodnota
udana v poméru ke zvolenym jednotkam procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci Aninl [511],
viz Tab.

POZNAMKA :

Pomoci parametrd Anin Min, Anin Max, Anin Funkce
Min a Anin Funkce Max muZe byt pro zachovani
presného fizeni kompenzovana ztrata zpétnovazebnich
signalt (napf. napétovy pokles v disledku dlouhého
vedeni zpétnovazebnich signall).

5136 Aninl FcMax
Stp Max
Standard: Max
Min 0 | Min hodnota
Max 1 | Max hodnota
p Hodnota definovana uzivatelem v
Mlasmi Def | 2 parametru [5137]

Specifikace pro komunikaci

Priklad:

Zpétnovazebni snima¢ ma nasledujici hodnoty:
Rozsah: 0-3 bar

Vystup: 2-10 mA

Nastaveni analogového vstupu by mélo byt nasledujici.
[512] Aninl Nastaveni = Vlastni mA

[5131] AnInl Min = 2 mA

[5132] Anin1 Max = 10 mA

[5134] Aninl Funkce Min = Vlastni Def

[5135] Anin1 HdMin = 0.000 bar

[5136] Aninl Funkce Max = Vlastni Def

[5137] Anin1 HdMax = 3.000 bar

Modbus Instance no/

DeviceNet no: 43207
Profibus slot/index 169/111
Fieldbus format Long,
Speed/Torque 1=1 rpm or %.

Other 1= 0.001

Modbus format Eint

AniInl Funkce Hodnota Max [5137]

Hodnota definovana uzivatelem [5136] = “Vlastni Def”

AniInl Operace [5138]
5138 Aninl Oper
Stp PEi &ist +

Standard: P ficist +

oxr Analogovy signal bude pficten ke
Pricist + 0 zvolené funkci v parametru [511].
. Analogovy signal bude odecten od
Odecist - L zvolené funkce v parametru [511].

5137 Aninl HdMax Specifikace pro komunikaci
Stp 10.00V Modbus Instance no/DeviceNet no: 43208
Profibus slot/index 169/112
Standard: 0.000 Fieldbus format Ulint
Rozsah: -10000.000 - 10000.000 Modbus format Ulint

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no:

Profibus slot/index

Fieldbus format

Speed 1=1 rpm

Torque 1=1%

Process val 1=0.001

Modbus format
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Aninl Filtr [5139]
43551 VP,okud’ je vstupni siggél n?stabilni (_napF. kg_ll’séni

Zadané hodnoty), muze byt tento filtr pouZit ke
170/200 stabilizaci signalu. Po nastavené dobé bude vstupni
L signal na Urovni 63% plvodniho signdlu a po 5ti
ong. nasobku nastaveného ¢asu bude dosazeno hodnoty

100% vstupniho signalu, viz obr.

5139 AnInl Filtr

Eint Stp 0.1s

Standard: |0.1s

Rozsah: 0.001-10.0s
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Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43209 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43211
Profibus slot/index 169/113 Profibus slot/index 169/115
Fieldbus format Is_ong, 1=0.001 Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulint
Modbus format Eint
Anin change Anln2 Nastaveni [515]
Nastaveni analogového vstupu 2.
Original input signal ., . .
100% f=----==-- Stejné funkce jako “Aninl Nastaveni” [512].
Filtered Anin signal Specifikace pro komunikaci
63% [--===----f------o
i Modbus Instance no/DeviceNet no: 43212
E Profibus slot/index 169/116
I Fieldbus format Uint
i Modbus format Ulnt
I >
T 5XT
L AnIn2 RozSi fujici nastaveni [516]
Obr. 86  Vstupni signdl s filtrem S ST .
Stejné jako “Aninl RozSitfujici nastaveni” [513].
Specifikace pro komunikaci
Aninl Aktiv [513A] 43213-43219
Aktivace/deaktivace  analogového vstupu pomoci Modbus Instance no/DeviceNet no: 43542

trovné digitalniho vstupu (Digln je nastaven na ,Anin
Volba“)

513A AnInl Aktiv

Stp Zap
Standard: Zap
Zap 0 | Aninl je vzdy aktivni
IDigin 1 Aninl je aktivni pouze tehdy, je-li na

vstupu Digln LO drover

2 AnlInl je aktivni pouze tehdy, je-li na

Digin vstupu Digln HI drover

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43210
Profibus slot/index 169/114
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
AniIn2 Funkce [514]

Nastaveni funkce analogového vstupu 2.
Stejné funkce jako “Aninl Funkce” [511].
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43552
169/117-123
Profibus slot/index 170/191
170/201
AniIn3 Funkce [517]
Nastaveni funkce analogového vstupu 3.
Stejné funkce jako “Aninl Funkce” [511].
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43221
Profibus slot/index 169/125
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulint
AnIn3 Nastaveni [518]
Stejné jako “Aninl Nastaveni” [512].
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43222
Profibus slot/index 169/126
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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AnIn3 RozSi fujici nastaveni

[519]

Stejné jako “Aninl RozSitfujici nastaveni” [513].

Specifikace pro komunikaci

11.6.2.  Digitalni vstupy [520]
Nastaveni digitalnich vstup(.

Modbus Instance no/DeviceNet no:

43223-43229
43543

POZNAMKA :

DalSi digitalni vstupy jsou dostupné pouze v pfipadé
instalace V/V option karty.

Digitalni vstup 1 [521]
Nastaveni funkce digitalniho vstupu.

Na fidici desce je standardné dostupnych osm
digitalnich vstupu.

Je-li na vice digitalnich vstupech nastavena stejna
funkce, Fidi se aktivace téchto vstupl “OR” logikou.

521 Dig Inl

Stp RunL
Standard: RunL
Vyp 0 | Vstup neni aktivni

Méni¢ brzdi do stopu a zabranuje
i smeéru otaceni R (ve smyslu
Koncovy 1 hodinovych rugic¢ek), kdyz je na
Vyp+ vstupu LO udrover!

POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO

Méni¢ brzdi do stopu a zabrariuje
i sméru otaceni L (proti smyslu
Koncovy 2 hodinovych rugic¢ek), kdyz je na
Vyp- vstupu LO drover!

POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO

43553
169/127-
. ] 169/133
Profibus slot/index 170/192
170/202
AniIn4 Funkce [51A]
Nastaveni funkce Analogového vstupu 4.
Stejné jako “Aninl Funkce” [511].
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43231
Profibus slot/index 169/135
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
AnIn4 Nastaveni [51B]
Stejné jako “Aninl Nastaveni” [512].
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43232
Profibus slot/index 169/136
Fieldbus format Ulint
Modbus format Uint
AnIn4 RozSi fujici nastaveni [51C]

Stejné jako “Aninl RozSifujici nastaveni” [513].

Specifikace pro komunikaci

Pokud neni tento vstup zapojen,,
méni¢ okam?Zité zastavi a displej
zobrazi “Ext porucha”.

POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO

Ext Porucha | 3

Povel ke stopu v souladu s
parametrem [33B], Stop Rezim.

POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO

Stop 4

43233-43239

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43544
43554
169/137-143

Profibus slot/index 170/193
170/203
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Povel uvolnit. Hlavni podminka
startu ménice. Pokud se hodnota
vstupu béhem chodu zméni na LO,
vystup ménice je okamzité odpojen
a motor volné dobiha az do

L zastaveni.
Uvolnéni

FM POZNAMKA: Pokud neni zadny
vstup nastaven na “Uvolnéni FM”,
uvolnéni se aktivuje internim
signalem.

POZNAMKA: Uvolnéni FM je pfi
stavu HI

Start vpravo. PFi tomto povelu se
meéni¢ bude rozbihat ve sméru
hodinovych rugicek.

RunR 6

Start vlevo. PFi tomto povelu se
méni¢ bude proti sméru hodinovych
rucicek.

RunL 7
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R 9 Kvitovani poruchy nebo pro funkci
eset automatického resetu. Tab.25. Volba parametrové sady
Ref Volba 1 | 10 | Volba pevnych otacek. Parametrova sada | Nast Sady 1 Nast Sady 2
Ref Volba 2 | 11 | Volba pevnych otacek. A 0 0
Ref Volba 3 | 12 | Volba pevnych otacek. B 1 0
ZvySovani zadané hodnoty dle c 0 1
Motor PotHI | 13 ‘l‘\/lotPOEA(,:,(’: [333]. S'Eejna fun_kce jako 5 1 N
skute€ny” motorovy potenciometr,
viz obr. 65.
Motor 14 Snizovani zadané hodnoty dle
PotLO MotPotDec [334], viz Motor Pot HI Digitalni vstup 2 [522]
. Prodleva Casovage 1 [643] bude az Digitalni vstup 8 [528]
Casovac 1 21 | aktivovana ndbé&znou hranou Stejné jako [521], Digln 1. Vstup Digin 8 je standardné
signalu. nastaven jako Reset. Digin 4 aZz 7 standardné vypnuty.
} Prodleva Casovade 2 [653] bude
Casovac 2 22 | aktivovana nabéznou hranou Specifikace pro komunikaci
signalu. Modbus Instance no/DeviceNet no: 43241-43248
Pfepinani parametrové sady, viz Profibus slot/index 169/146-
Nast Sady 1 | 23 S 169/152
Tab. 24 pro volbu moznosti.
PTeninant 1rovE sadv. i Fieldbus format Ulint
fepinani parametrové sady, viz
NastSady 2 | 24 | 1,1 o4 pro volbu moZnosti. Modbus format Uint
Mot o5 PFedmagnetizace motoru. Pro
Pfedmag rychlejSi rozbéh motoru.
Funkce tipovani. Aktivuje povel start Dalsi digitalni vstupy [529] az [52H]
Tipovani 26 | ve zvoleném sméru a zvolenych DalSi digitalni vstupy jsou dostupné na instalované 1/0
otackéach, str. 81. option karté, oznacuji se jako Bl Digin 1 [529] - B3
- . Diglin 3 [52H]. “B” znamena instalovanou option kartu a
Jestli na vstup neni nic pfipojeno, “1-3* znamena &islo karty. Funkce a volby jsou stejné
Ext Tepl pak méni¢ okamzité pfechézi do jako v Digln 1 [521].
Mot 27 | poruchy ,Externi teplota motoru®.
POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO Specifikace pro komunikaci
Tlag / g | Aktivace ovladani z tladitek, dle Modbus Instance no/DeviceNet no: 43501-43509
Svorky menu [2171] a [2172].
Akt / deakti I Jch Profibus slot/index 170/150-
tlv%ce ¢ eal tIV,aCG analogovyc 170/158
Anin Volba | 29 | vstupu definovanych v [513A],
[516A], [519A] a [51CA]. Fieldbus format Int
Signal z hlidace nizké hladiny Modbus format Int
Eg'ad Voda | 5, | chladici vody.
POZNAMKA: Aktivni pfi stavu LO

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43241
Profibus slot/index 169/145
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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11.6.3.  Analogové vystupy [530]

Nastaveni analogovych vystupd. Hodnota analogového
vystupu mulze byt pouZzita k vizualizaci stavu pohonu
nebo méni¢e. Analogové vystupy mohou byt rovnéz
pouzity pro “zrcadleni” analogového vstupu. Takovy
signal muze byt pak pouZit jako:
e Zadana hodnota pro dalsi méni¢ v konfiguraci
Master/Slave (viz obr.).

e  zpétnovazebni potvrzeni pfijaté analogové
referen¢ni hodnoty.

AnOutl Funkce [531]

Nastaveni funkce Analogového vystupu 1. Stupnice a
rozsah jsou definovany AnOutl RozSifené nastaveni
[533].

531 AnOutl Fce

AnOut 1 Nastaveni [532]

Nastaveni rozsahu a ofsetu vystupniho analogového
signalu.

521 AnOutl Nast

Stp 4- 20mA
Standard: 4-20mA
4-20mA 0 | Proudovy vystup s offsetem 4mA
0-20mA 1 | PIny rozsah proudového vystupu

Rozsah proudového vystupu je
mozno nastavit podle potfeby v
roz§ifeném nastaveni AnOut Min a
AnOut Max.

Vlastni mA 2

Bipolarni proudovy vystup, kde

VlastBipol . ) p e

MA 3 | rozsah je deflnovar) v rozSifeném
nastaveni AnOut Bipol.

0-10V 4 Nprmalnl plny rozsah napétového
vystupu, viz obr.

2-10V 5 | Napétovy vystup s offsetem 2V

Rozsah napétového vystupu je
mozno nastavit podle potfeby v
rozSifeném nastaveni AnOut Min a
AnOut Max.

Vlastni V 6

Bipolarni napétovy vystup, jehoz
VlastBipol V | 7 | rozsah je definovan v rozSifeném
nastaveni AnOut Bipol.

Stp Ota &ky
Standard: Ota ¢ky
Proces- 0 Aktuélni hodnota procesu shodna
Hodn se signalem zpétné vazby procesu.
Otacky 1 | Aktudlni otacky
Moment 2 | Aktualni moment
Er;ces- 3 | Aktualni referenéni hodnota procesu
Mech - S,
Vykon 4 | Aktualni mechanicky vykon

Specifikace pro komunikaci

Frekvence | 5 Aktualni frekvence.

Proud 6 | Aktualni proud.

El Vykon 7 | Aktualni elektricky vykon.

Vyst

Napéti 8 | Aktualni vystupni napéti.

DC Napéti | 9 | Aktualni DC napéti meziobvodu.

Aninl 10 | Zrcadleni signalu vstupu Aninl.
AnIn2 11 | Zrcadleni signalu vstupu Anin2.
Anin3 12 | Zrcadleni signalu vstupu Anin3.
Anin4 13 | Zrcadleni signalu vstupu Anin4.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43251
Profibus slot/index 169/155
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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Modbus Instance no/DeviceNet no: 43252
Profibus slot/index 169/156
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
R vsD1 hal VSD 2
Master Slave
AnQut

Obr. 87 Priklad fizeni dvou méniéu Master-Slave
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AnOutl RozSi fené nastaveni [533]

Pomoci rozSifeného nastaveni Ize analogovy vystup
kompletné pfizpusobit potfebam aplikace. Menu bude
automaticky zobrazeno v “mA” nebo "V” dle volby v
“AnOutl Nastaveni” [532].

533 AnOut 1RozSi ¥
Stp

AnOutl Min [5331]

Parametr pro nastaveni minimalni hodnoty proudového
nebo napétového vystupu. Zobrazen pouze pokud
[532] = Vlastni mA/V.

5331
Stp

AnOut1l Min
4m#

AnOutl Bipol [5333]

Tento parametr se automaticky zobrazi pokud okno
[532] = “Vlastni Bipol mA” nebo “Vlastni Bipol V". V
okné budou dle nastaveni automaticky zobrazeny
hodnoty v mA nebo V. Rozsah je nastavitelny zménou
maximalni kladné hodnoty, zaporna hodnota je poté
automaticky pfizpGsobena. Zobrazen pouze pokud
[512] = Vlastni Bipol mA/V.

5333 AnOutl Bipol
Stp A - 10.00 - 10.00V

Standard: |-10.00-10.00 V

Rozsah:

-10.00-10.00 V, -20.0-20.0 mA

Specifikace pro komunikaci

Standard: |4mA

Rozsah:

0.00 - 20.00 mA, 0 - 10.00 V

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43253
Profibus slot/index 169/157
Fieldbus format Long, 1=0.01
Modbus format Elnt

AnOutl Max [5332]

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43255
Profibus slot/index 169/159
Fieldbus format Long, 1=0.01
Modbus format Elnt

AnOutl Funkce Min [5334]

Pomoci tohoto parametru je fyzicka minimalni hodnota
udana v poméru ke zvolenym jednotkdm procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci AnOutl
[531].

Parametr pro nastaveni maximalni hodnoty proudového
nebo napétového vystupu. Zobrazen pouze pokud
[532] = Vlastni mA/V.

5332 AnOutl Max
Stp 20.0mA
Standard: 20.00 mA
Rozsah: 0.00-20.00 mA, 0-10.00 V

Specifikace pro komunikaci

5334 AnOutl FcMin
Stp Min
Standard: Min
Min 0 | Min hodnota
Max 1 | Max hodnota
. Hodnota definovana uzivatelem v
Viastni Def | 2 parametru [5335]

Nasledujici tab. uvadi hodnoty pro volbu min a max v
zavislosti na funkci analogového vystupu [531].

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43254 I':A:Jnn(lzga Min hodnota Max hodnota

Profibus slot/index 169/158 Proces- _

Fieldbus format Long, 1=0.01 Hodnota Proces Min [324] Proces Max [325]

Modbus format Elnt Otacky Min Otacky [341] Max Otacky [343]
Moment 0% Max Moment [351]
Proces-ref | Proces Min [324] Proces Max [325]
\I\;l;If:ﬁ 0% Motor-Vykon [223]
Frekvence | O Hz Motor-Frekvence
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5336 AnOutl FcMax
Stp Max
Standard: Max
Min Min hodnota
Max Max hodnota
Vlastni Def Hodnota definovana uZivatelem v
parametru [5337]

[222]

Proud 0A Motor- Proud [224]
El Vykon ow Motor-Vykon [223]
\N/g;tgg ni oV Motor-Napéti [221]
DC Napéti | OV 1000V

Aninl Aninl Funkce Min | AniInl Funkce Max
Anin2 AnIn2 Funkce Min | AnIn2 Funkce Max
AnIn3 AnIn3 Funkce Min | AnIn3 Funkce Max
Anin4 AnIn4 Funkce Min | Anin4 Funkce Max

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43257
Profibus slot/index 169/161
Fieldbus format Long, 0.001
Modbus format Elnt

POZNAMKA :

AnOutl Ize nastavit jako inverzni vystup, nastavenim
hodnoty AnOutl Min > AnOutl Max, viz obr.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43256
Profibus slot/index 169/160
Fieldbus format Long,
1=0.1W, 0.1 Hz,0.1A,0.1Vor

0.001

Modbus format Eint

AnOutl Funkce Hodnota Min [5335]

Definice vlastni minimalni hodnoty signalu. Zobrazen
pouze pokud [5334] = “Vlastni Def.”.

AnOutl Funkce Hodnota Max

[5337]

Hodnota definovana uzivatelem [5334] = “Vlastni Def.”

5335 AnOutl HdMin
Stp 0.000
Standard: |0.000
Rozsah: -10000.000-10000.000

5337 AnOutl HdMex
Stp 0.000
Standard: |0.000
Rozsah: -10000.000-10000.000

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43555
Profibus slot/index 170/204
Fieldbus format Long,
Speed 1=1 rpm

Torque 1=1%

Process val 1=0.001

Modbus format Eint

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43545
Profibus slot/index 170/194
Fieldbus format Long,

Speed 1=1 rpm

Torque 1=1%

Process val 1=0.001

Modbus format Eint

AnOutl Funkce Max [5336]

Pomoci tohoto parametru je fyzicka maximalni hodnota
udana v poméru ke zvolenym jednotkam procesu.
Standardni rozsah zavisi na zvolené funkci AnOutl
[531], viz. Tab.
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AnOut2 Funkce

[534]

Nastaveni funkce analogového vystupu 2.

Stp

534 AnOut?2 Fce
Moment
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Standard: |Moment

Volba: Stejné jako v parametru [531]

Specifikace pro komunikaci

11.6.4. Digitélni vystupy [540]
Nastaveni digitalnich vystupu.

Digitalni Vystup 1 [541]
Nastaveni digitalniho vystupu 1.

POZNAMKA :

Definice zde popsané jsou platné pro stav aktivniho
vystupu.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43261
Profibus slot/index 169/165
Fieldbus format Uint

Modbus format Ulint

AnOut2 Nastaveni [535]

Nastaveni rozsahu a ofsetu vystupniho analogového
signalu 2.

535 AnOut2 Nast
Stp 4- 20mA

541  DigOut 1
Stp Pzipraven

Standard: P fipraven

Vystup neni aktivni, ma trvalou

Vyp 0 troven LO

Standard: [4-20mA

Vystup ma trvale Uroven Hl,
Zap 1 | napf. pro kontrolu obvodd nebo
hledani zavady

Volba: Stejné jako v parametru [532] Chod 2 | Vystup ménice je aktivni
Stop 3 | Vystup ménice neni aktivni
Specifikace pro komunikaci OHz 4 Vystupni frekvence je pfi chodu
Modbus Instance no/ 020.1Hz
DeviceNet no: 43262 Acc/Dec 5 | Méni¢ zrychluje nebo brzdi
Profibus slot/index 169/166 Proces=Ref 6 | Vystup ménice je roven
referenéni (Zddané) hodnoté
Fieldbus format Ulint B N -
Max Otagky 7 Vystupni frekvence je omezena
Modbus format Ulint max. otackami
Bez Poruchy 8 | Bezporuchovy stav
e ; Porucha 9 | Porucha ménice
AnOut2 RozS§i fené nastaveni [536]
Stejné jako v parametru [533] - RozSifené nastaveni. é\gltroReset 10 | Je aktivni Autoreset poruchy
- Limit 11 | DosaZeni néjaké mezni hodnoty
536 AnOut 1Rozsi £ dmink .
Upozoréni 12 go minky pro upozornéni jsou
Stp osazeny
Méni¢ je pfipraven k provozu a
ifik K iKaci ¢ek& na povel start. To
Specifikace pro komunikaci Pfipraven 13 | znamena, ze k ménicdi je
43263-43267 pfipojeno napajeni a ménic je v
. . | 43546 poradku
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43556

169/167-169/171
Profibus slot/index 170/195
170/205

Moment je omezen hodnotou

Moment-Limit | 14 . P
momentového omezeni.

Vystupni proud je vySSi nez

I>Inom 15 | . L e
jmenovity proud ménice
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Vystup je pouZzit pro ovladani

Brzda 16 | mechanické brzdy.

Jeden z analogovych vstupnich
Sgnl<Offset 17 | signdlu je nizsi nez 75%
nastaveného ofsetu

Alarm 18 | Dosazeni Grovné pro max nebo
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min alarm Dec 65 | Decelerace (brzdéni)
Vystraha 19 | Dosazeni drovné pro max nebo ’t 66 | Ochrana I’t je aktivnf
min vystrahu alarmu
VI Funkce omezeni prepéti je
Max Alarm 20 | DosaZeni Grovné max alarmu Napéti-Limit | 67 | prepet
Max Vystraha | 21 | DosaZeni Urovné max vystrahy o Funkce omezeni nadproudu je
Proud-Limit 68 Ktivni
Min Alarm 22 | DosaZeni Girovné min alarmu ativni
Min Vystraha | 23 | DosaZenfi Grovné min vystrahy Vysoka Tepl | 69 | Upozornéni na vysokou teplotu
LY 24 | Logicky vystup Y Podpéti 70 | Upozornéni na podpéti
ILY 25 LOgICky V)'/Stup Y negovany Dlgln 1 71 Dlgltélnl' VStUp 1
ILZ 27 | Logicky vystup Z negovany Digin 3 73 | Digitalni vstup 3
CA 1 - Analogovy komparator 1 - Diglin 4 74 | Digitalni vstup 4
vystup Digin 5 75 | Digitalni vstup 5
1AL og | Negovany analogovy DigIn 6 76 | Digitalni vstup 6
) komparator 1 - vystup
B - Digin 7 77 | Digitalni vstup 7
CA 2 30 Analogovy komparéator 2 -
vystup Digin 8 78 | Digitalni vstup 8
Negovany analogovy Manual Reset | 79
A2 31 komparator 2 - vystu
P ystup Com Error 80 | Porucha komunikace
Ch1 32 | Digitalni komparator 1 - vystup N FM je ochlazovan. Intemf
P J Ext Ventilator | 81 N N
D1 33 Negovany digitalni komparator 1 ventilator je aktivni.
- vystup LC Chlazeni | g2 | Aktivace erpadia vodniho
CDh2 34 | Digitalni komparator 2 - vystup chlazeni FM
D2 35 Negovany digitalni komparéator 2 Aktivace ventilatoru chlazeni
: - vystup LC HE Vent 83 | vodniho vyméniku tepla Voda-
. Vzduch
Provoz 36 | Ménic i motor v chodu -
- n ; LC Uroveri 84 Uroven hodnoty aktivace
T1Q 37 | Casovacl 1 - vystup vodniho chlazeni
IT1Q 38 | Casovaé 1 - negovany vystup
T2Q 39 | Casovas 2 - vystup Specifikace pro komunikaci
IT2Q 40 | Casovag 2 - negovany vystup Modbus Instance no/DeviceNet no: 43271
geglnnllu 41 | Aktivovan rezim spanku Profibus slot/index 169/175
P Fieldbus format Ulint
Poruchovy stav v dlsledku
Jefab 47 | odchylky 7adanych a Modbus format Uint
Deviace skute¢nych otacek (nutny IRC
snimac otacek)
Tlag/Svorky 57 | Funkce Tla¢/Svorky je aktivni
Standby 58 Zal_ozrjl napéjeni (option) je
aktivni
PTC Porucha | 59 Por.ucha, jestlize je funkce
aktivni
PT100 Porucha, jestlize je funkce
60 L
Porucha aktivni
Prepéti 61 PreQe}l Ygusledku vysokého
napéti sité
Pepéti G 62 PFepéti pfi generatorickém
chodu
Prepéti D 63 | Prepéti pfi brzdéni
Acc 64 | Akcelerace (rozbéh)
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Digital Out 2

[542]

Relé 2

[552]

POZNAMKA :

Definice zde popsané jsou platné pro stav aktivniho

vystupu.

POZNAMKA :

Definice zde popsané jsou platné pro stav aktivniho

vystupu.

Nastaveni digitalniho vystupu 2.

Nastaveni funkce reléového vystupu 2.

Standard: |Chod

Volba:

Stejné jako v parametru [541]

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43274
Profibus slot/index 169/178
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

542 DigOut2

Stp Brzda
Standard: |Brzda (VFX) / Bez Poruchy (FDU)
Volba: Stejné jako v parametru [541]
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43272
Profibus slot/index 169/176
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Relé

Nastaveni reléovych  vystup(.

[550]
Reléovy  vystup

umoznuje, pouzitim klidovych a pracovnich kontakt(,

zajisténi proti poruse.

Relé 3
Nastaveni funkce relé 3.

[553]

Standard: |Vyp

Volba:

Stejné jako v parametru [541]

Specifikace pro komunikaci

POZNAMKA :

Pridavna relé jsou k dispozici po pfipojeni V/V option

karty (maximum 3 karty, kazda se 3

relé).

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43275
Profibus slot/index 169/179
Fieldbus format Uint
Modbus format Ulint

Relé 1

[551]

RozSifujici Reléova Karta

[554] aZ [55C]

Nastaveni funkce reléového vystupu 1. Stejné funkce
jako v parametru [541], Digin 1.

Standard: |Porucha

Volba: Stejné jako v parametru [541]

Tyto parametry jsou zobrazeny pouze pfi instalované
/0O option karté ve slotu 1, 2 nebo 3. Vystupy jsou
oznaceny B1 Relé 1-3, B2 Relé 1-3 a B3 Relé 1-3. “B”
znamena instalovanou option kartu a “1-3" je dislo
karty.

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no:

43511-43519

Profibus slot/index

170/160-170/168

Fieldbus format

Ulnt

Modbus format

Ulnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43273
Profibus slot/index 169/177
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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RozSifené Nastaveni Relé [55D]

V pfipadé selhani nebo vypnuti méni¢e bude relé
rovnéz uvedeno do klidového stavu.

Priklad

Proces obvykle vyzaduje ur€ity minimalni pratok.
Pozadovany pocet ¢erpadel maze byt ovladan pomoci
klidovych kontaktt relé. Napf Cerpadla mohou byt
ovladana standardné pomoci funkce pro fFizeni
Cerpadel, av3ak k jejich rozb&hu dojde, i kdyZ méni¢
spadne do poruchy nebo dojde vypadku napéjeni.

55D Relé RozSi ¥
Stp

Relé 1 Nastaveni [55D1]

55D1 Relél Nast

Virtualni Vstupy/Vystupy [560]

Funkce pro vyuziti osmi internich spojeni komparatora,
Gasovacl a digitalnich signalll bez pouziti fyzickych
digitalnich  vstupl/vystupl. Virtudlni  zapojeni je
bezdratové spojeni funkci digitalniho vystupu a
digitalniho vstupu. Dostupné signdly a ovladaci funkce
mohou byt pouzity pro vytvoreni vlastnich specifickych
funkei.

Priklad zpozd éni pfi startu

Motor se rozbéhne smérem vpravo (RunR), pokud na
vstup Diglnl pfivedeme signal (HI). Digin1l méa éasovou
prodlevu 10 s.

Stp Pracovni
Standard: Pracovni
Pracovni 0 Kontalfty jsou sepnuty kdyZz funkce je
aktivni.
Klidovy 1 _Kontgkty, jsou rozepnuty kdyz funkce
je aktivni.

Parametr Nazev Nastaveni
[521] Diginl Casovaé 1
[561] V1 VIV Cil RunR

[562] V1 VIV Zdroj T1Q

[641] Casov1 Start Vyp

[642] Casovl ReZim Prodleva

[643] Casov1 Prodl 0:00:10
POZNAMKA:

Jsou-li digitalni vstupy a cilova virtudlni zapojeni
nastaveny na stejnou funkci, bude tato funkce pracovat
jako logicka OR.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43276
Profibus slot/index 169/180
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

Relé 2 Nastaveni [55D2] az [55DC]
Stejna funkce jako parametr [55D1] - Relél Nastaveni.

Specifikace pro komunikaci

Virtualni zapojeni 1 Cil [561]

Volba cile virtudlniho zapojeni. Pokud je funkce
ovlddana z nékolika zdrojli, napf. od virtualniho
zapojeni nebo digitalniho vstupu, pak bude ovladana
dle logické hodnoty OR.

Pro popis riznych moznosti viz Digin [521].

561  V1V/VCil
Stp Vyp

Standard: |Vyp

Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43277-43278,

Stejné moznosti jako Digitalni vstup 1,

Volba: parametr [521].

43521-43529

169/181-169/182

Profibus slot/index 170/170-170/178

Specifikace pro komunikaci

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulint
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Modbus Instance no/DeviceNet no: 43281
Profibus slot/index 169/185
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulnt
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Virtualni zapojeni 1 Zdroj [562]
Definice zdroje virtualniho zapojeni.
Moznosti shodné s DigOut 1.

562 V1 VIV Zdroj

Stp Vyp
Standard: |Vyp
Volba: Stejné jako v parametru [541].
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43282
Profibus slot/index 169/186
Fieldbus format Ulint
Modbus format Uint

Virtualni zapojeni 2-8

[563] aZ [56G]

Stejné moznosti jako [561] V1 V/V Cil a [562] V1 VIV

Zdroj.

Specifikace pro komunikaci - virtualni zapojeni 2-8 Cil

Modbus Instance no/DeviceNet no:

43283, 43285,
43287, 43289,
43291, 43293,
43295

169/ 187, 189,

Profibus slot/index 191, 193, 195,
197, 199

Fieldbus format Ulint

Modbus format Ulint

Specifikace pro komunikaci - virtudlni zapojeni 2-8

Zdroj.

Modbus Instance no/DeviceNet no:

43284, 43286,
43288, 43290,
43292, 43294,
43296

169/ 188, 190,

Profibus slot/index 192, 194, 196,
198, 200

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulint
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11.7.

Pomoci komparator(, logickych funkci a ¢asovacu Ize
naprogramovat podminky pro fizeni nebo signalizaci. S
témito funkcemi lze porovnat rizné signaly a hodnoty
za U¢elem monitorovani nebo ovladani.

Logické funkce a €asova €e [600]

Komparatory [610]

Komparatory umoznuji monitorovat r(izné interni signaly
a hodnoty, a dosazeni téchto stanovenych hodnot
zobrazovat pomoci digitalnich vystupl nebo reléovych
kontaktd.

2 analogové komparatory porovnavaji analogovou
hodnotu zvolené veliiny (vCetné analogové zadané
hodnoty) s nastavenymi konstantami.

Pro analogové komparatory jsou dostupné dvé
konstanty, Groven Hl a LO. S témito Grovnémi je mozné
vytvofit jasnou hysterezi pro analogovy komparator
mezi stavy pro nastaveni a resetovani
komparatorového vystupu. Tato funkce udava ziejmy
rozdil mezi Grovnémi pro spinani, které pfizpUsobuji
proces po dobu neZ dojde k néjaké dalSi ¢innosti. S
touto hysterezi mGze byt jeSt€ monitorovan nestabilni
analogovy signal aniz by doSlo k nestabilité signalu
komparatoru. DalSi funkci je ziskat z komparatoru
jasnou indikaci vyskytu urcitého provozniho stavu:
komparator miize zablokovat nastavenou uroveri LO na
vySSi hodnoté nez je Groven HI.

2 digitalni komparatory porovnavaiji digitalni signaly.
Vystupni signaly téchto komparatord mizou byt logicky
spojeny a tim obdrzime jednu logickou hodnotu signalu.
VSechny vystupni signaly komparatorit mohou byt
nastaveny na digitalni nebo reléové vystupy nebo
pouZity jako zdroj pro virtualni vstupy/vystupy [560].

Analogovy komparator 1 Hodnota [611]

Volba analogové hodnoty pro Analogovy komparator 1
(CA1).

Analogovy komparator 1 porovnava volitelnou
analogovou hodnotu v parametru [611] s konstantou Hl
v parametru [612] a konstantou LO v parametru [613].
Kdyz analogova hodnota prekro¢i hodnotu konstanty,
stav vystupu CAL pfejde na droven HI a vystup 'Al na
Uroven LO, viz obr.

Vystup muZe byt naprogramovan jako virtualni zdroj pro
digitalni nebo reléové vystupy.

(Analogue value: | ~_
Menu [611] .

- Signal:CAL
Adjustable Level HI. ™~
Menu [612] 0 T

b T
[NG_0EF125)

Obr. 88  Analogovy komparator

~

Adjustable Level LO.
Menu [613]
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611 CA1 Hodnota

, Menu Funkce Nastaveni
Stp Ota &ky
511 AniInl Funkce Otacky
512 AnInl Nastaveni | 4-20 mA, ofset je 4mA
Standard: Ota ¢ky
341 Min Otacky 0
Proces- 0 | Nastaveni dle [310]
Hodn 343 Max Otacky 1500
Otéacky 1 | rpm 611 CA1 Hodnota Aninl
Moment 2 | % 16% (3.2mA/20mA x
612 CA1HI 100%)
Mech 3 KW
Vykon 613 CALLO 12% (2.4mA/20mA x
100%)
El Vykon 4 kW
561 V1 VIV Cil Run
Proud 5 A
- 562 V1 VIV Zdroj CAl
Vyst 6 v
Napéti 215 Start/Stop Svorky

Frekvence | 7 Hz

Reference signal Aninl

DC Napéti | 8 \% Max speed

20 mA
Tepl 9
Chladi¢
PT100 1 |10 | T I
PT100_2 11 t [ o

1 : : 1 : :

PT100.3 |12 | T 4ma e N

U\ |CALLevelHi=16%
Energie 13 | kKWh ' VR |\ CAL Level LO = 12%
B 24mAr----¥- TR sk (o -
as P P
Chodu 14 1h i Do i Do
Cas |15 |h L L
Napajeni ro b !
Aninl 16 | % cal i | i : 3 !
Anin2 17 | % i D
Anin3 18 | % — L —

[ [

Mode oo Lo
Anin4 19 | % v L .
Specifikace pro komunikaci stop — - L =
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43401 123 456
Profibus slot/index 170/50 Obr. 89  Priklad pouZiti komparéatord
Fieldbus format Uint
Modbus format Ulnt

¢. | Popis

Signal zadané hodnoty prochazi tGrovni LO
Piiklad 1 | zespoda (vzestupna hrana impulzu), vystup

. L L, 3 komparatoru CA1 zlstava LO, rezim = RUN.
Vytvofte automaticky START/STOP signdl pomoci

analogového referenéniho signalu (Zadané hodnoty). 2 | reZzim = Chod

Proudovy signal zadané hodnoty 4-20 mA je zapojen na
Analogovy vstup 1. Aninl Nast, parametr [512] = 4-20
mA, ofset je 4 mA. PIny rozsah (100%) vstupniho
signalu na Aninl = 20 mA. Pokud se zadana hodnota

Signal zadané hodnoty prochazi drovni 4 mA,
3 | ota¢ky motoru budou Fizeny signalem zadané
hodnoty.

na Aninl zvysi na 80% ofsetu (4 mA x 0.8 = 3.2 mA), B&hem této doby jsou otagky motoru fizeny

ménic¢ prejde do rezimu START. Pokud signal na Aninl T signalem zadané hodnoty.

poklesne pod 60% ofsetu (4 mA x 0.6 = 2.4 mA), méni¢ —— - — -

prejde do rezimu STOP. Vystup CAl je pouzit jako 4 | Signal zadané hodnoty dosahl Grovné ofsetu,
virtualni zdroj, ktery ovlada virtualni cil START. otacky motoru jsou nulové, rezim = RUN.
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Signal zadané hodnoty prochazi Grovni HI shora
5 | (sestupna hrana impulzu), vystup komparatoru
CA1 zUstava Hl, rezim = RUN

Signal zadané hodnoty prochazi urovni LO shora
6 | (sestupna hrana impulzu), vystup komparatoru
CAl =STOP

Priklad
Tento pfiklad popisuje bézné pouziti konstant HI (horni)

Analogovy komparator 1 Urove # HI [612]

Nastaveni konstanty pro uroveri (HI) analogového
komparatoru dle hodnoty zvolené v parametru [611].

Standard je vzdy 300.

612 CA1 HI
Stp 300rpm

Standard: {300 rpm

a LO (spodni).
Parametr | Funkce Nastaveni
343 Max otacky 1500 rpm
611 CA1 Hodnota Otacky
612 CA1HI 300 rpm
613 CA1LO 200 rpm
561 V1 VIV Cil RUN
562 V1 V/V Zdroj CAl

MAX

(343)

o

Rozsah: Zadejte hodnotu pro horni Groven. 300 o _d_ TN 1 A _EC_A} Level HI[612]
: : : : : [Hysterese.
Rei Mi . 200 S R - -p-%--Y--
ezim in Max Desetiny A ) T T T N GAlL Level L0 (613
Proces 0 3 A
1 1 1 1 1 1 1 1
LY Max 1 1 1 1 | 1 1 1
Otacky, rpm 0 otacky 0 ! : ! E : : : :
1 1 1! 1 1 1 1 t
Moment, % 0 Max 0 T S S
moment output Vo I [ N T
Notor iy I R S R I
. High T T
Mech Vykon, kW 0 Prxd 0 ! . i :
1 1
. Motor Low : ' : :
El Vykon, kW 0 Prxd 0 1 = T
1 | 1 [ | I I I
Proud, A 0 Motor 1 1 2 34 5 6 7 8
Inx4
Vyst Napéti, V 0 1000 1 Obr. 90  Pfiklad pouZiti komparatord
Frekvence, Hz 0 400 1
DC Napéti, V 0 1250 1 ¢. | Popis
Tepl Chladi¢, [1C 0 100 1 Signal zadané hodnoty prochazi trovni LO zespoda
PT100 1 2 3,IC | -100 300 1 1 (vzestvup'né'hrana inmp'ulz'u), komparator CA1l se
nezmeni, vystup zustava LO.
Energie, kWh 0 1000000 | O S vad Hod " g
= ignal zadané hodnoty prochazi urovni HI zespoda
Cas Chodu, h 0 65535 0 2 | (vzestupna hrana impulzu), vystup komparatoru
Cas Napéjeni, h 0 65535 0 CALl prechazi do stavu HI.
Anlin 1-4% 0 100 0 Signal zadané hodnoty prochéazi drovni HI shora
3 | (sestupnd hrana impulzu), komparator CA1 se
Specifikace pro komunikaci nezmeni, vystup zdstava Hl.
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43402 Signal 2é,dané hqdnoty prochazi Urpvnl' LO ghora
4 | (sestupna hrana impulzu), komparator CAl je
Profibus slot/index 170/51 resetovan, jeho vystup je LO.
Long, Signal zadané hodnoty prochéazi drovni LO zespoda
1=1W, 0.1A, 5 | (vzestupna hrana impulzu), komparator CAl je
0.1V, 0.1Hz, nezméneén, vystup zGstava LO.
Fieldbus format 0.1C, 1kWh, . i . P
1H, 1%, 1rpm Signal zadané hodnoty prochazi drovni HI zespoda
6 | (vzestupna hrana impulzu), vystup komparatoru
nebo 0.001 dle c tochazi d
hodnoty procesu Al prechazi do stavu HI.
Modbus format Elnt Signal 2é,dané ho_dnoty prochéazi Urpvnl' HI s_hora
7 | (sestupna hrana impulzu), komparator CA1 je
nezménén, jeho vystup zGstava Hl.
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Signal zadané hodnoty prochéazi Grovni LO shora
8 | (sestupna hrana impulzu), komparator CA1 je
resetovan, stav jeho vystupu je LO.

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43405

Analogovy komparator 1 Urove 1 LO [613]

Nastaveni konstanty pro droveri (LO) analogového
komparatoru dle hodnoty zvolené v parametru [611].

Standard je obvykle 0.

613 CA1LO

Profibus slot/index 170/54

Long, 1=1W,
0.1A, 0.1V,
0.1Hz, 0.1<,
1kWh, 1H, 1%,
1rpm nebo
0.001 dle
hodnoty procesu

Fieldbus format

Modbus format Elnt

Stp 200rpm
Standard: {200 rpm
Rozsah: Zadejte hodnotu pro spodni Groven.

Specifikace pro komunikaci

Analogovy komparator 2 Urove 1/ LO [616]

Funkce je identickd s parametrem [613], Analogovy
komparator 1 Uroveri LO.

Standard: [10%

Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43403

Rozsah: Zadejte hodnotu pro spodni Uroven.

Profibus slot/index 170/52

Long, 1=1W,
0.1A, 0.1V,
0.1Hz, 0.1,
1kWh, 1H, 1%,
1rpm nebo
0.001 dle
hodnoty procesu

Fieldbus format

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43406

Profibus slot/index 170/55

Modbus format Elnt

Analogovy komparator 2 Hodnota [614]

Funkce je identickd s parametrem [611], Analogovy
komparator 1 Hodnota.

Long, 1=1W,
0.1A, 0.1V,
0.1Hz, 0.1T,
1kWh, 1H, 1%,
1rpm nebo
0.001 dle
hodnoty procesu

Fieldbus format

Modbus format Elnt

Standard: |Moment

Volba: Stejné jako v parametru [611]

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43404

Profibus slot/index 170/53
Fieldbus format Ulint

Modbus format Uint
Analogovy komparator 2 Urove i HI [615]

Funkce je identicka s parametrem [612], Analogovy
komparator 1 Uroven HI.

Standard: |20%

Rozsah: Zadejte hodnotu pro horni Groveri.
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Digitalni komparator 1 [617]
Volba vstupniho signdlu pro digitalni komparator 1
(CD1).

Vystupni signal CD1 pfejde do stavu HI, pokud je
zvoleny vstupni signdl aktivni, viz obr. 98.

Vystupni signal muze byt pouzit jako zdroj pro digitalni,
reléové nebo Virtualni vystupy [560].

Menu [617] 7

NG_06-F126)

Obr. 91 Digitalni komparator
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11.7.1.  Logicky vystup Y 620
617  CD1 y vy
Pomoci editoru vyrazu Ize vystupy komparator(i logicky
Stp Chod kombinovat do funkce Logicka Y.
Standard: 1 chod Editor vyraz( mé nasledu-J|C| rnoznostl:
- — . ¢ Mohou byt pouzity signaly:
Volba: Stejné moznosti jako [541], DigOut 1. CA1, CA2, CD1, CD2 nebo LZ (nebo LY)
¢ Signaly mohou byt invertovany:
Specifikace pro komunikaci IAL, |A2,1D1, !D2, nebo ILZ (nebo ILY)
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43407 ) K I(Ijispo;ici'jsou nasledujici logicke operatory:
+" : logicka operace OR
Profibus slot/index 170/56 "&" : logick& operace AND
: "A" : logické operace EXOR
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt V nésledujici tabulce jsou uvedeny moznosti logickych
operaci:
Vstup Vysledek
Digitalni komparétor 2 [618] A B & (AND) | +(OR) |~(EXOR)
Stejna funkce jako [617], CD1.
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
618 CD2
. 1 0 0 1 1
Stp Diginl 1 1 1 1 .
Standard: |Digin 1 Vystupni signal mdze byt pouzit jako zdroj pro digitalni,
Iéové nebo virtualni vyst 560].
Volba: Stejné moznosti jako [541], DigOut 1. releové nebo virtuaini vystupy [560]
Specifikace pro komunikaci 620 Log Vystup Y
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43408 Stp CAI1&! A2&CD1
Profibus slot/index 170/57
Fieldbus format Ulnt Specifikace pro komunikaci
Modbus format Ulnt Modbus Instance no/DeviceNet no: 31035
Profibus slot/index 121/179
Fieldbus format Long
Modbus format Text
Vyraz musi byt naprogramovan pomoci parametr(i [621]
az [625].
Priklad:
Detekce poskozeného femenu pomoci logické funkce
Y.
Tento pfiklad popisuje nastaveni pro detekci poSkozeni
nebo pretrzeni femenu u ventilatoru.
Komparator CA1 je nastaven na frekvenci >10Hz.
Komparator !A2 je nastaven na zatizeni < 20%.
Komparator CD1 je nastaven pro aktivni Chod.
VSechny 3 Komparatory jsou v spojeny logickym
operatorem AND coz piinasi spolehlivou detekci
poskozeni femenu.
V parametrech [621]-[625] jsou zobrazeny vyrazy
vlozené do logické funkce Y.
Nastavte parametr [621] na CA1
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Nastavte parametr [622] na &

Nastavte parametr [623] na !A2

Nastavte parametr [624] na &

Nastavte parametr [625] na CD1

Okno [620] nyni zobrazi vyraz pro logickou funkci Y:

Y Operator 1

[622]

Volba prvniho operatoru logické funkce Y.

621

Y Operator 1

CAL&!A28CD1 Stp &
ktery je chapan jako:
(CA1&!A2)&CD1
Standard: &
POZNAMKA Pfi vybéru "[1" «(tecky), bude vyraz
T -y e . 0 | logické funkce Y ukoncéen (zkrace
V pfipadé pouziti pouze dvou komparatoru pro logickou pouze na dva vyrazy)
funkci Y nastavte parametr [624] = "[1", pro ukonceni i
logického vyrazu. & 1 | &=AND
+ 2 | +=0OR
A 3 | ~=EXOR
Y Komp 1 [621]
Volba prvniho komparatoru logické funkce Y. Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43412
621 Y Komp 1 Profibus slot/index 170/61
Stp CAl Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulint
Standard: CAl
CAl 0
AL 1 Y Komp 2 [623]
: Volba druhého komparatoru logické funkce Y.
CA2 2
'A2 3 Standard: |[!A2
cb1 4 Volba: Stejné jako v parametru [621]
D1 5
CD2 6 Specifikace pro komunikaci
1D2 7 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43413
LZ/LY 8 Profibus slot/index 170/62
ILZ/'LY 9 Fieldbus format Ulnt
T1 10 Modbus format Ulnt
Tl 11
2 12 Y Operator 2 [624]
T2 13 Volba druhého operatoru logické funkce Y.
Specifikace pro komunikaci Standard: &
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43411 Volba: Stejné jako v parametru [622]
Profibus slot/index 170/60
Fieldbus format Ulnt Specifikace pro komunikaci
Modbus format Uint Modbus Instance no/DeviceNet no: 43414
Profibus slot/index 170/63
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
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Y Komp 3 [625] Z Komp 2 [633]
Volba tfetiho komparatoru logické funkce Y. Volba druhého komparatoru logické funkce Z.
Standard: |CD1 Standard: |!Al
Volba: Stejné jako v parametru [621] Volba: Stejné jako v parametru [621]
Specifikace pro komunikaci Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43415 Modbus Instance no/DeviceNet no: 43423
Profibus slot/index 170/64 Profibus slot/index 170/72
Fieldbus format Ulint Fieldbus format Ulint
Modbus format Uint Modbus format Ulnt
Z Operéator 2 [634]
11.7.2.  Logicky vystup Z [630] Volba druhého operéatoru logické funkce Z
630  Log Vystup Z Standard: |&
Stp CA1&! A2&CD] Volba: Stejné jako v parametru [622]
Specifikace pro komunikaci
Vyraz musi byt naprogramovan pomoci parametr(i [631]
az [635]. Modbus Instance no/DeviceNet no: 43424
Profibus slot/index 170/73
Z Komp 1 [631] Fieldbus format Ulnt
Volba prvniho komparatoru logické funkce Z.
Modbus format Ulint
Standard: |CAl
Volba: Stejné jako v parametru [621] Z Komp 3 [635]
Volba tfetiho komparatoru logické funkce Z.
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43421 Standard: CD1
Profibus slot/index 170/70 Volba: Stejné jako v parametru [621]
Fieldbus format Uint
Modbus format Ulnt Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43425
Profibus slot/index 170/74
Z Operator 1 [632] Fieldbus format Ulnt
Volba prvniho operatoru logické funkce Z.
Modbus format Ulnt
Standard: |&
Volba: Stejné jako v parametru [622]
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43422
Profibus slot/index 170/71
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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11.7.3. Casovaé 1 [640]

Funkce ¢asovace mohou byt pouZity pro zpozdéni nebo
jako Casovy interval se samostatnym ¢asem zapnuti a
vypnuti (alternativni rezim). V reZzimu zpozdéni pfejde
vystupni signdl po uplynuti asového zpozdéni do stavu
HI, viz Obr.

Timerl Trig E—
or
DiglnX=Timer1
T10Q
>
Timer1 delay
Obr.92 Casovaé

V alternativnim rezimu vystupni signal T1Q se
automaticky cyklicky pfepina trovné Hl a LO atd. podle
nastaveného ¢asového intervalu, viz obr.

Timerl1 Trig — —

or

DiglinX=Timer1

v
Y

1 T2 T1 12

Obr. 93 Casovaé

Vystupni signal mize byt pouzit jako zdroj pro digitalni
nebo reléové vystupy vyuzité v logickych funkcich [620]
a [630] nebo pro Virtualni vystupy [560].

Casovaé 1 ReZim

[642]

642 Casovl Rezim

Stp Vyp
Standard: Vyp
Vyp 0
Zpozdeéni 1
Cylkus 2
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43432
Profibus slot/index 170/81
Fieldbus format Ulint
Modbus format Uint

Casovaé 1 Zpozd éni [643]

Tento parametr je zobrazen pouze pokud rezim

C¢asovace je nastaven jako “zpozdéni”.

Zpozdéni Casovace 1 udava dobu, po aktivaci prvniho
Casovace. Casova¢ 1 mize byt aktivovan Grovni HI na
digitalnim vstupu, ktery je nastaven na Casova¢ 1 nebo
pomoci parametru [560], virtualni cil.

Casova & 1 Start

Stp

641 Casovl Start

Vyp

[641]

643 Casova ¢ 1 Zp

Stp 0:00:00
Standard: [0:00:00 (hod:min:sec)
Rozsah: 0:00:01-9:59:59

Specifikace pro komunikaci

Standard: |[Vyp

Volba:

DigOut 1.

Stejné moznosti jako v parametru [541],

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43431
Profibus slot/index 170/80
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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43433 hod,
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43434 min,
43435 sec
170/82,
Profibus slot/index 170/83,
170/84
Fieldbus format Uint
Modbus format Uint
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Casovaé 1 T1 [644]

Pokud je rezim CasovaCe nastaven jako “Cyklus” a
Gasovac 1 je aktivovan, zustava automaticky zapnuty
nezavisle na nastavenych ¢asech provozu a prostoje.
Casovag 1 v cyklickém reZzimu mlze byt aktivovan
digitalnim vstupem nebo pomoci virtualniho zapojeni,
viz obr. 87. Parametr Casovaé 1 T1 v cyklickém reZimu
udava dobu provozu.

644 Casova & 1T1

11.7.4. Casovaé 2
Viz Casovaé 1.

Casova é 2 Start

[650]

[651]

Standard: |Vyp

Volba: DigOut 1.

Stejné moznosti jako v parametru [541],

Specifikace pro komunikaci

Stp 0:00:00
Standard: [0:00:00 (hod:min:sec)
Rozsah: 0:00:01-9:59:59

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 43451
Profibus slot/index 170/100
Fieldbus format Ulint
Modbus format Uint

43436 hod,
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43437 min,
43438 sec
170/85,
Profibus slot/index 170/86,
170/87
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulint
Casovaé 1 T2 [645]

Parametr Casovag 1 T2 v cyklickém reZimu udava dobu
prostoje.

645 Casova &1 T2

Stp 0:00:00
Standard: 0:00:00, hod:min:sec
Rozsah: 0:00:01-9:59:59

Specifikace pro komunikaci

43439 hod,
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43440 min,
43441 sec
170/88,
Profibus slot/index 170/89,
170/90
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Casovaé 2 Rezim [652]
Standard: |Vyp
Volba: Stejné jako v parametru [642]
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 43452
Profibus slot/index 170/101
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
Casovaé 2 Zpozd éni [653]
Standard: 0:00:00, hod:min:sec
Rozsah: 0:00:01-9:59:59
Specifikace pro komunikaci
43453 hod,
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43454 min,
43455 sec
170/102,
Profibus slot/index 170/103,
170/104
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint

POZNAMKA :

Parametry Casovaé 1 T1 [644] a Casovad 2 T1 [654]
jsou zobrazeny pouze kdyZ reZim ¢asovace je parametr
[642] = “Cyklus”.
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Casovaé2T1 [654] 11.8. Diagnostika [700]
Parametry pro prohlizeni vSech aktualnich provoznich
Standard: 0:00:00, hod:min:sec hodnot jako jsou otaky, moment, vykon atd.
Rozsah: 0:00:01-9:59:59
z 11.8.1. Pohon [710]
Specifikace pro komunikaci
Proces-Hodnota [711]
43456 hod . PSR
. . . Zobrazuje hodnotu procesu, kterd mize byt nastavena
Modbus Instance no/DeviceNet no: 4245; min, pro vice rlznych veli¢in a jejich jednotek vztazenych k
43458 sec otackam.
170/105,
Profibus slot/index 170/106, 711 Proces - Hodn
170/107
Fieldbus format Ulnt Stp
Modbus format Ulnt
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31001
Casovaé 2 T2 [655] Profibus slot/index 121/145
Fieldbus format Long, 1=0.001
Standard: 0:00:00, hod:min:sec Modbus format Elnt
Rozsah: 0:00:01-9:59:59
Specifikace pro komunikaci Otacky [712]
43459 hod, Zobrazeni aktualnich otacek .
Modbus Instance no/DeviceNet no: | 43460 min,
43461 sec 712 Otaéky
170/108,
Profibus slot/index 170/109, Stp rpm
170/110
Modbus format Uint Rozlideni: | 1rpm, 4 mista
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31002
Profibus slot/index 121/146
Fieldbus format Int, 1=1 rpm
Modbus format Int, 1=1 rpm
Moment [713]
Zobrazeni aktualniho momentu.
713 Moment
Stp 0% 0.0Nm
Jednotka: |Nm
RozliSeni: 1 Nm
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Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

. . 31003Nm, Modbus Instance no/DeviceNet no: | 31007
Modbus Instance no/DeviceNet no:
31004% ) .
Profibus slot/index 121/151
Profibus slot/index 121/147 .
Fieldbus format Long, 1=0.1 A
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt
Modbus format Elnt
_ Vystupni nap éti [717]
Mechanicky vykon [714] Zobrazeni aktualniho vystupniho napéti.
Zobrazeni aktualniho mechanického vykonu.
- 717 Vyst Nap éti
714 Mech Vykon
Stp V
Stp W
Jednotka: |V
Jednotka: |W .
Rozliseni: 1V
Rozliseni: 1w
Specifikace pro komunikaci
Specifik ki ikaci
pecilikace pro komunikaci Modbus Instance no/DeviceNet no: | 31008
Modbus Inst: /DeviceNet no: 31005
odbus Tnstance nofeviceriet no Profibus slot/index 121/152
Profibus slot/index 121/149 Fieldbus format Long, 1=0.1 V
Fieldbus format Long, 1=1W Modbus format Eint
Modbus format Elnt
_ Frekvence [718]
Elektricky vykon [715] Zobrazeni aktualni vystupni frekvence.
Zobrazeni aktualniho elektrického vystupniho vykonu.
718 Frekvence
715 El Vykon Stp Hy
Stp kW
Jednotka: |Hz
Jednotka: kW Rozligeni: | 0.1 Hz
Rozliseni: 1w
Specifikace pro komunikaci
Specifikace pro komunikaci Modbus Instance no/DeviceNet no: | 31009
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31006 Profibus slot/index 121/153
Profibus slot/index 121/150 Fieldbus format Long, 1=0.1Hz
Fieldbus format Long, 1=1W Modbus format Eint
Modbus format Elnt
DC Napéti [719]
Proud [716] Zobrazeni aktualniho stejnosmérného napéti.
Zobrazeni aktualniho vystupniho proudu.
719 DC Napéti
716 Proud Stp v
Stp A
Jednotka: |V
Jednotka: |A Rozligeni: | 1V
Rozliseni: 0.1A
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Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31010 11.8.2. Provozni stavy m énice [720]
Profibus slot/index 121/154 )
- Stav m éniée [721]
Fieldbus format Long, 1=0.1V o , -
Indikuje celkovy stav ménice.
Modbus format Eint
721 Stav FM
. St 1/222/333/44
Teplota chladi €e [71A] P
Zobrazeni aktualni teploty chladice. Obr. 94 Stav ménice
71A Tepl Chladi & Pozice Stav Hodnota
Stp °C 1 Parametrova sada | A,B,C,D
-KI (klavesnice)
] 299 Zdroj referenéni -Sv (svorky)
Jednotka: | T (z4dané) hodnoty | -Kom (Kom. rozhrani)
Rozliseni: | 0.1C -Opt (option)
-KI (klavesnice)
Specifikace pro komunikaci 333 Zdroj pro povely -Sv (svorky) .
Start/Stop/Reset -Kom (Kom. rozhrani)
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31011 -Opt (option)
Profibus slot/index 121/155 -ML (Momentovy limit)
-FL (Frekvengéni limit)
Fieldbus format ngg, c 44 Funkce omezeni -PL (Proudovy limit)
1=0.10 -NL (Napétovy limit)
Modbus format Elnt - - - - bez limitu
PT100_1_2 3 Teplota [71B] Priklad: “A/TL/Sv/ML"
Zobrazeni aktudlni teploty PT100. Kli¢
A: Parametrova sada A je aktivni.
71B  PT1001,2,3 :
o KI: Referenéni hodnota je zadavana pomoci
Stp C klavesnice na ovladacim panelu.
Sv:  Povely Start/Stop jsou zadavany pomoci
Jednotka:  |C svorkovnice 1-22.
Rozligent- 1T ML:  Je aktivni momentové omezeni.
Specifikace pro komunikaci .
Upozorn éni [722]
31012 . A . e
. . ’ Zobrazeni aktualniho nebo posledniho vystrazného
Modbus Instance no/DeviceNet no: gigﬁ upozornéni. Upozornéni je zobrazeno v pfipadé, Ze se
ménic¢ blizi k poruchovému stavu, avSak je stale jeSté v
Profibus slot/index 121/156 provozu. B&hem upozornéni blikd na panelu ¢ervena
LED.
Fieldbus format Long
Modbus format Elnt 722 Upozorn éni
Stp Bez Poruchy
Aktivni upozornéni je zobrazeno v parametru [722].
Pokud neni aktivni Zadné upozornéni, je v parametru
zobrazeno“Bez Poruchy”.
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Jsou mozné nasledujici typy vystrahy:

Stav Digitélnich Vstup

[723]

Modbus no: |Vystrazné hlaseni Na prvni az osmé pozici je znazornén stav digitalnich
o Bez Poruchy vstupu (ctgno Zleva).
2 1 Digin 1
1 Motor It 2 Digln 2
2 PTC 3 Digin 3
. 4 Digin 4
3 Motor-Ztrata 5 Digin 5
4 Rotor-Blok 6 DigIn 6
7 Digin 7
5 Ext Porucha 8 Digin 8
6 Mon MaxAlarm
7 Mon MinAlarm Jednotlivé pozice indikuji stav pfisluSného vstupu
8 Kom Error znaky:
1 stav HI
9 PT100 0 stav LO
10 Deviace
11 Cerpadio 723 Digln Stav
12 Ext Tepl Mot
Eadias Stp 1010 0100
13 LC Uroven
14 neobsazeno Obr. 95 Pfiklad stavu digitalnich vstupd
15 Option ) ] ) ]
Priklad ukazuje, Ze vstupy Digln 1, Digin 3 a Digin 6
16 Vys Teplota jsou aktivni.
17 Nadproud F
18 Prepéti D Specifikace pro komunikaci
19 Prepéti G Modbus Instance no/DeviceNet no: 31017
20 Prepét M Profibus slot/index 121/161
21 Nadotacky - -
" Fieldbus format Ulnt, bit
22 Podpéti 0=DigIn1, bit
23 Power Fault Modbus format 8=DigIn8
24 Desat
25 Porucha DC L i .
6 Int Error Stav Digitalnich Vystup [724]
27 Prepéti MMax L . .
—— RE - stav reléovych vystupl (Steno zleva):
28 Prepéti 1 Relé 1
29 Vystraha 30 2 Relé 2
30 Vystraha 31 3 Rglg 3
31 Vystraha 32 DO - stav qlgltalnlch vystupu:
1 DigOutl
Specifik " eac 2 DigOut2
pecifikace pro komunikact Jednotlivé pozice indikuji stav pfisluSného vystupu
Modbus Instance no/DeviceNet no: 31016 znaky:
! - 1 stav HI
Profibus slot/index 121/160 0 ctay LO
Fieldbus format Long
Modbus format Ulnt 724 DigOut Stav
Viz také kap.12. Stp RE 100 DO 10
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Obr. 96 Priklad stavu digitalnich vystupd

Priklad ukazuje, zZe vystup Relél a DigOutl je aktivni a

DigOut 2 neni aktivni.
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Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31018
Profibus slot/index 121/162
Ulnt, bit
Fieldbus format 0=DigOut1,
bit 1=DigOut2
bit 8=Relayl
Modbus format bit 9=Relay2
bit 10=Relay3
Stav Analogovych Vstup G la?2 [725]
Stavy analogovych vstupll 1 a 2.
725 Anin 1 2
Stp - 100% 65%

Obr. 97

Specifikace pro komunikaci

Stav analogovych vstupd 1, 2

Stav Analogovych Vystup G
Zobrazuje stavy analogovych vystup(i 1 a 2.

[727]

727 AnOutl 2
Stp -100% 65%

Obr. 99  Stav analogovych vystupd 1, 2

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31023, 31024

. . 121/167,
Profibus slot/index 121/168
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31019, 31020

. ) 121/163,
Profibus slot/index 121/164
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt

Prvni fadek zobrazuje analogové vstupy:

1 Anin 1
2 Anin 2

Postupnym ¢&tenim druhého fadku je indikovan stav

Prvni fadek zobrazuje analogové vystupy.
1 AnOut 1
2 AnOut 2

Postupnym ¢&tenim druhého fadku je indikovan stav
pfislusného vystupu v procentech:

-100% AnOutl ma negativni hodnotu -100%
65% AnOut2 méa hodnotu 65%
Priklad ukazuje, Ze oba analogové vystupy jsou aktivni

VIV Karta Stav [728] - [T2A]

Zobrazuje stav pfidavnych V/V option karet 1 (B1), 2
(B2) a 3 (B3).

728 V/V Stav B1

pfislusného vstupu v procentech:
-100% AnInl méa hodnotu -100%
65% AnIn2 mé& hodnotu 65%

Pfiklad ukazuje, Ze oba analogové vstupy jsou aktivni.

Stav Analogovych Vstup G 3 a4

[726]

Zobrazuje stavy analogovych vstupll 3 a 4.

726 Anin 3 4
Stp 0%

0%

Obr. 98 Stav analogovych vstupt 3, 4

Specifikace pro komunikaci

Stp RE000 DI000

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no:

31025 - 31027

Profibus slot/index

121/170 - 172

Fieldbus format

Modbus format

ulint, bit
0=DigInl

bit 1=DigIn2
bit 2=DigIn3
bit 8=Relayl
bit 9=Relay?2
bit 10=Relay3

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31021, 31022

. . 121/165,
Profibus slot/index 121/166
Fieldbus format Long, 1=1%
Modbus format Elnt
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11.8.3.  Provozni Data [730]

Zobrazeni aktualnich provoznich hodnot. Pfi vypnuti
méni¢e jsou tyto hodnoty ulozeny a pfi opé&tovném
zapnuti jsou obnoveny.

Cas Chodu [731]
Celkovy ¢as chodu ménice.

731 ¢as Chodu

Cas Napéajeni [732]

Celkova doba, po kterou je méni¢ pfipojen k sitovému
napéti. Toto pocitadlo nemuize byt resetovano.

732 Cas Napajeni

Stp h:m:s
Jednotka: |h: m: s (hodiny: minuty: sekundy)
Rozsah: Oh: Om: 0s-65535h: 59m: 59s

Specifikace pro komunikaci

Stp h:m:s
Jednotka: |h: m: s (hodiny: minuty: sekundy)
Rozsah: Oh: Om: 0s-65535h: 59m: 59s

Modbus Instance no/DeviceNet no:

31031 hod,
31032 min,
31033 sec

Specifikace pro komunikaci

Profibus slot/index

121/175,
121/176,
121/177

Modbus Instance no/DeviceNet no:

31028 hod,
31029 min,
31030 sec

Fieldbus format

Ulnt, 1=1h/m/s

Modbus format

Ulnt, 1=1h/m/s

Profibus slot/index

121/172,
121/173,
121/174

Fieldbus format

Uint, 1=1h/m/s

POZNAMKA:

V ¢ase 65535h:59m:59s se pocitadlo zastavi, a

nezaéne pocitat znova od Oh: Om.

Modbus format

Ulnt, 1=1h/m/s

Reset Casu Chodu

[7311]

Energie

[733]

Celkové mnozZstvi spotfebované el. energie od
posledniho vynulovani po¢itadla energie [7331].

Nulovani pocitadla ¢asu chodu. UloZzena informace
bude smazana a bude spustén novy zaznam doby

733 Energie
Stp h:m:s

chodu pocitadla.

7311 Rst ¢asChodu

Jednotka: |kWh

Rozsah: 0.0-999999kWh

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31034
Profibus slot/index 121/178
Fieldbus format Long, 1=1 W
Modbus format Elnt

Stp Ne
Standard: |Ne
Volba Ano, Ne
Specifikace pro komunikaci
Modbus Instance no/DeviceNet no: 7
Profibus slot/index 0/6
Fieldbus format Uint
Modbus format Ulint

POZNAMKA :

Po vynulovani pocitadla se automaticky hodnota okna

[7311] nastavi zpét na “Ne”.
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Reset Energie

[7331]

Reset poéitadla v kWh. UloZena informace bude
smazana a bude spustén novy zdznam spotfebované

energie.

Stp

7311 Rst ¢asChodu

Ne

Standard: |Ne

Volba Ano, Ne
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Specifikace pro komunikaci

Poruchova hlaseni [811] - [81N]

Informace ze stavového menu jsou v okamziku vzniku
poruchy zkopirovany do archivu poruch.

Modbus Instance no/DeviceNet no: 6
Profibus slot/index 0/5
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
POZNAMKA :

Po vynulovani pocitadla se automaticky hodnota okna
[7331] nastavi zpét na “Ne”.

11.9. Archiv poruch [800]

Obsahuje parametry pro prohlizeni  vSech
zaznamenanych informaci o poruchach. V archivu
poruch je uloZzeno 9 poslednich poruchovych hlaseni.
Poruchy jsou ukladany dle funkce paméti typu FIFO
(First In, First Out). Kazda porucha je v paméti
zaznamenana s prfislusSnym ¢asem vztahujicim se k
parametru [731], ¢as chodu. U kazdé poruchy jsou
uloZzeny aktualni hodnoty nékolika parametrd, pomoci
kterych je mozné velmi rychle poruchu diagnostikovat.

11.9.1. Poruchova hlaSeni - Archiv
Poruch [810]

Zobrazuje pfi¢inu poruchy a d&as jejiho vzniku. V
okamziku vzniku poruchy jsou provozni stavy ménice
zkopirovany do archivu poruchy. Archiv pojme devét
poruchovych hlaseni [810]-[890]. V okamziku vzniku
desaté poruchy, jelikoz se seznam posouva dolu, se
nejstarsi porucha automaticky prepise.

8x0 ¢as Chodu
Stp h:m:s

pclz/lrﬁcr;]r?y Zkopirovano z Popis
811 711 Proces-Hodnota
812 712 Otacky
813 712 Moment
814 714 Mechanicky vykon
815 715 Elektricky vykon
816 716 Proud
817 717 Vystupni napéti
818 718 Frekvence
819 719 DC Napéti
81A 71A Teplota chladi¢e
81B 71B PT100_1, 2,3
81C 721 Stav ménice
81D 723 Digln stav
81E 724 DigOut stav
81F 725 Anin 1-2 stav
81G 726 Anin 3-4 stav
81H 727 AnOut 1-2 stav
81l 728 VIV option karta 1 stav
81J 729 VIV option karta 2 stav
81K 72A V/V option karta 3 stav
81L 731 Cas chodu
81M 732 Cas napéjeni
81N 733 Energie

Jednotka: |h: m: s (hodiny: minuty: sekundy)

Rozsah: 0h:0m-65355h:59m

Specifikace pro komunikaci

810 Ext Porucha
Stp 132:12:14

Obr. 100 Pfiklad poruchového hlaseni ,Externi
porucha“

Specifikace pro komunikaci

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31102 - 31134

Profibus slot/index 121/246 - 254,

122/0 - 23
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt

Modbus Instance no/DeviceNet no: 31101
Profibus slot/index 121/245
Fieldbus format Ulint
Modbus format Ulint
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Priklad:

Na obr. je zobrazeno tfeti posledni ulozené poruchové
hlaseni [830]: K poruse z divodu vysoké teploty ménice
doslo po 1396 hodinach a 13 minutach ¢asu chodu.

830 Vys Teplota
Stp 1396:13

Obr. 101 Treti porucha
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11.9.2. Poruchova hlaseni
Stejné jako v menu [810].

[820] - [890]

Specifikace pro komunikaci

Specifikace pro komunikaci

Trip log list
31151-31184,
31201-31234,
31251-31284,
31301-31334,
31351-31384,
31401-31434,
31451-31484,
31501-31534

Modbus Instance
no/DeviceNet no:

Modbus Instance no/DeviceNet no: 8
Profibus slot/index 0/7
Fieldbus format Ulnt
Modbus format Ulnt
POZNAMKA:

Po provedeni resetu se automaticky hodnota parametru
[BAO] vrati na “Ne”. Na dobu 2 sekund se zobrazi
zprava “OK”".

rip log list
122/40-122/73,
122/90-122/123,
122/140-122/173,
122/190-122/223,
122/240-123/18,
123/35 - 123/68,
123/85-123/118,
123/135-123/168

Profibus slot/index

OCONOOURAWNAH | OO~NOOUODAWN

Fieldbus format Ulnt

Modbus format Ulnt

Vypisy vSech deviti poruch obsahuji stejné typy udaja.
Napftiklad DeviceNet parametr 31101 ve vypisu poruchy
1 obsahuje stejné jako parametr 31151 ve vypisu
poruchy 2. Takto je mozné ¢&ist veSkeré parametry ve
vypisech poruchy 2-9 pfepoctem DeviceNet na Profibus
slot/index. To se déje nasledujicim zpisobem:

slot €. = abs((dev instance €.-1)/255)

index €. = (dev instance €.-1) modulo 255

dev instance €. = slot nox255+index no+1

Priklad:

Pokud chceme ¢ist hodnotu procesu z vystupu vypisu
poruchy 9. Pak ve vypisu poruchy 1 ma hodnota
procesu ¢&islo DeviceNet 31102. Ve vypisu poruchy 9 je
Cislo DeviceNet 31502 (viz tab. 2 nahofe). Odpovidajici
Cislo slotu/indexu je pak:

slot ¢islo = abs((31502-1)/255)=123

index €. (modulo)= zlstatek po déleni nahofe = 136,
spocitano jako: (31502-1)-123x255=136

11.9.3.  Vymazani archivu poruch  [8AQ]

Vymaze obsah uloZenych poruchovych hlaseni.

8A0 Vymaz Archiv
Stp Ne

11.10. Informace o Systému [900]

Zobrazeni systémovych dat ménice.
11.10.1. Data ménice [920]

Typ ménice [921]
Zobrazi typ ménice dle typového &isla.

Ostatni pfisluSenstvi a vybaveni je uvedeno na Stitku
meénice.

921 Typ M éni ¢ée
Stp VFEX FDU40- 073

Obr. 102 Priklad typu ménice

Specifikace pro komunikaci

Standard: |Ne

Volba Ano, Ne
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Modbus Instance no/DeviceNet no: 31037
Profibus slot/index 121/181
Fieldbus format Long
Modbus format Text
Priklad:

VFX FDU40-073

Méni¢ fady VFX popf. FDU, uréen pro napajeci napéti
400V, jmenovity vystupni proud 74A.

Software [922]
Zobrazi verzi software ménice.

922 Software
Stp Ne

Obr. 103 Pfiklad verze softwaru
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Specifikace pro komunikaci

923 Nazev
Stp

Standard: |Neni zobrazen zadny znak

31038 software
Modbus Instance no/DeviceNet no: \SIiE)SSi%nc')ption
version
Profibus slot/index 121/182
Fieldbus format Uint
Modbus format Ulint

Specifikace pro komunikaci

Tab.26. Informace pro Modbus a Profibus

42301,
42302,
42303,
42304,
42305,
42306,
42307,
42308,
423009,
42310,
42311,
42312

Modbus Instance no/DeviceNet no:

Bit Popis

7-0 minoritni

8-13 majoritni

14-15 uvolnéni

0 V, uvolnéni verze

1 P, pfedbézné uvolnéni verze
2 - Beta verze

3 a - Alfa verze

V 4.03 = Verze software

POZNAMKA :

Je dulezité, aby verze software zobrazena v parametru
[920] byla shodna s verzi uvedenou na pfedni strané
této uZivatelské pfiru¢ky. Pokud tomu tak neni, pak
funkce popséany v této pfiruéce mohou byt odlisSné od
funkci ménice.

165/225,
165/226,
165/227,
165/228,
165/229,
165/230,
165/231,
165/232,
165/233,
165/234,
165/235,
165/236

Profibus slot/index

Fieldbus format Ulint

Nazev [923]
Moznost zaspani vlastniho pojmenovani méni¢e pro
Ucely servisu nebo pro identifikaci zdkaznika. Tato
funkce umozZfuje uzivateli pouzitim max. 12 znakd
zaspat nazev(popis) ménic¢e/pohonu. Pro pohyb kurzoru
na pozadovanou pozici pouzijte tlac¢itka “PREV”
(pfedchozi) a “NEXT” (dalsi). Tlacitky “+" a “-* zvolte
pozadovany znak. Potvrzeni znaku je provedeno
prfesunem kurzoru na dalSi pozici tlaCitkem “NEXT”", viz
parametr Vlastni Jednotka [323].

Priklad
Vytvorte vlastni nazev jednotky USER 15.

1. V okné [923] stiskem tlac¢itka NEXT presurite
kurzor na poZzadované misto.

2. Stisknéte tlacitko + dokud se neobjevi
pismeno U.

3. Stisknéte NEXT.

4, Stisknéte tlacitko + dokud se neobjevi S a
potvrdte tlagitkem NEXT.

5. Opakujte dokud nebude vioZen nazev
USER15.
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Modbus format Ulint

PFi zapisovani nazvu se znaky zacinaji vkladat od pravé
krajni pozice.
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12. Udrzba, diagnostika a
odstra novani poruch

12.1. Poruchy, vystrahy a omezeni

Z davodu ochrany frekvenéniho ménice jsou systémem
pribézné monitorovany hlavni elektrické veliginy.
Jestlize jedna z téchto veli¢in prekro¢i bezpeénou
aroven, frekvenéni ménic¢ zobrazi na displeji poruchové
nebo vystrazné hlaSeni. Aby se predeSlo moznym
nebezpecnym situacim, méni¢ sam zastavi, vyhlasi

poruchu a jeji pfi¢inu zobrazi na displeji.

Poruchy maji obvykle za néasledek zastaveni ménice.
Poruchy se mohou délit na normalni a docasné, v
zavislosti na nastaveni typu poruchy, viz. menu [250]
Autoreset. Normalni poruchy jsou standardni. P¥Fi
normalni poruse meéni¢ ihned odpoji motor od napéti,
tento poté volnym dobé&hem =zastavi. Pfi doCasné
poruse méni¢ zpomaluje po prednastavené rampé az
do zastaveni.

“Normalni porucha”

¢ Méni¢ okamzité zastavuje, motor volné dobiha
az do zastaveni.

¢ Poruchové relé nebo digitalni vystup (pokud je
vybran) je aktivni.

¢ Poruchova LED dioda sviti.

« Na LCD displeji je zobrazeno odpovidajici
poruchové hlaseni.

*« Na LCD displeji je zobrazen znak “Trp” (sektor
D displeje)

“Do €asna porucha”
e Méni¢ brzdi po nastavené rampé az do
zastaveni
Béhem brzdéni

¢ Na LCD displeji je zobrazeno odpovidajici
poruchové hlaSeni véetné doplfikové indikace
se znakem “S”.

¢ Poruchova LED dioda blika.
¢ Relé vystrahy nebo digitalni vystup (pokud je
vybran) je aktivni.
Po zastaveni.
¢ Poruchovéa LED dioda sviti.

¢ Poruchové relé nebo digitalni vystup (pokud je
vybran) je aktivni.

*« Na LCD displeji je zobrazen znak “Trp” (sektor
C displeje)
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Kromé vySe uvedenych indikaci poruchového stavu,
jsou zde dalSi dva indikatory, které ukazuji “abnormalni”
stav ménice

“Upozorn éni”
¢ Ménic je blizko poruchového limitu.
e Vystrazné relé nebo digitalni vystup (pokud je
vybran) je aktivni.
¢ Poruchova LED dioda blika.
« Na LCD displeji v okné [722] je zobrazeno
odpovidajici vystrazné hlaseni

« Je zobrazen jeden z indikatora vystrahy
(sektor C displeje).

m

“Omezeni

¢ Méni¢ ma aktivovano omezeni momentu nebo
rychlosti, aby se pfedeSlo poruchovému stavu.

¢« Omezovaci relé nebo digitalni vystup je aktivni
(pokud je vybran).
e Poruchové LED dioda blika

« Je zobrazen jeden z indikatorG omezeni
(sektor C displeje).
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Tab.27. Prehled hlaseni poruch a vystrah

Hlaseni, Poruchy, Upozorn éni Volba Porucha (normalni, do ¢asna) Ozn.vystrahy
(sektor C)
Motor 1%t Trp/VypiLim normalni/do¢asna 1%t
PTC Trp/Vyp normalni/do¢asna
Motor-Ztrata Trp/Vyp normalni
Rotor-Blok Trp/Vyp normalni
Ext Porucha pres Digln normalni/do¢asna
Mon MaxAlarm Trp/Vyp/Vystraha normalni/do¢asna -
Mon MinAlarm Trp/Vyp/ Vystraha normalni/do¢asna -
Kom Error Trp/Vyp/ Vystraha normalni/do¢asna -
PT100 Trp/Vyp normalni/do¢asna
Deviace pfes Option normalni
Cerpadlo pfes Option normalni
Vysoka Teplota Zap normalni VT
Nadproud F Zap normalni
Prepéti D Zap normalni
Prepéti G Zap normalni
Prepéti M Zap normalni
Nadotacky Zap normalni
Podpéti Zap normalni NN
Power Fault Zap normalni -
Desat Zap normalni
Porucha DC Zap normalni
Prepéti MMAX Zap normalni
Prepéti Vystraha NL
Bezpecény Stop Vystraha SST
Motor PTC Vyp
LC Uroven Trp/Vyp/ Vystraha
12 .2. P‘ﬁéiny poruch a jejich Poruchy, které se  vyskytuji pravidelng z

odstran éni

Tabulka v této kapitole je zakladnim voditkem pro
detekci pficiny poruchy a zplUsobu jejiho odstranéni.
Frekvenéni meéni¢ je vétSinou byva malou ¢asti
kompletniho systému pohonu. Nékdy je obtizné najit
pravou pFi¢inu poruchy, ackoliv frekvenéni méni¢
indikuje pomoci své diagnostiky konkrétni chybu. Dobra
znalost problematiky pohond je v téchto pfipadech
nezbytna. V pfipadé dotazi kontaktujte VaSeho
dodavatele.

Méni¢ je navrZzen tak, aby do zna¢né miry potlacil
vyskyt poruchy, napf. omezuje moment, prepéti atd.

Poruchy vzniklé pfi prvnim uvedeni do provozu nebo
kratce po ném jsou vétSinou zplUsobeny Spatnym
nastavenim nebo pfipojenim ménice.

Poruchy nebo potize vyskytujici se po pomérné dlouhé
dobé bezporuchového provozu mohou byt zpusobeny
zménami v systému pohonu nebo prostfedi, ve kterém
je pohon provozovan.
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nepochopitelnych didvodi mohou byt zplsobeny
elektromagnetickou interferenci. Ujistéte se, Ze
instalace ménice je v souladu s “EMC” normami, viz
kap. 8.

Nékdy je tzv. metoda pokus-omyl nejschidnéjsi cestou
ke zjisténi pfi¢iny poruchy. Tato metoda mulze byt
vyuzita ve vSech urovnich: od zmény nastaveni ménice
pfes odpojeni ovladacich vodi€¢d az po vyménu
samotného komponentu.

Zaznam poruchy (archiv poruch) pomaha zjistit okamzik
vyskytu konkrétni poruchy. Zaznamenava se typ
poruchy a ¢as, ve kterém se porucha vyskytla (interni
¢ita€ ¢asu chodu meénice).

VYSTRAHA:

Jestlize je nezbytné oteviit méni¢ nebo jinou c&ast
pohonu (motor, kryty kabeld, tlumivku) za G&elem
kontroly nebo méfeni, je nutné se seznamit s
nasledujicimi bezpeénostnimi pokyny a instrukcemi.
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12.2.1. Kuvalifikovany personal

Instalaci, oziveni, demontdz, méfeni apod. souvisejici
se zasahy uvnitf meéniCe mohou provadét pouze
kvalifikovani pracovnici.

12.2.2. Otevreni frekven éniho m énice

VYSTRAHA:

Pred otevienim frekvenéniho méni¢e vzdy odpojte
napajeni ménice a vyckejte alespori 5 minut do Uplného
vyhiti kondensatord meziobvodu.

Svorky pro pfipojeni fidicich signalt a prepinace jsou
od sitového napéti izolovany. Pfed otevienim
frekvenéniho ménice vzdy pfijméte pfisluSna opatfeni.
12.2.3. Opatfieni pfi praci s p fipojenym
motorem

Jestlize servisni prace musi byt provedeny s pfipojenym
motorem, je nutné opét nejprve odpojit napajeni ménice
a vyckat z vySe uvedenych divodU alespori 5 minut.

Tab.28.

12.2.4.  Automaticky reset poruchy

Pokud byl vyCerpan maximalni pocet pokust o
automaticky reset a porucha stale trva, je chybové
hldSeni ozna¢eno znakem “A”.

830 Pzepéti G
Stp A 345:45:12

Obr. 104 Automaticky reset poruchy

Obr. zobrazuje tfeti okno v paméti poruchovych hlaseni
[830]: “Prepéti G” (pfepéti na stejnosmérné sbérnici v
generatorickém rezimu). Porucha po vyc&erpani
nastaveného poc¢tu pokust o automaticky reset byla
zaznamenana po 345 hodinach , 45 minutach a 12
sekundach provozu ménice (€asu chodu meénice).

Poruchy, pravdépodobné pficiny a jejich odstranéni.

Poruchové hlaseni

Pravd épodobna p Fi€ina

Odstran éni

Hodnota I°t motoru je prekro¢ena.

- Mechanicky zablokovany rotor

2 - Zkontrolujte funkci mechanickych €asti pohonu
Motor | “t o > o N L
w2 - PretiZzeni motoru podle I°t (loziska, pfevodovky, fetézy,...)
nastavené charakteristiky - Zmérfite hodnotu parametru Motor I2t-pr0ud.
] . - Zkontrolujte funkci mechanickych ¢asti pohonu
Termistorova ochrana motoru (PTC) (loziska, pfevodovky, fetézy,...)
PTC d(())sahlg ner¥33| urovne. - Zkontrolujte chlazeni motoru
P Z,NAMKA' o -y - Vlastni chlazeni motoru pfi nizkych rychlostech
Plati pouze v pfipadé pouziti PTC velka zAtes
option karty. =
- Nastavte PTC na “vyp”
- Zkontrolujte napéti na motoru ve vSech fazich.
- Zkontrolujte pfipojeni méni¢e k motoru po
e e elektrické i mechanické strance
MotorZtrata Ztrata faze nebo velka fazova - Jestlize jsou vSechna pfipojeni spravna
nesymetrie na vystupu meénice. J > Pripoj P '
kontaktujte svého dodavatele
- Vypnéte hlaSeni ztraty motoru (MotorZtrata =
vyp)
Momentové omezeni je aktivni a motor | - Zkontrolujte mechanické ¢asti pohonu
Rotor-Blok se netodi: - Vypnéte pfisludné chybové hlaseni (Rotor-Blok

= vyp).

Ext Porucha

Ztrata signalu na digitalnich vstupech
(Digln 1-8), je-li na tuto funkci néktery z
nich nastaven.

Zkontrolujte zafizenti, jenz je digitalnimu vstupu
pfipojeno

Zkontrolujte nastaveni digitalnich vstup( Digin
1-8

Mon MaxAlarm

Byla dosaZzena maximalni Groven
zatizeni (pretizeni).

Zkontrolujte podminky chodu pohonu
Zkontrolujte nastaveni zobrazeni v kap.11.7

Mon MinAlarm

Byla dosaZzena minimalni Urover
zatizeni (odlehéeni).

Zkontrolujte podminky chodu pohonu
Zkontrolujte nastaveni zobrazeni v kap.11.7
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- Zkontrolujte kabel a pfipojeni sériové
komunikace.

Kom Err Chyba v sériové komunikaci (option) - Zkontrolujte vSechna nastaveni, tykajici se
sériové komunikace.
- Restartujte celé zafizeni véetné ménice.
- Zkontrolujte funkci mechanickych ¢asti pohonu
Byla dosazena nejvy3si uroveri hodnoty] ~ (loZiska, pfevodovky, fetézy atd.).
PT100 snimac¢e motoru PT100 . - Zkontrolujte chlazeni motoru.
POZNAMKA: Plati pouze v pfipadé - Vlastni chlazeni motoru pfi nizkych rychlostech
pouziti PTX/Encoder option karty. = velka zatéz.
- Nastavte PT100 na “vyp”.
Jefdbova CRIO karta detekovala
odchylku v provozu motoru. - Zkontrolujte signaly z IRC snimace.
Devi - Zkontrolujte Jumper pfepinac “Deviace” na
eviace . . o s . N
POZNAMKA: Plati pouze v pfipadé jefaboveé CRIO karté.
instalované a aktivované jefabové
CRIO karty.
lv\lemﬁjle byé "ZVIOI(;JEO zﬁdk;]é Fidici - Zkontrolujte kabely a pfipojeni zpétnovazebnich
cerpadio v dusiedku chyby ve signalu Cerpadla
X zpétnovazebni signalizaci. . . o
Cerpadlo POZNAMKA: Platf Finads - Zkontrolujte nastaveni s ohledem na digitalni
. b latl pouze v pripace vstupy zpétné vazby Cerpadla.
instalované option karty pro fizeni
Cerpadel.
o _ - Zkontrolujte teplotu v okoli ménice.
Teplota} chladice je pfilis vysoka: . - Zkontrolujte funk&nost vestavénych ventilatord
- Pfilis vysoka okolni teplota ménice (musi automaticky spinat, jestlize je teplota
- éné i filis vysoka). PFi zapnuti se ventilatory kratce
Vys Teplota qu?statecrje chlazeni p b'\r/1y ) p y
- P¥ili$ vysoky proud rozbennou.
- Nefunké&ni nebo zablokovany - Zkontrolujte vykonové dimenzovani motoru a
ventilator menice.
- Vycistéte ventilatory
Proud motoru prekrocil maximalni
Spickovou hodnotu proudu ménice: - Zkontrolujte nastaveni rozb&hové rampy
- P¥ilis kratka rozbéhova rampa pohonu, pfipadné ji prodluzte
- Prilis velké zatizeni motoru - Zkontrolujte zatizeni motoru.
- Kmitajici zatéz - Zkontrolujte izolaéni stav motoru\kabelu (pfi
Nadproud F } ) S . . .
- Zkrat mezi fazemi nebo zemni méreni izola €niho stavu je nutno odpojit
spojeni motorovy kabel od svorek m  énicel!!).
- Spatné spojeni kabelu mezi - Ovéite, zda v motoru neni voda nebo vlhkost.
motorem a méni¢em. - Snizte Groven IXR kompenzace [352]
- Prilis velka Groven IXR kompenzace
Prepéti D PFilis vysoké napéti na DC sbhérnici:

(pfi brzdéni pohonu)

Prepéti G
(pfi generatorickém chodu)

- Kratka dobéhova rampa s ohledem
na setrva¢nost pohonu.

- Chybné dimenzovany brzdny
rezistor.

- Zkontrolujte nastaveni dobéhové rampy,
pfipadné ji prodluzte.

- Zkontrolujte dimenzovani brzdného rezistoru a
funkénost brzdné jednotky (pokud jsou pouzity)

Prepéti
(sité)

PrepétiMMax

PFilis vysoké napéti na DC sbérnici v
dasledku pfilis vysokého napéjeciho
napéti ménice

Zkontrolujte napajeci napéti
Snazte se odstranit pfipadné interference nebo
pouZijte jinou napéjeci vétev.

Nadota ¢ky

Mérfeni otacek motoru prekrocilo
povolenou Groven.

Zkontrolujte kabel, zapojeni a nastaveni ICR
snimace.

Zkontrolujte nastaveni motorovych dat [22x]
Provedte kratky ID-Run
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- Zkontrolujte zda napajeci kabely jsou ke
svorkovnici ménice spravné pfipojeny

- Zkontrolujte zda hodnota napéjeciho napéti je v

souladu s toleranci ménice

V pfipadé poklesu pfipojte méni¢ na jinou

napajeci vétev.

- Pouzijte funkci “Vypadek Sité” pro preklenuti
podpéti” [421]

PFili§ nizké napéti na DC sbérnici:

- Nizké nebo zadné napajeci napéti
Podp éti - Napéjeci napéti pokleslo v dasledku| _
nahlého zvySeni spotfeby v
napajeci vétvi.

Power Fault Stav pretiZzeni na DC sbérnici: - Odstraiite chybu v zapojeni motorovych kabelu
- Zkrat mezi fazemi nebo fazi a zemi | - Odstrarite chybu v zapojeni zemnich kabel(
na vystupu ménice - Odstranite pfipadnou vodu nebo vihkost ze
- Zahlceni interniho obvodu méfeni svorkovnice motoru nebo z pfechodovych skfini
Desat proudu v meénici kabelu
- Zemni spojeni - Zkontrolujte spravné zadani Stitkovych hodnot
- Desaturace IGBT tranzistort motoru v ménici a provedte identifikaci

- Prepétova Spicka na DC sbhérnici Viz. poruchy pfepéti

Power Fault Chyba na zdrojové desce - Zkontrolujte napéjeci napéti

VentPorucha Chyba na modulu ventilatort - Vycistéte ucpané filtry

Chyba v fizeni usmérfiovaciho modulu

HCB Porucha Zkontrolujte napajeci napéti

(HCB)
Desat
Desat U+
Desat U-
- Odstrante chybu v zapojeni motorovych kabelu
Desat V+ Porucha vystupu, - ggstrarjte cﬁybt:jv zapo{jenl’ zEmnll'EE kabeld
Desaturace IGBT tranzistora ) strante pripadnou vodu nebo vinkost ze
Desat V- svorkovnice motoru nebo z pfechodovych skiini
kabelu
Desat W+
Desat W-
Desat BCC
- Ovéite zda vSechny fazové vodice jsou spravné
pfipojeny ve svorkovnici a fadné dotazeny.
Porucha DC Napéti na DC sbérnici (meziobvodu) - Zkontrolujte, zda je napajeci napéti v dovolené

prekrocilo svou nejvyssi hodnotu toleranci ménice.
- Jestlize je pokles napéti zpGsoben jinym
zafizenim, pouzijte jinou napéjeci vétev.

12.3. Udrzba

Frekvenéni ménic¢ je navrzen tak, Ze nepotfebuje zadnou specialni udrzbu. Pfesto je zde nékolik bodu, které musi byt
pravidelné kontrolovany:

VSechny méni¢e maji vestavén ventilator, ktery je automaticky spinan, jestlize teplota chladi¢e pfesahne hodnotu 60<T.
To znamend, Ze ventilator je v chodu pouze pokud méni¢ bézi pod zatizenim. Ventilator nevhani vzduch pfimo do
ménice, ale pouze okolo jeho chladi¢e. V zavislosti na prostfedi, ve kterém je méni¢ provozovan se okolo ventilatoru a
chladi¢e hromadi prach. Proto, je-li to nutné, kontrolujte a Cistéte ventilator a chladi¢.

Je-li méni¢ umistén v rozvadéci, kontrolujte pravidelné prachovy filtr rozvadéce.
Kontrolujte pfipojeni silovych vodicu i fidicich signald. Pokud je to nutné, utahnéte svorky na meénici.
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13. Doplnky / Option

Moznosti rozSifeni tzv. option (doplikovymi) kartami
jsou zde popsany pouze heslovité. Ne&které z
doplrikovych karet maji své vlastni uzivatelské prirucky.
V pfipadé z4jmu o tyto option karty kontaktujte svého

dodavatele.

Tab.29. TAdy kryti

13.1. Kryti IP54
VSechny fady méni¢l jsou k dispozici v kryti IP54 v
souladu s normou EN 60529.

Tabulka znazorrniuje jednotlivé typy méni¢u s ohledem
na standardni kryti 1P20.

Typ 400V/500V

IP20

1P54

FDU40-003
FDU40-004
FDU40-006
FDU40-008
FDU40-010
FDU40-013

Ano, standardni provedeni

Ano, standardni provedeni, stejna velikost jako IP20

VFX40-013
VEX**-018
VEX**-026
VEX**-031
VEX**-037

Ne

Ano, standardni provedeni

VFX**-046
VFX**-060
VFX**-073

Ano, standardni provedeni

Ano, standardni provedeni, stejna velikost jako IP20

VEX**-090
VEX**-109
VFEX**-146
VEX**-175

Ano, standardni provedeni

Ano, standardni provedeni, stejna velikost jako IP20

VEX**-210
VEX**-250

VEX**-300

VEX**-375

VEX**-430
VEX**-500VFX**-600
VEX**-650VFX**-750
VEX**-860VFX**-1000
VEX**-1200VFX**-1500

Ne

Ne

Ano, standardni provedeni

Ano, standardni provedeni
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13.2. Externi ovladaci panel (ECP)

ECP je uréen k montazi na dvefe rozvadéce nebo k
dodateéné montazi do ménice. Soucasti dodavky je
montazni kazeta, krytka panelu a propojovaci kabel RS-
232.

kde:

Per pozadovany maximalni vykon brzdného
rezistoru

Ugr Uroven brzdného napéti = Uroveri DC napéti
pfi kterém spind brzdna jednotka. Toto
napéti je automaticky nastaveno pfi zadani
parametru [21B] - Napéti sité

RwmiN minimalni  povolena hodnota brzdného
rezistoru (viz Tab.)

ED% zatéZovatel, stanoven jako:
aktivnibrzdnycag[s

ED% = ycas[s]

120[s]

Tab.30. Brzdné odpory pro 380-480V typy ménicd
Napét sité 400V, Ugr = 680VDC

Min. .
Dop. hodnota Doporu €eny
Typ VEX vykon 2 vykon brzdného
brzdného
motoru odporu pro
odporu
Pwmor Rmin 10% ED | 40% ED
(kw] [Q] (kw] [kw]
VFX40-003| 0,75 50 0,08 0,30
Obr. 105 Ovladaci panel v montazni kazeté -004 15 50 0,15 0,60
-006 2,2 50 0,22 0,88
-008 3 50 0,30 1,20
13.3. Software EmoSoftCom -010 4 50 0,40 1,60
EmoSoftCom je dopliikové programové vybaveni VFX48-013| 55 50 0.6 2,2
kompatibilni s OS Windows. Pomoci tohoto programu -019 7,5 30 0,8 3,0
Ize nastavit parametry a prenést je do ménice. Rovnéz -026 11 30 1,1 4.4
jercr)nscgltwigt:wcigs\,/t'v%il:eraé r;zstavem’ ménice do PC, napf. 031 15 30 15 6.0
p ypOcCty apod. -037| 18,5 20 1.9 7,4
L. -046 22 20 2,2 8,8
13.4. Brzdna jednotka VFX40-060| 30 11 3.0 12
Kazdy ménic muaze byt vybaven interni brzdnou -073 37 11 3,7 15
jednotkou. Brzdny rezistor je zapojen vné ménice. VFX48-090 45 4,2 4,5 18
Volba vykonu rezistoru zavisi na typu aplikace, dobé -109 55 42 5,5 22
sepnuti brzdné je(?notky a pra.covnlm cyklu m,erjlce. 146 75 4.2 75 30
Iqstalag:e ,brzdn'e elektronlky se p_r(_)vadJ ve 175 20 42 9.0 36
vyrobnim zavod é a proto musi byt specifikovana jiz 30
pfi objednavce m énice! VFX48-210 110 ! 11 44
-250 132 3,0 13 53
VISTRAHA: VFX48-300 160 2x4,2 16 64
S i -375 200 2x4,2 20 80
Tabullfa udava mlnlmfi'lnll hodnotu brzdného odp&ry VEX48-430| 220 2x3.0 22 88
brzdné odpory. Nepouzivejte odpory s hodnotou nizsi, 2x3.0
nez je stanovena minimalni hodnota. MUze dojit k -500 250 g 25 100
porude nebo k poskozeni ménice nasledkem vysokych VFX48-600| 315 3x3,0 32 126
brzdnych proudd. -650 355 3x3,0 36 142
-750 | 400 3x3,0 40 160
Pro stanoveni vykonu brzdného odporu Ize pouzit VFX48-860 450 4x3,0 45 180
nasledujici vzorec: -1000 500 4x3,0 50 200
(U )2 VFX48-1200 630 6x3,0 63 252
Per = 1) Y« ED% -1500| 800 6x3,0 80 320
MIN
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Tab.31. Brzdné odpory pro 500-690V typy ménicd
Napét sité 500V, Ugr = 860VDC

Specifikace vystupnich tlumivek

Tlumivka 2,8A / 1,5mH 78x60%95 - 0,6kg

Tlumivka 4,4A / 1,0mH 78x60%95 - 0,6kg

Tlumivka 6,6A / 0,65mH 78x60%95 - 0,6kg

Tlumivka 11,0A / 0,4mH 96x65x105 - 1,0kg

Tlumivka 14,3A / 0,3mH 96x65x105 - 1,0kg

Tlumivka 18,2A / 0,25mH 96x65x105 - 1,0kg

Tlumivka 26,4A / 0,175mH 96x65x105 - 1,0kg

Tlumivka 32A / 0,15mH 120x84x140 - 1,7kg

Tlumivka 65A / 0,1mH 155%105x205 - 4,0kg

Tlumivka 90A / 0,1mH 190%x120x235 - 8,4kg

Tlumivka 146A / 0,05mH 190x140x260 - 10,2kg

Tlumivka 175A / 0,05mH 210x160x%180 - 13,4kg

Tlumivka 275A / 0,032mH 230x170%200 - 18,4kg

Tlumivka 320A / 0,025mH 230x170%200 - 18,9kg

Tlumivka 410A / 0,021mH 240%180%210 - 22,6kg

Min. N

Dop. hodnota Doporu €eny
Typ VFX vykon brzdného vykon brzdného

motoru odporu odporu pro
Pwmot Rmin 10% ED | 40% ED

(kW] [Q] (kW] (kW]

VFX52-019 11 35 1,1 4.4
-26 15 35 1,5 6,0

-31 19 35 1,9 7,4

-37 22 25 2,2 8,8
-46 30 25 3,0 12,0
VFX50-060 37 15 3,7 15
-73 45 15 4.5 18
VFX69-090 55 55 55 22
-109 75 55 7,5 30

-146 90 55 9,0 36

-175 110 5,5 11,0 44
VFX69-210 132 2x5,5 13 53
-250 160 2x5,5 16 64

-300 200 2x5,5 20 80

-375 250 2x5,5 25 100
VFX69-430 300 3x5,5 30 120
-500 315 3x5,5 32 126
VFX69-600 | 400 4x5,5 40 160
-650 | 450 4x5,5 45 180
VFX69-750 500 6x5,5 50 200
-860 560 6x5,5 56 224

-1000 600 6x5,5 60 240
-1200 630 6x5,5 63 252

POZNAMKA :

PrestoZze méni¢ detekuje poruchu brzdné elektroniky, je
doporuc¢eno pouZiti odporu s tepelnou pojistkou, ktera
odpoji napajeni v pfipadé pretizeni.

13.5. Karta Vstup a/Vystup G

Doplrikova (option) V/V karta 2.0 pfinasi 3 dodate¢né
reléové vystupy. V/V karta pracuje v kombinaci s funkci
pro fizeni ¢erpadel/ventilator(i, avSak maze byt pouzita i
samostatné. Tato karta je popsana v samostatném
manuélu.

13.6. Vystupni tlumivky

Vystupni tlumivky jsou doporuceny pro délky stinénych
kabell vétSi nez 40 m pro VFX/FDUxx-003 az 046 a
vétSich nez 100 m pro vSechny ostatni typy ménica. Z
davodd vysokych spinacich frekvenci a parazitnich
kapacit motorového kabelu mezi fazemi nebo mezi
fazemi a stinénim, se na dlouhém motorovém kabelu
vytvareji vysoké kapacitni proudy. Vystupni tlumivky
chrani méni¢ pred vypadkem, instalovany by mély byt
€0 mozna nejblize ménici.
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13.7. Sériova komunikace a fieldbus

Pro komunikaci s méniCem existuje nékolik typu
komunikaénich karet. K dispozici je karta pro
komunikaci po sbérnici, pro sériovou komunikaci RS232
nebo RS485, pro sériovou komunikaci s galvanickym
oddélenim.

13.8. ZA&lozni napajeni

Karta zalozniho napajeni poskytuje moznost zachovani
komunikace a provozu bez sitového pfivodu. Vyhoda je
v tom, Ze systém muzZe byt nastaven bez sitového
napajeni a umoziuje pfi vypadku napajeni provést
zéalohu systému.

Karta zalozniho napajeni je napajena vnéjSim napétim
+10% 24 VDC nebo 24 VAC z transformatoru s dvojitou
izolaci.

X
Mustbe  y1-9 Right terminal
double

isolated

Obr. 106 Zapojeni karty zalozniho napajeni

X:I_. Name Function Specification

terminal
Ext I, VSD mai

1 Ext. supply 1 zv‘:;?Tn 4 enTm 24 VDC or 24
P X | P | vac+10%
ent. supply voltage Double iso-

2 Ext. supply 2 for control and com- lated
munication circuits
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13.9. Karta bezpe ¢éného zastaveni

K provedeni bezpecného zastaveni (Safe Stop) v
souladu s normou EN954-1 Kategorie 3 je nutno
nasledujici 3 body:

1. Blokovani spinacich pulzd pomoci ochranného
relé K1 (pfes desku bezpecného zastaveni).

2. Uvolnéni (Enable) a fFizeni méniCe (pfes
standardni vstupy/vystupy fidici desky ménice).

3.  Stav vykonovych polovodi¢ovych prvkl (kontrola
stavu, zpétné vazby fFidicich obvodd a IGBT
tranzistoru).

Pro uvolnéni méni¢e a rozbéh motoru musi byt aktivni

nasledujici signaly:

. Na vstupu "Blokovani”, svorky 1 (DC+) a 2 (DC-),
na desce bezpe¢ného zastaveni byl mél byt
pfipojen na napéti 24 VDC pro zabezpeceni
napajeni na Fidicich obvodech pro vykonové
polovodi¢ové prvky pomoci ochranného relé K1.
Viz. také Obr.

. Signal HI na digitalnim vstupu, napf. svorka 9 na
obr.101, ktery je nastaven jako "Uvolnéni FM". Pro
nastaveni digitalniho vstupu ¢téte kapitolu 11.6.2.

Tyto dva signaly musi byt slou¢eny a vyuzity k uvolnéni

ménice a aktivaci podminek pro bezpecéné zastaveni.

. Odpojit vstup "Blokovani" ; 24 VDC (HI) na svorky
la?2.

. Dat ménici povel STOP, v zavislosti na nastaveni
parametru [215] Start/Stop.

. Dat novy povel Start, v zavislosti na nastaveni
parametru [215] Start/Stop.

POZNAMKA:

Zpusob zadani povelu STOP je zavisly na nastaveni
typu START signalu “Uroven/Hrana” [21A] a pouziti
samostatného digitalniho vstupu pro povel STOP.

VYSTRAHA:

Funkce bezpe¢ného zastaveni nesmi byt nikdy pouzita
pro udrzbu elektro ¢asti ménice. Pro servisni prace na
ménici je nutno vzdy odpoijit hlavni pfivod.

POZNAMKA :

Podminky pro bezpeéné zastaveni dle normy EN 954-1
kategorie 3 mohou byt realizovany pouze deaktivaci
obou vstupu "Blokovani" a "Uvolnéni FM".

Je-li pomoci téchto dvou, na sobé& nezavisly metod,
dosazeno podminky pro ,Bezpecné zastaveni”,
bezpeénostni obvod zajisti, aby se motor jiz nerozbéhl
protoZze:

. Napétovy signal 24 VDC je odpojen ze vstupu
"Blokace", svorky 1 a 2, a ochranné relé K1 je
vypnuto.

Napajeci napéti Fidicich obvodu je vypnuto. To
zamezi spinacim pulzm na vykonovych
polovodi¢ovych prvcich.

. Spinaci pulzy z Fidici desky jsou odpojeny.
Signal uvolnéni je sniman fidicim obvodem, ktery
predava informaci PWM ¢&asti na Fidici desce.

Ujisténi, ze ochranné relé K1 bylo vypnuto, mlze byt
provedeno externé z duvodu kontroly spravné jeho
funkce. Deska bezpe&ného zastaveni pro tuto funkci
nabizi signal zpétné vazby prostfednictvim druhého
ochranného relé K2 s rychlym spinanim. Toto relé
sepne, pokud detekéni obvod potvrdi, Ze napajeci
napéti fidicich obvodu je vypnuto. Zapojeni kontakt(,
viz. tab.

Pro kontrolu funkce “Uvolnéni FM” miZze byt digitalni
vystup nastaven na “Chod”. Nastaveni digitalniho
vystupu, napf. svorka 20 v prikladu na obr. 101, je
uvedeno v kapitole 11.6.4, [540].

Kdyz je vstup "Blokovani" deaktivovan, na displeji
méni¢e blika v levém hornim rohu "SST" a na
ovladacim panelu blika ¢ervena LED dioda (porucha).

Pro navrat k normdalnimu provozu je tfeba provést
nasledujici kroky:
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Obr. 107 Zapojeni karty bezpeéného zastaveni

Tab.32. Svorkovnice karty bezpeéného zastaveni

X1 Nazev Funkce Specifikace

1 Blokovani + Blokovnam' ovlada}mch DC 24V
obvodud vykonovych (20-30 V)

2 | Blokovani - | spinacich prvk

3 NO kontakt Zpétnovazebni relé | 48 VDC/

4 P kontakt K2 30 VAC/2 A
5 GND uzemnéni
Napajeci napéti, +
J 24 VDC,
6 +24 VDC pouze pro ovladani 50 MA

vstupu “Blokovani”

13.10. Jerabova sada

Tato karta je uréena pro jefabové aplikace. Jefabova
sada 2.0 je popsana v samostatné uZzivatelské pfirucce.

13.11. PTC, PT100, IRC-karta

PTC, PT100, IRC-karta 2.0 je popsana v samostatné
uZivatelské pfirucce.
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Obr. 108 Principialni schéma funkce bezpeéného zastaveni
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14. Technicka data

14.1. Elektricka specifikace

Tab.33. Doporuéeny vykon motoru p/i napajeni 400 V
Doporu €eny vykon motoru p Fi napajeni 400 V
Max. vystupni Normalni zat &z 120% TéZzka zatéz 150%
Typ d proud po Vykon p i Jmenovity Vykon p Fi Jmenovity Rozmerova
obu 10/60s yKon p y ykon p y fada
[Arms] 400V [kW] proud [Arms] 400V [kW] proud [Arms]
VFX40-003 4 0,75 2,5
VFX40-004 6 1,5 4,0
VFX40-006 9 2,2 6,0 X1
VFX40-008 11 3,0 7,5
VFX40-010 14 4,0 9,5
VFX48-013 19,5/15,6 5,5 13 4,0 10,4
VFX48-019 27122 7,5 18 5,5 14,4
VFX48-026 39/31 11 26 7,5 21
VFX48-031 46/37 15 31 11 25 ¢
VFX48-037 55/44 185 37 15 30
VFX48-046 69/55 22 46 18.5 37
VFX40-060 92 30 61
VFX40-073 111 37 74 X
VFX48-090 108 45 90 37 72
VFX48-109 131 55 109 45 87
VFX48-146 175 75 146 55 117 =
VFX48-175 210 90 175 75 140
VFX48-210 252 110 210 90 168
VFX48-250 300 132 250 110 200 -
VFX48-300 360 160 300 132 240
VFX48-375 450 200 375 160 300 ©
VFX48-430 516 220 430 200 344
VFX48-500 600 250 500 220 400 :
VFX48-600 720 315 600 250 480
VFX48-650 780 355 650 315 520 |
VFX48-750 900 400 750 355 600
VFX48-860 1032 450 860 400 688
VFEX48-1000 1200 500 1000 450 800 ’
VFX48-1200 1440 630 1200 500 960
VFX48-1500 1800 800 1500 630 1200 «
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Tab.34.

Doporuéeny vykon motoru pfi napajeni 460 V

Doporu €eny vykon motoru p i napéjeni 460 V

Max. vystupni

Normalni zat éz 120%

Tézka zatéz 150%

Typ dgéﬁufo?goS Vykon p fi Jmenovity Vykon p Fi Jmenovity Rozfr;;e;ové
[Arms] 460V [hp] proud [Arms] 460V [hp] proud [Arms]
VFX48-019 27/22 10 18 7,5 1814,4
VFX48-026 39/31 15 26 10 21
VFX48-031 46/37 20 31 15 25 C
VFX48-037 55/46 25 37 20 30
VFX48-046 69/55 30 46 25 37
VFX50-060 92 40 61
VFX50-073 111 50 74 X
VFX48-090 108 60 90 50 72
VFX48-109 131 75 109 75 87
VFX48-146 175 125 146 100 117 3
VFX48-175 210 150 175 125 140
VFX48-210 252 150 210 150 168
VFX48-250 300 200 250 150 200 -
VFX48-300 360 250 300 200 240
VFX48-375 450 300 375 250 300 ©
VFX48-430 516 350 430 300 344
VFX48-500 600 450 500 350 400 "
VFX48-600 720 500 600 400 480
VFX48-650 780 550 650 450 520 |
VFX48-750 900 650 750 500 600
VFX48-860 1032 750 860 600 688
VFX48-1000 1200 900 1000 700 800 ’
VFX48-1200 1440 1100 1200 850 960
VFX48-1500 1800 1350 1500 1100 1200 «
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Tab.35. Doporuéeny vykon motoru pfi napajeni 525 V
Doporu €eny vykon motoru p i napéjeni 525 V
Max. vystupni Normalni zat éz 120% Tézka zatéz 150%
proud po Rozmérova
Typ dobu 10/60s Vykon p fi Jmenovity Vykon p Fi Jmenovity fada
[Arms] 525V [kW] proud [Arms] 525V [kW] proud [Arms]

VFX52-019 27/22 11 18 7,5 14,4
VFX52-026 39/31 15 26 11 21
VFX52-031 46/37 18,5 31 15 25 C
VFX52-037 55/44 22 37 18,5 30
VFX52-046 69 30 46 22 37
VFX50-060 92 37 61
VFX50-073 111 45 74 X
VFX69-090 108 55 90 45 72
VFX69-109 131 75 109 55 87
VFX69-146 175 90 146 75 117 Fo9
VFX69-175 210 110 175 90 140
VFX69-210 252 132 210 110 168
VFX69-250 300 160 250 132 200
VFX69-300 360 200 300 160 240 o9
VFX69-375 450 250 375 200 300
VFX69-430 516 300 430 250 344
VFX69-500 600 315 500 300 400 109
VFX69-600 720 400 600 315 480
VFX69-650 780 450 650 355 520 708
VFX69-750 900 500 750 400 600
VFX69-860 1032 560 860 450 688 K69
VFX69-1000 1200 630 1000 500 800
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Tab.36.

Doporuéeny vykon motoru pfi napajeni 575 V

Doporu €eny vykon motoru p i napéjeni 575V

Max. vystupni

Normalni zat éz 120%

Tézka zatéz 150%

proud po Rozmérova
Typ dobu 60s Vykon p fi Jmenovity Vykon p Fi Jmenovity fada
[Arms] 575V [hp] proud [Arms] 575V [hp] proud [Arms]
VFX69-090 108 75 90 60 72
VFX69-109 131 100 109 75 87
VFX69-146 175 125 146 100 117 Fe9
VFX69-175 210 150 175 125 140
VFX69-210 252 200 210 150 168
VFX69-250 300 250 250 200 200
VFX69-300 360 300 300 250 240 169
VFX69-375 450 350 375 300 300
VFX69-430 516 400 430 350 344
VFX69-500 600 500 500 400 400 109
VFX69-600 720 600 600 500 480
VFX69-650 780 650 650 550 520 708
VFX69-750 900 750 750 600 600
VFX69-860 1032 850 860 700 688 K69
VFX69-1000 1200 1000 1000 850 800
Tab.37. Doporuéeny vykon motoru pfi napajeni 690 V
Doporu €eny vykon motoru p Fi napajeni 690 V
Max. vystupni Normalni zat éz 120% Tézka zatéz 150%
Typ grOUd N Vykon p fi Jmenovity Vykon p Fi Jmenovity Rozvmérové
obu 60s yKon p y yxon p y fada
[Arms] 690V [kW] proud [Arms] 690V [kW] proud [Arms]
VFX69-090 108 90 90 75 72
VFX69-109 131 110 109 90 87
VFX69-146 175 132 146 110 117 Fe9
VFX69-175 210 160 175 132 140
VFX69-210 252 200 210 160 168
VFX69-250 300 250 250 200 200
VFX69-300 360 315 300 250 240 o9
VFX69-375 450 355 375 315 300
VFX69-430 516 450 430 315 344
VFX69-500 600 500 500 355 400 109
VFX69-600 720 600 600 450 480
VFX69-650 780 630 650 500 520 708
VFX69-750 900 710 750 600 600
VFX69-860 1032 800 860 650 688
VFX69-900 1080 900 900 710 720 K69
VFX69-1000 1200 1000 1000 800 800
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14.2.

VSeobecna elektricka specifikace

VSeobecnda data

VEX40

VFX48

VEX50/52

VFX69Sitova frekvence:

Sitové napéti:

Uginik:

Vystupni napéti:

Vystupni frekvence:

Vystupni taktovaci frekvence:
Uginnost pfi jmenovitém zatizeni:

380-415V +10%/-15%
380-480V +10%/-15%
460-525V +10%/-15%
500-690V +10%/-15%45 az 65 Hz
0,95

0-napajeci napéti

0-400 Hz

3 kHz

97% pro typy 003 az 010
98% pro typy 013 az 046
97,5% pro typy 060 az 073
98% pro typy 090 aZz 1500

Vstupy Fidicich signal G:

Analogovy (diferencialni)

Analogovy napétovy / proudovy:
Max. vstupni napéti:
Vstupni impedance:

0-+10 V / 0-20 mA, viz softwarové nastaveni
+30V

20 kQ[] (napétovy signal)

250 Q C(proudovy signal)

Rozliseni: 10 bith

Presnost hardware: 0,5% typ + 1% LSB fsd
Nelinearita: 1% LSB

Digitalni:

Vstupni napéti:
Max. vstupni napéti:
Vstupni impedance:
Zpozdéni signalu:

HI: >7 VDC, LO: <4 VDC

+30 VDC

< 3,3VDC: 4,7 kQ = 3,3VDC: 3,6 kQ
< 8ms

Vystupy Fidicich signal G

Analogové

Vystup napétovy/proudovy:

Max. vystupni napéti:

Zkratovy proud (L1):

Vystupni impedance:

RozliSeni A/D prevodniku:

Max. zatizitelna impedance pro proudovy signal:
Pfesnost hardware:

0-10 V/0-20 mA volba Jumper pfepinac¢em

+15V @ 5 mA trvale

+15 mA (napétovy signal), +140 mA (proudovy signal)

10 Q (napétovy signal)

10 bitd

500 Q

1,9% typ fsd (napétovy signal), 2,4% typ fsd (proudovy signal)

Offset: 3LSB
Nelinearita: 2 LSB
Digitalni

Vystupni napéti:

Zkratovy proud ():

HI: >20 VDC @50 mA, >23 VDC open
LO: <1 VDC @50 mA
100 mA Max (spolecné s +24 VDC)

Relé

Kontakty

2 A/ 250 VAC/AC1 nebo 2 A/ 42 VDC

Referen éni nap éti

+10VDC
-10vDC
+24VDC

+10 VDC @10 mA zkratovy proud +30 mA max
-10 VDC @10 mA
+24 VDC zkratovy proud +100 mA max (spolu s digitalnimi vystupy)
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14.3. Provoz p ¥i vySSich teplotach okoli

Méni¢e Emotron jsou ureny pro provoz pfi teplotach okoli do max. 40<C. V étSinu typl vSak Ize provozovat i pfi vySSich
okolnich teplotach, ale se snizenym vykonem, jak je uvedeno v tabulce:

Okolni teplota a redukce vykonu um  éniéua pro 400 a 500V

1P20 IP54
Ty te'\élli)t(a Redukce vykonu tel\gli)t(a Redukce vykonu
VFX40-003 az VFX40-010 50C NE 45C NE
VFX40-013 - - 40C ANO, -2,5%/TC do max +10C
VEX**-019 az VFX**-046 = = 40C ANO, -2,5%/C do max +10C
VEX**-060 az VFX40-073 40T ANO, -2,5%/T do max +10C 35T ANO, -2,5%/T do max +10C
VEX**-90 aZz VFX**-1500 - - 40C ANO, -2,5%/C do max +5C

Priklad:

Mame motor s nasledujicimi daty, ktery chceme provozovat pfi okolni teploté 45<C:

Napéti 400 V
Proud 68 A
Vykon 37 kw

Vybér ménice

Okolni teplota je 0 5T vySSi neZ nejvyssi p Fipustna okolni teplota. Nasledujici postup ukazuje spravny vybér typu
meénice.

Redukce vykonu je mozna se ztratou 2.5%/<T.

Redukce vykonu je: 5 x 2.5% = 12.5%

Vypocet pro typ VFX40-073
73 A - (12.5% x 73) = 63.875A ... nevyhovuje.

Vypocet pro typ VFX48-090
90 A - (12.5% % 90) = 78.75 A

Zvolime tedy VFX48-090.
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14.4. Rozmeéry a hmotnost

Nasledujici tabulka poskytuje pfehled rozmérd a hmotnosti. Modelova fada ménici 300 az 1500 se sklada ze dvou nebo

tfi paralelnich jednotek (méniéu) vestavénych do skFiné.

Tab.38. Specifikace pro typy VFX40, VFX48, VFX50

Typ Rada Rozmeéry v x § x h [mm] Rozméry v x § x h [mm] Hmotnost Hmotnost

IP20 IP54 IP20 [kg] IP54 [kg]

003 az 010 X1 400 x 220 x 150 400 x 220 x 150 10 10
013 az 046 C - 512 x 178 x 292 - 16
060 az 073 X2 590 x 220 x 270 590 x 220 x 270 26 26
90 az 109 E - 950 x 285 x 314 - 56
146 a7 175 E - 950 x 285 x 314 - 60
210 az 250 F - 950 x 345 x 314 - 74
300 az 375 G 1036 x 500 x 390 2320 x 600 x 500 140 270
430 az 500 H 1036 x 500 x 450 2320 x 600 x 600 170 305
600 az 750 | 1036 x 730 x 450 2320 x 1000 x 600 248 440
860 az 1000 J 1036 x 1100 x 450 2320 x 1200 x 600 340 580
1200 az 1500 K 1036 x 1560 x 450 2320 x 2000 x 600 496 860
Tab.39. Specifikace pro typy VFX69

Typ Rada Rozmeéry v x § x h [mm] Rozméry v x § x h [mm] Hmotnost Hmotnost

IP20 IP54 IP20 [kg] IP54 [kg]

90 az 175 F69 = 1090 x 345 x 314 = 7
210 az 375 H69 1176 x 500 x 450 2320 x 600 x 600 176 311
430 az 500 169 1176 x 730 x 450 2320 x 1000 x 600 257 449
600 az 650 J69 1176 x 1100 x 450 2320 x 1200 x 600 352 592
750 az 1000 K69 1176 x 1560 x 450 2320 x 2000 x 600 514 878

14.5. Skladovani a provozni podminky

Parametr Normalni provoz
. provoz: 40<C, viz specifikace jednotlivych typt ménicl
Teplota okoli skladovani:  -20 - +60C
Atmosféricky tlak 86-106 kPa
Relativni vlhkost, bez kondenzace 0-90%

Znedisténi v souladu s IEC 60721-3-3

Pripustny elektricky nevodivy prach
Chladici vzduch musi byt ¢isty, bez korozivnich latek
Chemickeé plyny, tfida 3C2
Pevné Castice, tfida 352

Razy a vibrace

Mechanické podminky v souladu IEC 600068-2-6
Harmonické vibrace:

10 < f < 57Hz, 0,075mm
57 < f< 150Hz, 1g

Nadmorska vySka

0 - 1000 m, s redukci vykonu do 2000 m.
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14.6. Pojistky, pr trezy kabel i a kabelové pr tchodky

14.6.1.

PFizpasobeni dle p fedpis G IEC

Pouzijte pfivodni paojistky typu gL/gG vyhovujici IEC 269 nebo pojistkovy odpojovac¢ se stejnou charakteristikou.
Zkontrolujte pfisluSenstvi pfed instalaci prachodek. MUZou byt pouZity pouze metrické kabelové prichodky.

Max. hodnota pojistek = hodnota pojistek, ktera jeSté ochrani ménic a je v souladu se zaru¢imi podminkami.

POZNAMKA :

Velikost jiSténi a prifezu kabelu je zavisly na dané aplikaci a musi byt v souladu s mistnimi pfedpisy.

POZNAMKA :

Velikost vykonovych svorkovnic uzivanych v modelech 300 az 1500 je mozno ménit dle specifikace zakaznika.

Tab.40. Paijistky, kabely a prachodky
Jmenovity Maximalni Maximalni pr afez kabelu Rozméry kabelovych pr tchodek
vstupni hodnota [mm?] [mm]
Typ proud pojistky
Sit'ovy / motorovy kabel Sit’ Motor
(A A g g
VFX40-003 2 6
VFX40-004 3 6
VFX40-006 5 10 6 M20 (7-13) M20 (8.5-13)
VFX40-008 6 10
VFX40-010 8 16
VEX**-013 11 16
VEX**-019 16 20
M32 (15-21 M32 (13-18
VFX*-026 22 25 05 16 (15-21) (13-18)
VEX**-031 26 35 ’
VEX**-037 31 35
VEX*-046 38 50 M40 (19-28) M40 (18-25)
VEX**-060 51 63 25
VEX*-073 64 80 = M40 (19 - 28) M40 (27 - 34)
VEX**-090 78 100 16-95 VFX48: ®30-45 kabelovy piivod nebo
VEX**-109 94 100 16-95 M63 (34-45)
VFX**-146 126 160 35-150
VEX**-175 152 160 35-150 VFX69: ®27-66 kabelovy pfivod
VEX**-210 182 200 VFX48: 35-240 P
VEX**-250 216 250 VFX69: 35-150 LA O e
VEX**-300 260 300 VFX48: (2x) 35-240 ) )
VEX**-375 324 355 VFX69: (2x) 35-150
VEX**-430 372 400 VFX48: (2x) 35-240 ) )
VEX**-500 432 500 VFX69: (3x) 35-150
VEX**-600 520 630 VFX48: (3x) 35-240 ) )
VEX**-650 562 630 VFX69: (4x) 35-150
VFX48: (3x) 35-240
*k_ - -
VEX**-750 648 710 VEXB9: (6x) 35-150
*k_
VEX**-860 744 800 VEX48: (3) 35-240
VEX**-900 795 900 VEX69: (6x) 35-150 - -
VFX*-1000 864 1000 - (6%) 35-
VEX**-1200 1037 1250 .
VFX*-1500 1296 1500 HIREREE (&) 82 - -
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14.7. Ridici signaly
X1 Nazev Prednastavena funkce Signal Typ
1 +10 V +10 VDC napajeci napéti +10 VDC, max 10 mA vystup
- . 0 -10 VDC nebo 0/4-20 mA .
2 Aninl Zadana hodnota bipolarni: -10 - +10 VDC nebo -20 - +20 mA analogovy vstup
3 Anin2 neaktivni 0 ~-10 ~VDC nebo 0/4-20 = MA| . 000v vstu
bipolarni: -10 - +10 VDC nebo -20 - +20 mA govy P
4 AnIn3 neaktivni 0 -10 VDC nebo 0420  MA | o 0g0vy vstu
bipolarni: -10 - +10 VDC nebo -20 - +20 mA govy P
5 Anlin4 neaktivni 0 -10 VDC nebo 0/4-20 mA | o og0vy vstu
bipolarni: -10 - +10 VDC nebo -20 - +20 mA govy P
6 -10V -10VDC napajeci napéti -10 VDC, max 10 mA vystup
7 Common referenéni nula ov vystup
8 Digin 1 RunL 0-8/24 VDC digitalni vstup
9 Digin 2 RunR 0-8/24 VDC digitalni vstup
10 Digin 3 Vyp 0-8/24 VDC digitalni vstup
11 +24 V +24VDC napéjeci napéti +24 VDC, 100 mA vystup
12 Common referenéni nula oV vystup
13 AnOut 1 min - max otacky 0110 VDC nebo 0/4- +20 mA analogovy vystup
14 AnOut 2 0 - max moment 0110 VDC nebo 0/4- +20 mA analogovy vystup
15 Common referenéni nula oV vystup
16 Digin 4 neaktivni 0-8/24 VDC digitalni vstup
17 Digin 5 neaktivni 0-8/24 VDC digitalni vstup
18 DigIn 6 neaktivni 0-8/24 VDC digitalni vstup
19 Digin 7 neaktivni 0-8/24 VDC digitalni vstup
PRIPRAVEN - aktivni, je-li
20 DigOut 1 méni¢ pfipraven k povelu | 24 VDC, 100 mA digitalni vystup
Start
. BRZDA - pro ovladani S
21 DigOut 2 stykade brzdy 24 VDC, 100 mA digitalni vystup
22 Digin 8 RESET - kvitace poruch 0-8/24 VDC digitalni vstup
X2
31 N/C 1 Relé 1 vystup
32 COM 1 PORUCHA - aktivni, je-li
ménic v poruse
N/C - vypnuto, kdyz je relé | ez notenciglové kontakty | 0 o vt
aktlvnl (plati pro vSechna | 5 1.2 AlUnmax 250 VAC nebo 42 VDC y vystup
33 | NO1 relé)
N/O - zapnuto, kdyzZ je relé
aktivni (plati pro vSechna
relé
X3
41 | NIC2 Relé 2 vystup o
42 COM 2 o _ . .. | bezpotencialové kontakty reléovy Vstu
CHOD - aktivni, kdyz méni¢ | g 1 _ 2 A/Upay 250 VAC nebo 42 VDC y vystup
43 | N/O2 bezi
51 | COM3 Relé 3 vystup bezpotencialové kontakty S
) reléovy vystup
52 | NO3 neaktivni 0.1 - 2 A/Umax 250 VAC nebo 42 VDC
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15. Menu
Nastaveni
VFX2.0 - verze sw 4.10 Vyrobni U¥ivatelské
100 | Uvodni Okno
110 | Radek 1 Proces-Hodn
120 | Radek 2 Moment
200 | Nastaveni
210 | Provoz SetA SetB SetC SetD
211 Jazyk English
212 Vybér Motoru M1
213 ReZimProvozu Otackovy
214 Ref Signal Svorky
215 Start/Stop Svorky
216 Reset Svorky
217 Tlag&/Svorky
2171 | Ref Signal Standard
2172 | Start/Stop Standard
218 Zamkni-Kod? 0
219 Smeér Otaceni R+L
21A Urovefi/Hrana Uroveri
220 | Data Motoru M1 M2 M3 M4
221 Mot-Napéti [Motor] V
222 Mot-Frekv 50Hz
223 Mot-Vykon [Motor] W
224 Mot-Proud [Motor] A
225 Mot-Otacky [Motor] rpm
226 Mot-Poly [Motor]
227 Motor Cos¢g [Motor]
228 Mot-Chlazeni Vlastni
229 Motor ID-Run Vyp
22B IRC Snima¢ Vyp
22C IRC-Pulzy 1024
22D IRC-Otacky Orpm
230 | Mot-Ochrana SetA SetB | SetC | SetD
231 12t-Typ Porucha
232 12t-Proud 100%
233 12t-Cas 60s
234 Tepelna Ochr Vyp
235 TF Izolace F 140C
236 PT100 Vstupy PT100 1+2+3
240 | Param Sady SetA SetB | SetC | SetD
241 Volba Sady A
242 Kopie Sady A>B
243 Vyrobni Nast A
244 Kopie do CP Nekopirovat
245 Kopie z CP Nekopirovat
250 | Autoreset SetA SetB SetC SetD
251 Pocet Poruch 0
252 Vysoka Tepl Vyp
253 Prepéti D Vyp
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254 Prepéti G Vyp
255 Prepéti Vyp
256 Motor-Ztrata Vyp
257 Rotor-Blok Vyp
258 Power Fault Vyp
259 Podpéti Vyp
25A Motor 12t Vyp
25B Motor 12t TP Porucha
25C PT100 Vyp
25D PT100 TP Porucha
25E PTC Vyp
25F PTC TP Porucha
25G Ext Porucha Vyp
25H Externi TP Porucha
25l Kom Error Vyp
25J Kom Error TP Porucha
25K Min Alarm Vyp
25L Min Alarm TP Porucha
25M Max Alarm Vyp
25N Max Alarm TP Porucha
250 Nadproud F Vyp
25Q Nadotacky Vyp
25R Ext Tepl Mot Vyp
258 ExtTepIMotTP Porucha
25T ChladVoda LO Vyp
25U ChladVoda TP Porucha
260 | Kom Rozhrani SetA SetB | SetC | SetD
261 Typ Kom RS232/485
262 RS232/485
2621 | Baudrate 9600
2622 | Adresa 1
263 Fieldbus
2631 | Adresa 62
2632 | VelikostDat 4
2633 | Cteni/zapis Ctenilzapis
264 Preruseni Vyp
269 FB-Stav
2691 | Board Type
2692 | SUP-bit
2693 | State FB
2694 | Serial Nbr
2695 | FirmwareVer
2696 | CRC errors
2697 | MSG errors
2698 | TOUT ctr
2699 | FB Input
269A | FB Output
269B | Lastinstno
300 | Proces
310 | Nast/ZobrRef | \ 0
320 | Proces-Nast SetA SetB | SetC | SetD
321 | Proces-Zdroj ‘ Otacky
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322 Proces-Jedn Vyp
323 Vlastni Jedn 0
324 Proces Min 0
325 Proces Max 0
326 Priibéh Linearni
327 F(Hdn) PrMin Off
328 F(Hdn) PrMax On

330 | Start/Stop SetA SetB | SetC | SetD
331 Cas Acc 10s
332 Cas Dec 10s
333 Mot Pot Acc 16s
334 Mot Pot Dec 16s
335 Acc>Min Ot 10s
336 Dec<Min Ot 10s
337 Priibéh Acc Linearni
338 Priibéh Dec Linearni
339 Start ReZim Normal DC
33A Spinstart Vyp
33B Stop Rezim Decelerace
33C CasOdbrzdéni 0s
33D OtackyOdbrzd Orpm
33E Caszabrzdéni 0s
33F Cekani Brzdy 0s
33G Vektor Brzda Vyp

340 | Otacky SetA SetB | SetC | SetD
341 Min Otacky Orpm
342 Stop<Min Ot Vyp
343 Max Otacky 1500rpm
344 Rez Ot 1-LO Orpm
345 Rez Ot 1-HI Orpm
346 Rez Ot 2-LO Orpm
347 Rez Ot 2-HI Orpm
348 Tipovani 50rpm

350 | Momenty SetA SetB | SetC | SetD
351 Max Moment 120%
352 IXR Komp Vyp
353 IXR Vlastni 0%
354 Optimal Toku Vyp

360 | PevnéRefHodn SetA SetB | SetC | SetD
361 Motor Pot S Paméti
362 Pevna Ref 1 0
363 Pevna Ref 2 250
364 Pevna Ref 3 500
365 Pevna Ref 4 750
366 Pevna Ref 5 1000
367 Pevna Ref 6 1250
368 Pevna Ref 7 1500
369 Panel RefTyp Normal

370 | P1 Ot Reg SetA SetB | SetC | SetD
371 Pl AutoTune Vyp
372 PI P Zes 5
373 Pl Cas 0,14s
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380 | PID Proc Reg SetA SetB | SetC | SetD
381 PID Regulace Vyp
383 PID P Zes 1
384 PID | Cas 1s
385 PID D Cas Os
386 PID<Min Ot Vyp
387 PID Akt Rozs 0
388 PID Stdy Tst Vyp
389 PID Stdy Mar 0

390 | Cerp/Vent SetA SetB | SetC | SetD
391 Cerpadlo Vyp
392 Pocet Pohonu 2
393 Volba Pohonu Sekvence
394 Podminky Oba
395 NastCasovade 50h
396 Poh Na Zménu 0
397 Horni Pasmo 10%
398 Dolni Pdsmo 10%
399 Start Prodl Os
39A Stop Prodl Os
39B Horni Mez 0%
39C Dolni Mez 0%
39D DobaUstStart Os
39E PrechOtStart 60%
39F DobaUstStop Os
39G PfechOtStop 60%
39H Cas Chodu 1 00:00:00

39H1 | Reset Cas 1 Ne
391 Cas Chodu 2 00:00:00

3911 |Reset Cas 2 Ne
39J Cas Chodu 3 00:00:00

39J1 |Reset Cas 3 Ne
39K Cas Chodu 4 00:00:00

39K1 | Reset Cas 4 Ne
39L Cas Chodu 5 00:00:00

39L1 |Reset Cas 5 Ne
39M Cas Chodu 6 00:00:00

39M1 | Reset Cas 6 Ne
39N Cerp 123456

3A0 | Jefab Option SetA SetB | SetC | SetD
3A1 Jefab Karta Vyp
3A2 Ovladani 4-Stupnové
3A3 Jefab Relé 1 rpm
3A4 Jefab Relé 2 S
3A5 ZpomalOtacky 100rpm
3A6 Otacky 1 N/R 150rpm
3A7 Otacky 1 D/L 150rpm
3A8 Otacky 2 600rpm
3A9 Otacky 3 1000rpm
3AA Otacky 4 1500rpm
3AB PasmoDeviace 100rpm
3AC Cas Deviace 0,1s
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3AD Nast Zatéze Vyp
3AE Jefab Vstupy
3AF JefabVystupy
400 | Monitor/Prot
410 | Hlida¢zatéze SetA SetB | SetC | SetD
411 Alarm Volba Vyp
412 AlarmPorucha Vyp
413 Alarm Rampa Vyp
414 Start Prod| 2s
415 Typ Zatizeni Konstantni
416 Max Alarm
4161 | MaxAlarmMez 15%
4162 | MaxAlarm Zp 0,1s
417 Max Vystraha
4171 | MaxVystrMez 10%
4172 | MaxVystr Zp 0,1s
418 Min Vystraha
4181 | MinVystrMez 10%
4182 | MinVystr Zp 0,1s
419 Min Alarm
4191 | MinAlarmMez 15%
4192 | MinAlarm Zp 0,1s
41A Alrm AutoSet Ne
41B NormZatizeni 100%
41C Zatéz Char
41C1 | Zatéz Charl 100%
41C2 | Zatéz Char2 100%
41C3 | Zatéz Char3 100%
41C4 | Zatéz Chard 100%
41C5 | Zatéz Char5 100%
41C6 | Zatéz Char6 100%
41C7 | Zatéz Char7 100%
41C8 | Zatéz Char8 100%
41C9 | Zatéz Char9 100%
420 | Ochr Procesu SetA SetB SetC SetD
421 Vypadek Sité Zap
422 Rotor-Blok Vyp
423 Motor-Ztrata Vyp
424 Prepéti Reg Zap
500 | VIV
510 | AnalogVstupy SetA SetB | SetC | SetD
511 AnInl Funkce Proces-Ref
512 Aninl Nast 4-20mA
513 Aninl Rozsif
5131 | Aninl Min 4mA
5132 | Aninl Max 20mA
5133 | Aninl Bipol 20mA
5134 | Aninl FcMin Min
5135 | Aninl HdMin 0
5136 | Aninl FcMax Max
5137 | Anin1 HdMax 0
5138 | Aninl Oper PFigist +
Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VIII.2008 153/164 VFX 2.0




5139 | AnInl Filtr 0,1s
513A | Aninl Aktiv Zap
514 AnIn2 Funkce Vyp
515 AnIn2 Nast 4-20mA
516 AnIn2 Rozsif
5161 | AnIn2 Min 4mA
5162 | AnIn2 Max 20mA
5163 | AnIn2 Bipol 20mA
5164 | AnIn2 FcMin Min
5165 | Anin2 HdMin 0
5166 | AnIn2 FcMax Max
5167 | Anin2 HdMax 0
5168 | AnIn2 Oper PFigist +
5169 | AnIn2 Filtr 0,1s
516A | AnIn2 Aktiv Zap
517 AnIn3 Funkce Vyp
518 AnIn3 Nast 4-20mA
519 AnIn3 Rozsif
5191 | AnIn3 Min 4mA
5192 | AnIn3 Max 20mA
5193 | AnIn3 Bipol 20mA
5194 | AnIn3 FcMin Min
5195 | Anin3 HdMin 0
5196 | AnIn3 FcMax Max
5197 | AnIn3 HdMax 0
5198 | AniIn3 Oper PFigist +
5199 | AnIn3 Filtr 0,1s
519A | AnIn3 Aktiv Zap
51A Anin4 Funkce Vyp
51B AniIn4 Nast 4-20mA
51C AniIn4 Rozsif
51C1 | Anin4 Min 4mA
51C2 | Anin4 Max 20mA
51C3 | Anin4 Bipol 20mA
51C4 | Anin4 FcMin Min
51C5 | Anin4 HdMin 0
51C6 | Anin4 FcMax Max
51C7 | Anin4 HdMax 0
51C8 | Anin4 Oper Pricist +
51C9 | AnIn4 Filtr 0,1s
51CA | Anin4 Aktiv Zap
520 | Dig Vstupy SetA SetB | SetC | SetD
521 Diginl RunL
522 Digln2 RunR
523 DigIn3 Vyp
524 Digln4 Vyp
525 DigIn5 Vyp
526 DigIn6 Vyp
527 DigIn7 Vyp
528 DigIn8 Reset
529 B1 Diginl Vyp
52A B1 Digln2 Vyp

Emotron AB 01-4429-01r1-CZ-VII1.2008

154 /164

VFX 2.0




52B B1 DigIn3 Vyp
52C B2 Diginl Vyp
52D B2 DigIn2 Vyp
52E B2 DigIn3 Vyp
52F B3 Diginl Vyp
52G B3 DigIn2 Vyp
52H B3 DigIn3 Vyp
530 | An Vystupy SetA SetB | SetC | SetD
531 AnOutl Fce Otacky
532 AnOutl Nast 4-20mA
533 AnOutlRozSif
5331 | AnOutl Min 4mA
5332 | AnOutl Max 20mA
5333 | AnOutlBipol 20mA
5334 | AnOutlFcMin Min
5335 | AnOutlHdMin 0
5336 | AnOutlFcMax Max
5337 | AnOutlHdMax 0
534 AnOut2 Fc Moment
535 AnOut2 Nast 4-20mA
536 AnOut2RozSif
5361 | AnOut2 Min 4mA
5362 | AnOut2 Max 20mA
5363 | AnOut2Bipol 20mA
5364 | AnOut2FcMin Min
5365 | AnOut2HdMin 0
5366 | AnOut2FcMax Max
5367 | AnOut2HdMax 0
540 | Dig Vystupy SetA SetB | SetC | SetD
541 DigOutl Pfipraven
542 DigOut2 Brzda
550 | Relé SetA SetB | SetC | SetD
551 Relél Porucha
552 Relé2 Chod
553 Relé3 Vyp
554 Bl Relél Vyp
555 Bl Relé2 Vyp
556 Bl Relé3 Vyp
557 B2 Relél Vyp
558 B2 Relé2 Vyp
559 B2 Relé3 Vyp
55A B3 Relél Vyp
55B B3 Relé2 Vyp
55C B3 Relé3 Vyp
55D Relé RozsiF
55D1 | Relél Nast Pracovni
55D2 | Relé2 Nast Pracovni
55D3 | Relé3 Nast Pracovni
55D4 | B1 R1 Nast Pracovni
55D5 | B1 R2 Nast Pracovni
55D6 | B1 R3 Nast Pracovni
55D7 | B2 R1 Nast Pracovni
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55D8 | B2 R2 Nast Pracovni
55D9 | B2 R3 Nast Pracovni
55DA | B3 R1 Nast Pracovni
55DB | B3 R2 Nast Pracovni
55DC | B3 R3 Nast Pracovni
560 | Virtual VIV SetA SetB | SetC | SetD
561 V1 VIV Cil Vyp
562 V1 VIV Zdroj Vyp
563 V2 VIV Cil Vyp
564 V2 VIV Zdroj Vyp
565 V3 VIV Cil Vyp
566 V3 VIV Zdroj Vyp
567 V4 VIV Cil Vyp
568 V4 VIV Zdroj Vyp
569 V5 VIV Cil Vyp
56A V5 V/V Zdroj Vyp
568 V6 VIV Cil Vyp
56C V6 VIV Zdroj Vyp
56D V7 VIV Cil Vyp
56E V7 VIV Zdroj Vyp
56F V8 VIV Cil Vyp
56G V8 V/V Zdroj Vyp
600 | Log&Casovade
610 | Komparatory SetA SetB | SetC | SetD
611 CA1 Hodnota Otacky
612 CA1HI 300
613 CAl1LO 200
614 CA2 Hodnota Moment
615 CA2 HI 20
616 CA2LO 10
617 CD1 Chod
618 CD2 Diginl
620 | Log Vystup Y SetA SetB | SetC | SetD
621 Y Komp 1 CAl
622 Y Operator 1 &
623 Y Komp 2 1A2
624 Y Operéator 2 &
625 Y Komp 3 CD1
630 | Log Vystup Z SetA SetB | SetC | SetD
631 Z Komp 1 CAl
632 Z Operator 1 &
633 Z Komp 2 1A2
634 Z Operator 2 &
635 Z Komp 3 CD1
640 | Casovad 1 SetA SetB | SetC | SetD
641 Casov1 Start Vyp
642 Casovl ReZim Vyp
643 Casovaé 1 Zp 00:00:00
644 Casova¢ 1 T1 00:00:00
645 Casova¢ 1 T2 00:00:00
649 Casov 1 Hodn 00:00:00
650 | Casovad 2 SetA SetB | SetC | SetD
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651 Casov2 Start Vyp
652 Casov2 Rezim Vyp
653 Casovad 2 Zp 00:00:00
654 Casova¢ 2 T1 00:00:00
655 Casova¢ 2 T2 00:00:00
659 Casov 2 Hodn 00:00:00
700 | Diagnostika
710 | Provoz SetA SetB SetC SetD
711 Proces-Hodn
712 Otacky
713 Moment
714 Mech Vykon
715 El Vykon
716 Proud
717 Vyst Napéti
718 Frekvence
719 DC Napéti
71A Tepl Chladi¢
71B PT100 1,2,3
720 | ProvozniStav SetA SetB SetC SetD
721 Stav FM
722 Upozornéni
723 Digln Stav
724 DigOut Stav
725 Aninl 2
726 Anin3 4
727 AnOutl 2
728 V/V Stav B1
729 V/V Stav B2
72A V/V Stav B3
730 | ProvozniData SetA SetB SetC SetD
731 Cas Chodu 00:00:00
7311 | RstCasChodu Ne
732 Cas Napéajeni 00:00:00
733 Energie ...kWh
7331 | Rst Energie Ne
800 | ArchivPoruch SetA SetB | SetC | SetD
810 | TripMessage hh:mm:ss
811 Proces-Hodn
812 Otacky
813 Moment
814 Mech Vykon
815 El Vykon
816 Proud
817 Vyst Napéti
818 Frekvence
819 DC Napéti
81A Tepl Chladi¢
81B PT100 1,2,3
81C Stav FM
81D DigIn Stav
81E DigOut Stav
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81F Aninl 2

81G Anin3 4

81H AnOutl 2

81l V/V Stav B1

81J V/V Stav B2

81K V/V Stav B3

81L Cas Chodu 00:00:00

81M Cas Napéajeni 00:00:00

81N Energie ...kWh
820 | TripMessage hh:mm:ss

821 Proces-Hodn

822 Otacky

823 Moment

824 Mech Vykon

825 El Vykon

826 Proud

827 Vyst Napéti

828 Frekvence

829 DC Napéti

82A Tepl Chladi¢

82B PT100 1,2,3

82C Stav FM

82D Digln Stav

82E DigOut Stav

82F Aninl 2

82G Anin3 4

82H AnOutl 2

82l V/V Stav B1

82J V/V Stav B2

82K V/V Stav B3

82L Cas Chodu 00:00:00

82M Cas Napéajeni 00:00:00

82N Energie ...kWh
830 | TripMessage hh:mm:ss

831 Proces-Hodn

832 Otacky

833 Moment

834 Mech Vykon

835 El Vykon

836 Proud

837 Vyst Napéti

838 Frekvence

839 DC Napéti

83A Tepl Chladi¢

83B PT100 1,2,3

83C Stav FM

83D Digln Stav

83E DigOut Stav

83F Aninl 2

83G Anin3 4

83H AnOutl 2

83l V/V Stav B1
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83J V/V Stav B2

83K V/V Stav B3

83L Cas Chodu 00:00:00

83M Cas Napéajeni 00:00:00

83N Energie ...kWh
840 | TripMessage hh:mm:ss

841 Proces-Hodn

842 Otacky

843 Moment

844 Mech Vykon

845 El Vykon

846 Proud

847 Vyst Napéti

848 Frekvence

849 DC Napéti

84A Tepl Chladi¢

84B PT1001,2,3

84C Stav FM

84D Digln Stav

84E DigOut Stav

84F Aninl1 2

84G Anin3 4

84H AnOutl 2

84l V/V Stav B1

84J V/V Stav B2

84K V/V Stav B3

84L Cas Chodu 00:00:00

84M Cas Napéajeni 00:00:00

84N Energie ...kWh
850 | TripMessage hh:mm:ss

851 Proces-Hodn

852 Otacky

853 Moment

854 Mech Vykon

855 El Vykon

856 Proud

857 Vyst Napéti

858 Frekvence

859 DC Napéti

85A Tepl Chladi¢

85B PT1001,2,3

85C Stav FM

85D Digln Stav

85E DigOut Stav

85F Aninl 2

85G Anin3 4

85H AnOutl 2

85I V/V Stav B1

85J V/V Stav B2

85K V/V Stav B3

85L Cas Chodu 00:00:00

85M Cas Napéjeni 00:00:00
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85N | Energie ...kWh
860 | TripMessage hh:mm:ss

861 Proces-Hodn

862 Otacky

863 Moment

864 Mech Vykon

865 El Vykon

866 Proud

867 Vyst Napéti

868 Frekvence

869 DC Napéti

86A Tepl Chladi¢

86B PT100 1,2,3

86C Stav FM

86D DigIn Stav

86E DigOut Stav

86F Aninl 2

86G Anin3 4

86H AnOutl 2

86l V/V Stav B1

86J VIV Stav B2

86K V/V Stav B3

86L Cas Chodu 00:00:00

86M Cas Napéjeni 00:00:00

86N Energie ...kWh
870 | TripMessage hh:mm:ss

871 Proces-Hodn

872 Otacky

873 Moment

874 Mech Vykon

875 El Vykon

876 Proud

877 Vyst Napéti

878 Frekvence

879 DC Napéti

87A Tepl Chladi¢

87B PT100 1,2,3

87C Stav FM

87D DigIn Stav

87E DigOut Stav

87F Aninl 2

87G Anin3 4

87H AnOutl 2

871 V/V Stav B1

87J VIV Stav B2

87K V/V Stav B3

87L Cas Chodu 00:00:00

87M Cas Napéjeni 00:00:00

87N Energie ...kWh
880 | TripMessage hh:mm:ss

881 Proces-Hodn

882 Otacky
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883 Moment
884 Mech Vykon
885 El Vykon
886 Proud
887 Vyst Napéti
888 Frekvence
889 DC Napéti
88A Tepl Chladi¢
88B PT100 1,2,3
88C Stav FM
88D Digln Stav
88E DigOut Stav
88F Aninl 2
88G Anin3 4
88H AnOutl 2
88l V/V Stav B1
88J V/V Stav B2
88K V/V Stav B3
88L Cas Chodu 00:00:00
88M Cas Napéajeni 00:00:00
88N Energie ...kWh
890 | TripMessage hh:mm:ss
891 Proces-Hodn
892 Otacky
893 Moment
894 Mech Vykon
895 El Vykon
896 Proud
897 Vyst Napéti
898 Frekvence
899 DC Napéti
89A Tepl Chladi¢
89B PT100 1,2,3
89C Stav FM
89D Digln Stav
89E DigOut Stav
89F Aninl 2
89G Anin3 4
89H AnOutl 2
89l V/V Stav B1
89J V/V Stav B2
89K V/V Stav B3
89L Cas Chodu 00:00:00
89M Cas Napéjeni 00:00:00
89N Energie ...kWh
8A0 | Vymaz Archiv Ne
900 | System Info
910 | Servis Info SetA SetB | SetC | SetD
911 DalSi Servis
912 Cislozakéazky
920 | Data Ménice SetA SetB | SetC | SetD
921 | Typ Ménice
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922 Software
9221 | Konstr Info
923 Nazev
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